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1 Grundlegendes

1.1  Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um das Gerat sachgerecht zu
montieren und zu installieren, sowie um das Gerat zu

betreiben, soweit es ohne die ATS-Software bedient wird.

1.1.1 Informationen zum Modell

Teilenummer

731626-01

Produktbezeichnung

PWM 20

1.1.2 Hinweise zum Lesen der Dokumentation

Die folgende Tabelle enthélt die Bestandteile der
Dokumentation in der Reihenfolge ihrer Prioritat beim
Lesen.

A WARNUNG

PWM 21 1200635-01

Risiken bei Nichtbeachtung der Dokumentation!

Sachschaden und Unfalle mit Verletzungen bis hin zu
todlichem Ausgang konnen die Folge sein.
» Dokumentation sorgféltig und vollstandig lesen

» Dokumentation zum Nachschlagen zuganglich
aufbewahren

o Die angegebene Teilenummer ist die Nummer
auf dem Typenschild. Die Teilenummer
auf dem Verpackungsetikett kann von
der Teilenummer auf dem Typenschild
abweichen, da das Gerat in verschiedenen
Verpackungseinheiten geliefert werden kann.

Typenschild
Das Typenschild befindet sich auf der Geraterlickseite.
Beispiel:

T CE ] |

PWM 21 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456
HEIDENHAIN

3 2

1 Produktbezeichnung
2 Teilenummer
3 Index

o Das PWM 21 ist der funktionskompatible
Nachfolger des PWM 20.
Fir die Adjusting and Testing Software (ATS)
gilt:
B Das PWM 20 wird weiterhin unterstitzt

® Das PWM 21 wird ab ATS V3.2.1
unterstitzt

Giiltigkeit der Dokumentation

o Auf der letzten Seite der Dokumentation
steht unten links eine Dokumentnummer.
Die Dokumentation ist gultig, wenn

die Dokumentnummer mit der
entsprechenden Dokumentnummer unter
www.heidenhain.de (bereinstimmt.

Dazu mUssen die Produktbezeichnung,

die Teilenummer und der Index auf dem
Typenschild mit den entsprechenden Angaben
unter www.heidenhain.de verglichen
werden.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020

Dokumentation

Addendum

Beschreibung

Ein Addendum erganzt oder
ersetzt die entsprechenden Inhal-
te der Betriebsanleitung und ggf.
auch der Installationsanleitung.
Wenn dieses Dokument in der
Lieferung enthalten ist, muss

es zuerst gelesen werden. Alle
Ubrigen Inhalte der Dokumentati-
on behalten ihre Gultigkeit.

Die Betriebsanleitung enthalt alle
Informationen und Sicherheits-
hinweise, um das Geréat sachge-
recht und bestimmungsgemar

zu montieren, installieren und zu
betreiben. Sie ist im Lieferumfang
enthalten und hat die zweithoéchs-
te Prioritdt beim Lesen.

Betriebsanleitung

Die Dokumentation fur die Bedie-
buch Adjusting and  nung des Gerats mit der Adjus-
Testing Software ting and Testing Software (ATS)
(ATS) kann im Downloadbereich von
www.heidenhain.de herunterge-
laden werden.

Benutzerhand-

Diese Dokumente sind nicht in
der Lieferung enthalten. Sie sind
Bestandteil der entsprechen-
den Lieferungen der Mess- und
Peripheriegerate

Dokumentation
der angeschlosse-
nen Messgerate
sowie der sonsti-
gen Peripherie

Anderungen gewiinscht oder den Fehlerteufel
entdeckt?

Wir sind stédndig bemUht, unsere Dokumentation fir Sie
zu verbessern. Helfen Sie uns dabei und teilen uns bitte
Ihre Anderungswiinsche unter folgender E-Mail-Adresse
mit:

userdoc@heidenhain.de


http://www.heidenhain.de
http://www.heidenhain.de
http://www.heidenhain.de
mailto:userdoc@heidenhain.de

1.1.3 Aufbewahrung und Weitergabe der
Dokumentation

Diese Anleitung muss in unmittelbarer Nahe des
Arbeitsplatzes aufbewahrt werden und dem gesamten
Personal jederzeit zur Verfligung stehen. Der Betreiber
muss das Personal Gber den Aufbewahrungsort dieser
Anleitung informieren. Wenn die Anleitung unleserlich
geworden ist, dann muss durch den Betreiber Ersatz beim
Hersteller beschafft werden.

Bei Ubergabe oder Weiterverkauf des Gerats an Dritte
mussen die folgenden Dokumente an den neuen Besitzer
weitergegeben werden:

B Addendum, falls mitgeliefert
B Betriebsanleitung

1.1.4 Zielgruppe der Anleitung

Die Betriebsanleitung muss von jeder Person gelesen und
beachtet werden, die mit einer der folgenden Arbeiten
betraut ist:

5 Montage

Installation

Bedienung

Reinigung und Wartung
Stérungsbehebung
Demontage

Entsorgung

1.1.5 Verwendete Hinweise

Informationshinweise

Informationshinweise gewahrleisten einen fehlerfreien
und effizienten Einsatz des Gerats. Informationshinweise
sind in die folgenden Gruppen unterteilt:

Das Informationssymbol steht fir einen Tipp.

Ein Tipp gibt wichtige zusatzliche oder
erganzende Informationen.

Das Zahnradsymbol zeigt an, dass die
beschriebene Funktion maschinenabhéangig
ist, z. B.:
B |hre Maschine muss Uber eine notwendige
Software- oder Hardwareoption verfligen
B Das Verhalten der Funktionen hangt
von konfigurierbaren Einstellungen der
Maschine ab

©

Das Buchsymbol steht fir einen Querverweis
zu externen Dokumentationen, z. B. der
Dokumentation |lhres Maschinenherstellers
oder eines Drittanbieters.

®

1.1.6 Textauszeichnungen

In dieser Anleitung werden folgende Textauszeichnungen
verwendet:

Sicherheitshinweise Darstellung Bedeutung
Sicherheitshinweise warnen vor Gefahren im Umgang mit > kennzeichnet einen Handlungsschritt und
dgm Ger_éit u_nd g_eben‘ Hinweise zu deren Vermeidung. > das Ergebnis einer Handlung
Sicherheitshinweise sind nach der Schwere der Gefahr Beispiel-
klassifiziert und in die folgenden Gruppen unterteilt: piet )
» Auf OK tippen
AGEFAHR > Die Meldung wird geschlossen
. . . -
Gefahr signalisiert Gefahrdungen flr Personen. Wenn ker‘mz.en':hnet eine Aufzahlung
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Gefahrdung nicht "o Beispiel:
befolgen, dann fuhrt die Gefahrdung sicher zum Tod B Schnittstelle TTL
oder schweren Kérperverletzungen. B Schnittstelle EnDat
| |
fett kennzeichnet Menus, Anzeigen und
AWARNUNG Schaltflachen
Warnung signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Beispiel:

Wenn Sie die Anleitung zum Vermeiden der
Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefahrdung
voraussichtlich zum Tod oder schweren
Korperverletzungen.

A VORSICHT

Vorsicht signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Geféahrdung nicht
befolgen, dann fihrt die Gefahrdung voraussichtlich
zu leichten Korperverletzungen.

Hinweis signalisiert Gefahrdungen flir Gegensténde
oder Daten. Wenn Sie die Anleitung zum Vermeiden
der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die
Gefahrdung voraussichtlich zu einem Sachschaden.

» Auf Herunterfahren tippen
> Das Betriebssystem fahrt herunter
> Gerat am Netzschalter ausschalten
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2 Sicherheit

Flr den Betrieb des Systems gelten die allgemein
anerkannten Sicherheitsvorkehrungen wie sie
insbesondere beim Umgang mit stromflihrenden
Geraten erforderlich sind. Nichtbeachtung dieser
Sicherheitsvorkehrungen kann Schaden am Gerét oder
Verletzungen zur Folge haben.

Die Sicherheitsvorschriften kénnen je nach Unternehmen
variieren. Im Falle eines Konflikts zwischen dem Inhalt
dieser Anleitung und den internen Regelungen eines
Unternehmens, in dem dieses Gerat verwendet wird,
gelten die strengeren Regelungen.

2.1 Bestimmungsgemalie Verwendung

Das Gerat darf nur in einem einwandfreien und sicheren
Zustand betrieben werden. Es ist ausschlief3lich fir die
folgende Verwendung bestimmt:

® Diagnose und Justage von HEIDENHAIN-Messgeraten
mit absoluten und inkrementalen Schnittstellen

Eine andere oder darlber hinausgehende Benutzung des
Gerats gilt als nicht bestimmungsgemaf’ und kann zu
Gefahren und Schaden flhren.

2.2 Bestimmungswidrige Verwendung

Jede Verwendung, die nicht in 'Bestimmungsgemalie
Verwendung' genannt ist, gilt als nicht
bestimmungsgemal. Fur hieraus resultierende Schaden
haftet allein der Betreiber des Geréts.

Zusétzlich gelten die folgenden Verwendungen als nicht
zulassig:

= Verwendung mit defekten oder nicht normgerechten
Teilen, Kabeln oder Anschlissen

B \erwendung in explosions- oder feuergefahrlicher
Umgebung

B Verwendung jenseits der Betriebsbedingungen gemaf
siehe "Technische Daten", Seite 17

®m Veranderungen am Gerat oder an der Peripherie ohne
Zustimmung der Hersteller
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2.3 Qualifikation des Personals

Fir Montage, Installation, Bedienung, Wartung und
Demontage ist eine Fachqualifikation als Servicetechniker
erforderlich. Der Servicetechniker muss sich fir die
Arbeiten mit dem Gerat mithilfe der Dokumentation des
Gerats und der angeschlossenen Peripherie ausreichend
informiert haben.

Nachfolgend sind die Qualifikationen spezifiziert:

Der Servicetechniker nutzt und bedient das Gerat im
Rahmen der bestimmungsgeméalen Verwendung. Er
ist speziell fir das Arbeitsumfeld ausgebildet, in dem
er tatig ist. Der Servicetechniker ist aufgrund seiner
fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrung sowie
Kenntnis der einschlagigen Normen und Bestimmungen
in der Lage, die ihm Ubertragenen Arbeiten hinsichtlich
der jeweiligen Applikation auszufiihren und maogliche
Gefahren selbststédndig zu erkennen und zu vermeiden.
Er muss die Bestimmungen der geltenden gesetzlichen
Vorschriften zur Unfallverhtung erfillen.

2.4 Betreiberpflichten

Der Betreiber besitzt das Gerat und die Peripherie
oder hat beides gemietet. Er ist jederzeit fir die
bestimmungsgemalie Verwendung verantwortlich.

Der Betreiber muss:

B die verschiedenen Aufgaben am Gerat qualifiziertem,
geeignetem und autorisiertem Personal zuweisen

B das Personal nachweisbar in die Befugnisse und
Aufgaben unterweisen

® samtliche Mittel zur Verfligung stellen, die das
Personal bendtigt, um die ihm zugewiesenen
Aufgaben zu erflillen

B sicherstellen, dass das Geréat ausschlief3lich in
technisch einwandfreiem Zustand betrieben wird

® sicherstellen, dass das Gerat gegen unbefugte
Benutzung geschltzt wird

2.5 Allgemeine Sicherheitshinweise

Die spezifischen Sicherheitshinweise, die fUr die einzelnen
Tatigkeiten am Gerat zu beachten sind, sind in den
entsprechenden Kapiteln dieser Anleitung angegeben.



2.5.1

Sicherheitshinweise zur Elektrik

AWARNUNG

Gefahrlicher Kontakt mit spannungsfiihrenden
Teilen beim Offnen des Gerits.

Elektrischer Schock, Verbrennungen oder der Tod
kénnen die Folge sein.

» Arbeiten nur im spannungsfreien Zustand durch
Fachpersonal durchflhren lassen

A WARNUNG

Gefahr von geféahrlicher Kérperdurchstromung
bei direktem oder indirektem Kontakt mit
spannungsfiihrenden Teilen.

Elektrischer Schock, Verbrennungen oder der Tod
konnen die Folge sein.

» Arbeiten an der Elektrik und an stromflihrenden
Bauteilen nur durch eine ausgebildete Fachkraft
durchflhren lassen

» Fir Netzanschluss und alle Schnittstellenanschliisse
ausschliel3lich normgerecht gefertigte Kabel und
Stecker verwenden

» Defekte elektrische Bauteile sofort (ber den
Hersteller austauschen lassen

> Alle angeschlossenen Kabel und Anschlussbuchsen
des Geréts regelmaRig prifen. Mangel, z. B. lose
Verbindungen bzw. angeschmorte Kabel, sofort
beseitigen

2.6 SicherheitsmaRnahmen beim
Betrieb mit und in Maschinen

A GEFAHR

Schwere Personen- oder Sachschaden durch
Fehlbedienung der NC!

UnsachgemaRer Gebrauch durch Fehlbedienung der
NC, falsche NC-Programmierung, falsche bzw. nicht
optimierte Maschinenparameterwerte

» Um das Fehlverhalten einer NC-gesteuerten
Maschine richtig beurteilen zu kénnen,
grundlegende Kenntnisse Uber Maschine, Antriebe,
Umrichter und NCs, sowie Uber deren Zusam-
menwirken mit den Messgeraten aufbauen

» Neben den Hinweisen dieser Anleitung die
besonderen Sicherheits- und Unfallverhitungsvor-
schriften im Umgang mit den jeweiligen Maschinen,
Antrieben, Umrichtern und NCs berlcksichtigen

» Beim Einbau des Gerats in eine Maschine oder bei
anderen speziellen Anwendungsfallen alle in dieser
Anleitung aufgefiihrten SicherheitsmaRnahmen auf
die Besonderheiten der jeweiligen Verwendungs-
situation anpassen

» Insbesondere die erforderlichen Anpassungen
an geanderte Erdungssituationen bei Einbau
und Monitoring-Betrieb in den Regelkreis NC-
gesteuerter Maschinen befolgen

» Bei der Fehlerdiagnose unbedingt den Maschinen-
hersteller zu Rate ziehen

HINWEIS

Elektrostatische Entladung (ESD)!

Das Gerat enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauteile,
die durch elektrostatische Entladung zerstort werden
koénnen.

» Sicherheitsvorkehrungen flr die Handhabung ESD-
empfindlicher Bauteile unbedingt beachten

» Anschlussstifte niemals ohne ordnungsgemalie
Erdung berthren

> Bei Arbeiten an den Gerate-Anschllissen geerdetes
ESD-Armband tragen

HINWEIS

Beschadigung innerer Geratebauteile!

Wenn Sie das Geréat 6ffnen, erldschen die
Gewdbhrleistung und die Garantie.
» Auf keinen Fall das Gehause 6ffnen

» Eingriffe nur vom Geratehersteller vornehmen
lassen

o0
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3 Montage 3.2 Aufstellort

3.1 Lieferumfang HINWEIS

In der Lieferung der Grundausstattung sind folgende Sachschaden am Gerit!

Artikel enthalten: Wenn Sie das Gerét falsch aufstellen, kann ein

B Gerat Sachschaden am Geréat entstehen.

B 3 m langes Netzkabel mit Euro-Netzstecker (Typ F) » Gerat nur horizontal aufstellen

* Betriebsanleitung » Leicht zugénglichen Aufstellort wéhrend des

® 2 m langes USB-Anschlusskabel Betriebs wahlen

®  CD mit Adjusting and Testing Software (ATS) » Auf gute Durchliftung achten

®  Addendum (optional, weitere Informationen siehe » Liftungsoffnungen hinten und seitlich freihalten und
"Hinweise zum Lesen der Dokumentation®, Seite 5) Luftstrémung nicht behindern

o Das Gerat kann optional als Bestandteil

eines Messgerat-Diagnosesets geliefert 0 Das Gerat verfugt Uber einen _
werden. In diesem Fall besteht die Lieferung temperaturgesteuerten Lgﬁer. Bei
aus zusatzlichen Bestandteilen. Weitere Uberschreitung einer maximalen
Informationen siehe Benutzerhandbuch Innentemperatur schaltet der Lifter ein und
Adjusting and Testing Software (ATS). nach Abklhlung wieder aus.

Gerat auspacken Informationen zur Einbaulage siehe "C" auf der

» Verpackungskarton oben 6ffnen ausklappbaren Umschlagseite.

Verpackungsmaterial entfernen

Inhalt entnehmen

Lieferung auf Vollstéandigkeit prifen
Lieferung auf Transportschaden kontrollieren

vvYwvyy

o Bei einem Transportschaden:
» Die Verpackungsmaterialien zur
Untersuchung aufbewahren
» HEIDENHAIN oder Maschinenhersteller
kontaktieren

Dies gilt auch fir Transportschaden an
Ersatzteilanforderungen.

Wenn ein Transportschaden vorliegt

» Schaden vom Spediteur bestatigen lassen
Verpackungsmaterialien zur Untersuchung aufheben
Absender Uber den Schaden benachrichtigen
Gegebenenfalls an den Handler als Vermittler wenden

HEIDENHAIN-Handler oder Geratehersteller bezlglich
Ersatzteilen kontaktieren

vvyYyy

Zubehor

Eine Ubersicht optionaler Artikel, die bei HEIDENHAIN
fUr dieses Gerat bestellt werden konnen, ist im
Benutzerhandbuch Adjusting and Testing Software (ATS)
enthalten.
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4 Installation

Herstellen und Lésen von Steckverbindungen!
Gefahr der Beschadigung von internen Bauteilen.

» Steckverbindungen nur bei ausgeschaltetem Gerat
herstellen oder l6sen

o Je nach Ausstattungsvariante kann die
Installation von dem in diesem Kapitel

beschriebenen Vorgehen abweichen. Falls
das mit dem Produkt mitgelieferte Addendum
Informationen zur Installation enthalt, dann
haben die dort beschriebenen Informationen
Vorrang vor dem in diesem Kapitel enthaltenen
Informationen.

o In den Abbildungen von Pin-Belegungen sind
durchgehend die Belegungen der Anschlisse
am Geréat und nicht der Stecker dargestellt.

o Die Verantwortung fir jedes System, in
dem das Geréat verwendet wird, liegt beim
Betreiber dieses Systems.

10

4.1

Gerateuibersicht

Geratevorderseite

Siehe "A" auf der ausklappbaren Umschlagseite.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

15-poliger Sub-D-Eingang fir HEIDENHAIN-
Messgerate mit

1N IJAgs/25 pASS—Schnittstelle
] \/55/3 VSS-Schnittstelle
(1 Vss/Z1, 1 Vsg mit Grenzlagen,
1 Vgg mit Takt/Daten)
B EnDat/SSI-Schnittstelle
®  TTLSchnittstelle mit Grenzlagen
HTL-Schnittstelle (Anschluss nur fur
Servicezwecke Uber externen Adapter,
z. B. ID 1093210-01)
®  Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa- oder
Panasonic-Schnittstelle
15-poliger Sub-D-Ausgang fir den Monito-
ring-Betrieb der Messgeratsignale aus X1
6-poliger Mini-DIN-Anschluss flr externe
Funktionen
8+2-poliger RJ45-Anschluss flir Messgerate
mit DRIVE-CLiQ-Schnittstelle
Statusanzeige flr Betriebsbereitschaft
Aus: Nicht betriebsbereit
Ein (griin): Betriebsbereit
Statusanzeige flr Spannungsversorgung
Aus: Spannungsversorgung ausgeschaltet
Ein (griin): Spannungsversorgung eingeschal-
tet

Gerateriickseite
Siehe "B" auf der ausklappbaren Umschlagseite.

1
X5

X6

Netzschalter

USB-Buchse Typ B (USB 2.0), Datenschnitt-
stelle

Netzanschluss
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4.2 Netzspannung anschlieRen

AWARNUNG

Stromschlaggefahr!

Nicht ordnungsgemaf} geerdete Gerate konnen zu
ernsthaften Verletzungen oder Tod durch Stromschlag
fahren.

» Grundsatzlich 3-poliges Netzkabel verwenden

» Korrekten Schutzleiteranschluss an die
Gebéaudeinstallation sicherstellen

A WARNUNG

Brandgefahr durch Verwendung von Netzkabeln,
die die nationalen Anforderungen des Aufstellorts
nicht erfullen.

Nicht ordnungsgemaf’ geerdete Gerate kénnen zu
ernsthaften Verletzungen oder Tod durch Stromschlag
fGhren.

» Nur ein Netzkabel verwenden, das mindestens die
nationalen Anforderungen des Aufstellorts erfillt

4.4 Messgerate anschlieRen

HINWEIS

Gerateschaden und Messgerateschaden durch
falschen Spannungsversorgungsbereich und falsche
Verdrahtung!

Falscher Spannungsversorgungsbereich und falsche
Verdrahtung/Pinbelegung kénnen zu Schaden am Gerat
und am Messgerat fihren.

» Versorgungsspannungsbereich des
angeschlossenen Messgerats beachten

» Prifen, ob das Verbindungskabel zwischen
Messgerat und Gerat korrekt verdrahtet ist

» Nichtverwendete Pins oder Adern durfen nicht
belegt werden

» Verbindungskabel zwischen Messgerat und Gerat
nur im spannungsfreien Zustand anstecken bzw.
abziehen

» Fir den Anschluss und Betrieb des Gerats mit
Messgeréaten, die nicht von HEIDENHAIN stammen,
tragt der Anwender jegliches Risiko

» Netzanschluss X6 mit dem mitgelieferten Netzkabel an
Netzsteckdose mit Schutzleiter anschlieen

Informationen zur Lage des Netzanschlusses an der
Geraterlckseite siehe "Geraterlckseite", Seite 10.

Signalbelegung des Netzanschlusses X6 siehe "R",
Seite 184.

4.3 Elektrostatische Entladung

HINWEIS

Elektrostatische Entladung (ESD)!

Die Elektronik des Geréats kann durch elektrostatische
Entladung zerstort werden.

» Sicherheitsvorkehrungen fir die Handhabung ESD-
empfindlicher Bauteile unbedingt beachten

» Anschlussstifte niemals ohne ordnungsgemafie
Erdung berthren
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Anschlussmaéglichkeiten

Messgerate mit einer 15-poligen Schnittstelle werden
an den Messgerate-Eingang X1 auf der Geratevor-
derseite angeschlossen

B |m Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter wird zum
Anschluss der Folge-Elektronik der Messgerate-
Ausgang X2 verwendet

B Messgerate mit 8+2-poligen DRIVE-CLIQ-
Schnittstellen werden an den Messgerate-Eingang X4
auf der Geréatevorderseite angeschlossen

Informationen zur Lage der Anschlisse siehe "Geréte-
Ubersicht", Seite 10.

Die Anschlussbelegungen der Verbindungskabel
entnehmen Sie dem Prospekt.

Hinweise zur Signalbelegung der Pins im
Anhang:

Kabelschirm mit Gehause verbunden;
Up = Spannungsversorgung

Sensor: Die Sensorleitungen sind abhangig
von den Einstellungen in der Adjusting

and Testing Software (ATS) intern mit der
jeweiligen Spannungsversorgung verbunden
(Dokument "Benutzerhandbuch Adjusting and
Testing Software ", siehe "Hinweise zum Lesen
der Dokumentation®, Seite 5).

1



Anschluss X1

TTL- (mit Grenzlagen) und HTL-Schnittstelle

EnDat/SSI-Schnittstelle Pin Funktion

Pin Funktion 1,3,79 1,14 Inkrementalsignale

1,3,79 11,14 Inkrementalsignale (nur bei Bestell- 2, 4,10, 12 Spannungsversorgung
bezeichnung EnDat01 und EnDat02) 3,13, 15 /

2,4,10,12 Spannungsversorgung 6,8 Limitsignale

5,8, 13,15 Serielle Datendbertragung (wenn vom Messgerat unterstiltzt)

6 Innenschirm Signalbelegung TTL und HTL siehe "N", Seite 183.

Signalbelegung EnDat/SSI siehe "F", Seite 181.

Anschluss X4

Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa-, Panasonic-Schnittstelle Pin Funktion
Pin Funktion A B Spannungsversorgung
1,3,79 11,14 Inkrementalsignale (wenn vorhan- 1.2.3.6 Serielle Datenibertragung

den, nur fir Abgleichzwecke; im

) X Signalbelegung DRIVE-CLIQ siehe "P", Seite 184.
Normalbetrieb nicht belegen)

Messgerate-Ausgang X2

2,4,10,12 Spannungsversorgung

. } Der Messgerate-Eingang X1 des Gerats ist mit dem
5813 15 Serielle Datenubertragung Messgerate-Ausgang X2 galvanisch verbunden. Die
6 / Signale und die Pinbelegung am Ausgang entsprechen

den jeweiligen Signalen am Eingang (Abgriff oder aktiv
Signalbelegung Fanuc siehe "G", Seite 181. nachgebildet).
Signalbelegung Mitsubishi siehe "H", Seite 181.
Signalbelegung Yaskawa und Panasonic siehe "I,

Seite 182.

Es erfolgt keine galvanische Trennung der Signale.

Die Versorgungs- und Sensorleitungen werden in
Abhangigkeit von der jeweiligen Betriebsart durch die
Adjusting and Testing Software (ATS) ab V2.6 geschaltet
und kénnen verbunden sein (siehe nachfolgende
Beispiele). Es ist immer sichergestellt, dass die vom Geréat
erzeugte Versorgungsspannung nicht an X2 anliegt.
Beispiel 1 — Geradt im Monitoring-Betrieb ohne

Signaladapter (Messgerat wird von der Folge-Elektronik
versorgt) und Adjusting and Testing Software (ATS) nicht

0 Fanuc und Mitsubishi: Pins 5 und 13 nicht
belegen bei ,,one pair transmission”.

1 Vss-/3 Vss-SChnittSte"e

Pin Funktion gestartet:
1,3,79 11,14 Inkrementalsignale
2,4,10,12 Spannungsversorgung Up :
5,6,8,13, 15 Weitere gerateabhingige Signale Up Sensor 0= G
(Gerate-interne Umschaltung) 0VSensor  O—————0
oV O——O

Signalbelegung 1 Vss mit Grenzlagen siehe "J",
Seite 182.

Signalbelegung 1 Vss/Z1 siehe "K', Seite 182.
Signalbelegung 1 Vgg mit Takt/Daten siehe "L",

. X1 X2
Seite 183. Us o PWM[_O xx -
11 pAss-/25 pAss-Schnittstelle UpSensor 0= =0
0V Sensor  O— I——O
: : ov o 0
Pin Funktion
1,3,79 11,14 Inkrementalsignale

2,4 Spannungsversorgung
5,6, 8,10,12,13,15 /

6 Innenschirm

Signalbelegung 11 pAss (25 pAss) siehe "M", Seite 183.
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Kabel der Messgerate anschlieRen

» Messgerate fest an den jeweiligen Anschlissen
anschlieRen

» Bei Steckern mit Schrauben: Schrauben nicht zu fest
anziehen

» Auf Steckverbindungen (Messgerate-Eingang X4) keine
mechanische Belastung ausiiben

Nicht verwendete Pins oder Litzen dirfen
nicht belegt werden!

4.41 Erdungsverhaltnisse bei Monitoring-Betrieb

Das Gerat verflgt tber ein internes Weitbereichs-
Schaltnetzteil. Deshalb ist der Schutzleiteranschluss PE
(Schutzerde) notwendig, der auch mit dem Gehéuse des
Gerats verbunden ist. Wenn das Gerat in den Regelkreis
einer NC-gesteuerten Maschine eingebunden ist, dann
stellt es einen zusatzlichen Erdungspunkt dar. Der
Erdungspunkt verdndert das Schirmkonzept.

Das lgsst sich mit folgenden MaRnahmen verhindern:
» Gerat Uber einen Trenntrafo versorgen

oder

» Gerat mit DC 24 V versorgen

Zur Auswertung der Messdaten des Gerats

wird ein PC an die USB-Schnittstelle des Gerats
angeschlossen. Ublicherweise sind im PC die 0 V und der
Schutzleiteranschluss miteinander verbunden (auch USB).
Wenn das Gerat in den Regelkreis einer NC-gesteuerten
Maschine eingebunden ist, dann verdndern sich auch die
Verhaltnisse auf der 0-V-Verbindung.

Das lasst sich mit folgenden MaRnahmen verhindern:
» Als PC einen batteriebetriebenen Laptop verwenden
oder
» Laptop mit einem Netzteil ohne Schutzleiteranschluss
verwenden
4.4.2 Einbinden in den Regelkreis einer NC-
gesteuerten Maschine

Das Gerat kann lber den Messgerate-Eingang und -
Ausgang fur Diagnosezwecke in den Regelkreis einer
NC-gesteuerten Maschine eingebunden werden (siehe
"Messgerate-Ausgang X2", Seite 12).

AWARNUNG

Stromschlaggefahr!

Beim Einbau des Gerats in den Regelkreis einer
NC-gesteuerten Maschine kénnen sich die
Erdungsverhaltnisse andern.

» Erdung und die Besonderheiten der
Verwendungssituation anpassen
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HINWEIS

Beschadigung der NC im Monitoring-Betrieb ohne
Signaladapter bei Spannungsversorgung durch das
Gerat!

Im Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter darf die
Spannungsversorgung des Messgeréats nicht durch
das Gerat erfolgen. Dies gilt auch im ausgeschalteten
Zustand der NC.

» Spannungsversorgung darf nur durch die NC
erfolgen

Abhangig von der Version der Adjusting and Testing
Software (ATS) kann unter Beachtung der Hinweise zu
den Erdungsverhaltnissen der Betrieb des Gerats im
geschlossenen Regelkreis erfolgen.

Die Verwendung eines Signaladapters (z. B. SA 100, SA
110, ...) ist empfohlen.

Gerat in der folgenden Reihenfolge anschlieRen
» Maschine ausschalten
» Steckverbindungen I6sen

45 Computer anschlieRen

An den USB-Anschluss X5 (USB Typ B) kann ein
Computer Uber dessen USB-2.0-High-Speed-Schnittstelle
angeschlossen werden.

» USB-Port des Computers mithilfe eines USB-Kabels
(siehe "Lieferumfang"’, Seite 9) an den Anschluss X5
anschliefsen

Informationen zur Lage der Anschliisse siehe
"Geraterlckseite", Seite 10.

Anschlussbelegung X5 siehe "Q", Seite 184.

4.6 Externes Gerat anschlieRen
An den Anschluss X3 kann ein externes Gerat mit
6-poligem Mini-DIN-Anschluss angeschlossen werden.

» Mini-DIN-Anschluss des externen Gerats mithilfe
eines handelsublichen Kabels mit 6-poligem Mini-DIN-
Stecker an den Anschluss X3 anschlief3en

Informationen zur Lage der Anschllisse siehe
"Geratevorderseite”, Seite 10.

Anschlussbelegung X3 siehe "O", Seite 184.
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5 Bedienung

AWARNUNG

Ifersonenschéden oder Maschinenschaden bei
Anderungen an Messgerate-Spannungen im
laufenden Betrieb!

Wenn Sie Messgerate-Spannungen andern,
wahrend die Maschine verfahrt, konnen erhebliche
Korperverletzungen oder Sachschaden entstehen.

» Keine Parameter bzw. Messgerate-Spannungen am
Gerat verandern, wahrend die Maschine verfahrt
und sich im Regelkreis ein PWM befindet

A WARNUNG

Personenschaden oder Maschinenschaden bei
Anderungen an Messgerate-Spannungen bei
ungesicherten Vertikal-Achsen!

Wenn Sie Messgerate-Spannungen andern, wahrend
Vertikal-Achsen nicht gesichert sind, kénnen erhebliche
Korperverletzungen oder Sachschaden entstehen.

» Vertikal-Achsen grundsétzlich vor Herabfallen
sichern, bevor Messungen an diesen Achsen
vorgenommen werden

A VORSICHT

Gefahr von Personenschaden oder
Maschinenschaden bei nicht angeglichenen
Speicherbereichen!

Einige Schnittstellen, z. B. EnDat, bieten die Mdglichkeit
im Speicherbereich des Kunden maschinen- oder
anlagenspezifische Daten zu hinterlegen. Diese Daten
koénnen sicherheitsrelevante Informationen beinhalten.

» Im Servicefall darauf achten, dass Speicherbereiche
mit maschinen- oder anlagenspezifischen Daten
angeglichen werden

5.2 Status- und Fehleranzeigen
Die Betriebszustdnde des Geréts sind an den LEDs L1
und L2 auf der Geratevorderseite ersichtlich.

Informationen zur Lage der LEDs siehe
'Geréatevorderseite", Seite 10.

LED Zustand Status

L1 Aus Nicht betriebsbereit
Ein (grin) Betriebsbereit

L2 Aus Spannungsversorgung ausgeschaltet
Ein (grin) Spannungsversorgung eingeschaltet

5.3 Adjusting and Testing Software

Das Gerat dient zur detaillierten Uberpriifung eines
inkrementalen bzw. absoluten Messgerats (abhangig von
der Schnittstelle auch im geschlossenen Regelkreis).

Zur Bedienung kann die mitgelieferte Adjusting and
Testing Software (ATS) am PC installiert werden. Die
Installation und Bedienung der Adjusting and Testing
Software (ATS) ist im Dokument "Adjusting and Testing
Software Benutzerhandbuch" beschrieben, siehe
"Hinweise zum Lesen der Dokumentation®, Seite 5.

Systemvoraussetzungen
® |IBM-PC oder 100 % kompatibler PC

® Bildschirmauflosung fur Adjusting and Testing
Software (ATS) ab 1024 x 768

5 \Windows 7 (32 und 64 Bit), Windows 8 (32 und 64
Bit), Windows 10 (32 und 64 Bit)

B Freier Spreicher auf der Festplatte flr Adjusting and
Testing Software (ATS): ca. 500 MByte

B PC Prozessor: 2 Dual-Core-Pentium; 2 GHz
B Arbeitsspeicher: > 2 GByte
® USB 2.0 High Speed

5.1 Gerat ein- und ausschalten

Gerat einschalten

Informationen zur Lage des Netzschalters siehe
"GeraterUckseite", Seite 10.

» Netzschalter auf Position | stellen

Gerat ausschalten
» Netzschalter auf Position 0 stellen

@ Die Systemanforderungen bzw.

Systemempfehlungen beziehen sich auf die
Adjusting and Testing Software-Version zum
Zeitpunkt der Drucklegung dieser Anleitung.
Aktuelle Anforderungen der jeweiligen
Adjusting and Testing Software-Version finden
Sie in den zugehorigen Produktinformationen
oder den Release Notes der Adjusting and
Testing Software-Version.

o Der Netzschalter ist allpolig abgesichert. Das
Gerat kann nur durch Ziehen des Netzsteckers
endgliltig von der Stromquelle getrennt
werden.
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6 Service und Wartung

6.1 Wartung

der Wartungsarbeiten des Gerats.
Weitere Informationen:
Herstellerdokumentation der betreffenden
Peripheriegerate

@ Dieses Kapitel enthalt nur die Beschreibung

6.2 Reinigung

Reinigung mit scharfkantigen oder aggressiven
Reinigungsmitteln

Das Gerat wird durch falsche Reinigung beschéadigt.

» Keine scheuernden oder aggressiven
Reinigungsmittel oder Losungsmittel verwenden

» Hartnackige Verschmutzungen nicht mit
scharfkantigen Gegenstanden entfernen

> AuflRenflachen mit einem mit Wasser und einem

milden Reinigungsmittel befeuchteten Tuch abwischen
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6.3 Wartungsplan

Das Gerét arbeitet weitgehend wartungsfrei.

HINWEIS

betreiben

Folgeschaden durch fortgesetzten Betrieb des
Gerats nach aufgetretenem Defekt!

Wenn ein Defekt am Gerat aufgetreten ist und Sie
das Gerat weiterhin betreiben, kénnen schwere
Folgeschaden am Gerat entstehen.

» Das Gerat bei einem Defekt nicht weiterhin

» Das Gerét bei einem Defekt nicht reparieren

» Das defekte Gerate sofort austauschen oder eine
HEIDENHAIN-Serviceniederlassung kontaktieren

Jahrliche Wartungs-
schritte

Alle Kennzeichnungen,
Beschriftungen und
Symbole auf dem Geréat
auf Lesbarkeit prifen

Fehlerbehebung

HEIDENHAIN Servicenie-
derlassung kontaktieren

Elektrische Verbindungen
auf Beschadigungen und
Funktion prifen

Fehlerhafte Leitungen
austauschen lassen,
HEIDENHAIN Servicenie-
derlassung kontaktieren

Netzanschlussleitung auf
fehlerhafte Isolation oder
Schwachstellen prifen

Netzanschlussleitung
entsprechend der Spezifika-
tion ersetzen

Schutzleiteranschluss auf
festen Sitz und Funktion
prifen

Anschlussleitungen erneu-
ern lassen

o Um einen rickfihrbaren, genauen und
fehlerfreien Betrieb garantieren zu kénnen,
wird empfohlen, das Gerat alle 2 Jahre an den
Kalibrierdienst von HEIDENHAIN einzusenden.
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7 Demontage und Entsorgung

o Bei der Demontage aus NC-gesteuerten
Maschinen missen ggf. besondere
Sicherheitsmalinahmen beachtet werden.
Weitere Informationen:
"Sicherheitsmalinahmen beim Betrieb mit und
in Maschinen", Seite 8.

Bei der Installation gelten die beschriebenen
Sicherheitshinweise.

Weitere Informationen: "Installation”,

Seite 10.

Vorbereitung

» Netzschalter auf Position 0 stellen

> Netzstecker des Geréats ziehen

» Alle Anschlussverbindungen des Geréats trennen

71 Demontage

Lagerung nach der Demontage

Soll das Gerat nach der Demontage zwischengelagert
werden, mussen die Bestimmungen flr die
Umgebungsbedingungen eingehalten werden.

Weitere Informationen: "Technische Daten", Seite 17

Gerat fiir Lagerung verpacken

Die Wiederverpackung sollte der Originalverpackung so
gut wie moglich entsprechen:

» Alle Verschraubungsteile am Gerat anbringen, wie sie
bei der Lieferung des Gerats angebracht waren oder
diese zurlickpacken, wie sie verpackt waren

> Gerat in die Kartoneinsatze gemald dem originalen
Lieferzustand verpacken

> Alle weiteren Bestandteile wie erhalten in die
Originalverpackung legen. Weitere Informationen:
"Lieferumfang’, Seite 9

» Samtliche im Lieferzustand beigepackten
Dokumentationen beilegen. Weitere Informationen:
"Aufbewahrung und Weitergabe der Dokumentation”,
Seite 6

0 Bei Riicksendung des Gerats zum
Kundendienst missen Zubehér sowie
Messgerate nicht mit dem Gerat zurick
geschickt werden.
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72 Entsorgung

HINWEIS

Falsche Entsorgung des Gerits!

Wenn Sie das Gerat falsch entsorgen,
konnen Umweltschaden die Folge sein.

» Elektroschrott und Elektronikkomponen-
ten nicht im Hausmull entsorgen

> Gerat gemal} der ortlichen Entsorgungs-
vorschriften der Wiederverwertung
zufihren

hi¢

» Bei Fragen zur Entsorgung des Geréats eine
HEIDENHAIN-Serviceniederlassung kontaktieren
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8 Technische Daten

Elektrische Daten

Spannungs-
versorgung

® Netznennspannung
AC 100 V bis 240V,
50 Hz bis 60 Hz
ca. 20 VA

B Gleichspannung
DC 24V (£10 %),
ca. 20 VA

Messung von Spannung: +0,5 %
Versorgungsspannung (min. £5 mV)

und -strom Strom: +2 % (min. £1 MA)

Messgerate-Eingange X1, X4 und Messgera-
te-Ausgang X2
15-poliger Sub-D-Anschluss, Buchse

®m  Unterstltzung abhangig von der Version der
Adjusting and Testing Software (ATS)

B Spannungsversorgung:

B Einstellbar 2 V bis 30 V mit/ohne remote sense
Regelung

B Maximaler Versorgungsstrom: 7560 mA
B Maximale Versorgungsleistung: 5 W

o Hinweis zu den Kabellangen:

Die angegebenen Kabellangen gelten
bei der Verwendung von HEIDENHAIN-
Kabeln und unter der Einhaltung des
Versorgungsspannungsbereichs des
Messgerats.

Messgerate-Eingang X1

EnDat 2.1/ m  Kabellange: Funktionsgrenze
EnDat 2.21 < 70 m, abhangig von Takt-
frequenz

Einhaltung Prifgrenzen <2 m
(nur Inkrementalsignale)

® Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale3): < 1000 kHz

1 Vgg ! m Kabellange: Funktionsgrenze
<150 m
Einhaltung Prifgrenzen <2 m
B Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale?): < 1000 kHz

TTL m Kabellange: Funktionsgrenze
< 100 m/50 m, abhangig von min.
Flankenabstand
Einhaltung Prifgrenzen <2 m

B Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale: < 1000 kHz

® Flankenabstand > 20 ns

HTL4 m Kabellange: Funktionsgrenze
< 300 m, abhangig von min. Flan-
kenabstand
Einhaltung Prifgrenzen < 2 m

B FEingangsfrequenz Inkremen-
talsignale: < 500 kHz

® Flankenabstand > 20 ns
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Messgerate-Eingang X1

11 pAgg" m Kabellange: Funktionsgrenze
<30m
Einhaltung Prifgrenzen <2 m

= FEingangsfrequenz Inkremen-

talsignale?): < 300 kHz

Fanuc, ® Kabellange: Funktionsgrenze

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI B Kabellange: Funktionsgrenze

<100 m

1 Inkrementalsignale werden invertiert dargestellt

20 Grenzfrequenz, von der Adjusting and Testing Software
(ATS) flr bestimmte Messfunktionen auf 100 kHz
reduziert

3 wenn vom angeschlossenen Messgerat unterstitzt

4 HTL nur flr Servicezwecke Uber externen
Signaladapter, z. B. ID 1093210-01

Messgerate-Ausgang X2
15-poliger Sub-D-Anschluss, Stifte

Monito- direkt oder Uber Signaladap-

ring-Betrieb von  ter SA xxx, abhdngig von der

X1 Adjusting and Testing Software-Version
far

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi

B 1 Vgg

= TTL

" 11 pAss

Externe Funktionen X3

6-poliger Mini-DIN-Anschluss, Buchse
MSB-Ausgabe Fir EnDat 2.1/2.2

Messgerate-Eingang X4
8+2-poliger RJ45-Anschluss, Buchse

DRIVE-CLiQ" Nur fur HEIDENHAIN-Messgerate

m Kabellange: Funktionsgrenze
<30m

1 DRIVE-CLIQ ist eine geschltzte Marke der Siemens
Aktiengesellschaft, es werden nur HEIDENHAIN-
Messgerate unterstlitzt

Daten-Schnittstelle X5
USB USB 2.0 High Speed?

1 Niedrigere USB-Ubertragungsgeschwindigkeiten
kénnen zu Messfehlern fihren. Nur mitgeliefertes
USB-Kabel ohne Verldangerung verwenden
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Priifgrenzen 1 Vgg

Messbereich fir alle Eingangsfrequenzen: 1,54 Vss.

Der erweiterte Messbereich 2 (9,6 Vgs) weist erhohte
Toleranzen auf. Der Messbereich 2 wird bei wenigen
bestimmten Messgeraten (mit z. B. 3 Vgs-Schnittstelle)

automatisch von der Adjusting and Testing Software (ATS)

eingestellt.

Eingangsfrequenz in kHz
Parameter <1 1...250 250 ... 500
SignalgréRRe
(A, B, R) +2 % +3 % +4 %
Symmetrie-
abweichung +0,002 +0,004 +0,006
SignalgréRen-
verhaltnis 0,5 % +0,5 % -
Tastverhaltnis-
abweichung
TV1 bzw. TV2 £0,5° +1° +1,5°
Phasenwinkel-
abweichung +0,6° £1° £1,5°
Referenzim-
pulsbreite £2° - -
Referenzim-
pulslage £2° - -

Priiffgrenzen 11 pAgsg

Messbereich fir alle Eingangsfrequenzen: 15,4 pAss

Der erweiterte Messbereich 2 (96 pAss) weist erhdhte
Toleranzen auf. Der Messbereich 2 wird bei wenigen

bestimmten Messgeraten (mit z. B. 25 pAss-Schnittstelle)
automatisch von der Adjusting and Testing Software (ATS)

eingestellt.

Eingangsfrequenz in kHz
Parameter <1 1...300
SignalgréRe (A, B, R) 3 % 5 %
Symmetrieabweichung +0,006 +0,006
SignalgréfRenverhaltnis +2 % 2%
Tastverhaltnisabweichung
TV1 bzw. TV2 +1,6° +1,5°
Phasenwinkelabweichung ~ *0.5° +1,0°
Referenzimpulsbreite +6,0° -

+3,0° -

Referenzimpulslage
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Prifgrenzen TTL
Messbereich fur alle Eingangsfrequenzen: 5V

Eingangsfrequenz in kHz

Parameter <100 100 ... 500 500 ... 1000
SignalgroRe

Low-Pegel 0,05V _ _
High-Pegel £2 %

Tastverhaltnis-

abweichung

TV1 bzw. TV2 £0,5° +1,5° +2,5°
Phasenwinkel-

abweichung +0,5° £1,56° +2,5°
Referenzim-

pulsbreite £0,5° +1,6° +2,5°
Referenzim-

pulslage £0,5° +1,5° +2,5°

" Signalgr(")Be (Uah U_a1: Ua2r Ua2r UaO, a0 aS)
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Priifgrenzen HTL
Messbereich fir alle Eingangsfrequenzen: 10 V bis 30 V.

Eingangsfrequenz in kHz

Parameter <100 100 ... 500
Signalgrofe

Low-Pegel 0,1V ~
High-Pegel 3%

Tastverhaltnis-

abweichung

TV1 bzw. TV2 £0,5° +1,5°
Phasenwinkel-

abweichung +1,5° +4°
Referenzim-

pulsbreite +1,6° +2,5°
Referenzim-

pulslage £1,5° +2,5°

1) HTL nur fUr Servicezwecke Uber externen
Signaladapter, ID 1093210-01

Umgebungsbedingungen

Arbeits- 0 °C bis 45 °C, keine Betauung

temperatur

Lager- 0 °C bis 70 °C, keine Betauung

temperatur

Relative 10 % bis 80 % r.H. nicht kondensie-

Luftfeuchtigkeit  rend

Einsatzhohe <2000m

Allgemein

Richtlinien B EMV-Richtlinie 2014/30/EU
B Niederspannungsrichtlinie

2014/35/EU

Verschmut- 2

zungsgrad

Schutzart IP 20

EN 60529

Anschlussmaflle
Siehe Anschlussmalzeichnungen Seite 180.
Alle Mal3e sind in mm dargestellt.
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1 Fundamentals

1.1 About these instructions

These instructions provide all the information and

safety precautions needed for the proper mounting and
installation of the product, as well as for operation of the
unit as far as it is used without the ATS software.

1.1.1 Information on the model

1.1.2 Notes on reading the documentation

The table below lists the components of the
documentation in the order of priority for reading.

A WARNING

Product designation ID number
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

Risks caused by non-compliance with the
documentation!

This may result in accidents resulting in personal injury
or death and property damage.

» Read the documentation carefully from beginning to
end

» Keep the documentation for future reference such
that it can easily be accessed

o The above-stated ID number is the number on
the ID label. The ID number on the packaging
label may differ from the number on the ID
label because the device can be delivered in
different packaging units.

ID label
The ID label is provided on the rear panel of the unit.
Example:
€| |
PWM 21 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAI

-3 -2
1 Product designation

2 ID number
3 Index

o The PWM 21 is the functionally compatible
successor model to the PWM 20.

The following applies regarding the Adjusting
and Testing Software (ATS):

® The PWM 20 will continue to be supported

5 The PWM 21 will be supported starting
with ATS V3.2.1

Validity of the documentation

o A document number is provided at the bottom

left on the last page of the documentation.
The documentation is valid if the document
number matches the document number
indicated at www.heidenhain.de. You
therefore need to compare the product
designation, the ID number, and the index
given on the ID label with the corresponding
details provided at www.heidenhain.de
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Documentation

Addendum

Description

An addendum supplements or
supersedes the correspond-
ing contents of the Operating
Instructions and, if applicable,
of the Installation Instructions.
If this document is included in
delivery, read it first before you
proceed. All other contents of
the documentation retain their
validity.

Operating Instruc- The Operating Instructions

tions contain all the information and
safety precautions needed for
the proper mounting, installa-
tion and operation of the product
according to its intended use. It
is included in delivery and has
the second highest priority for
reading.

Adjusting and
Testing Software
(ATS) User's
Manual

The documentation on operat-
ing the product with the Adjust-
ing and Testing Software

(ATS) can be downloaded

from the download area at
www.heidenhain.de.

These documents are not includ-
ed in delivery. They are included
with the respective measuring
devices and peripherals

Documentation of
connected measur-
ing devices and
other peripherals

Have you found any errors or would you like to
suggest changes?

We continuously strive to improve our documentation for
you. Please help us by sending your suggestions to the
following e-mail address:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Storage and distribution of the
documentation

These instructions must be kept in the immediate vicinity
of the workplace and must be available to all personnel

at all times. The operating company must inform the
personnel where these instructions are kept. If the
instructions have become illegible, the operating company
must obtain a new copy from the manufacturer.

If the product is handed over or sold to a third party, the
following documents must be given to the new owner:

B Addendum, if supplied
®  Qperating Instructions

1.1.4 Target group for the instructions

The Operating Instructions must be read and observed by
every person who performs any of the following tasks:

Mounting

Installation

Operation

Cleaning and maintenance
Troubleshooting

Removal

Disposal

1.1.5 Notes in this documentation

Safety precautions

Informational notes

Informational notes ensure reliable and efficient operation
of the device. Informational notes are divided into the
following groups:

The information symbol indicates a tip.

A tip provides additional or supplementary
information.

The gear symbol indicates that the function
described depends on the machine, e.g.

B Your machine must feature a certain
software or hardware option

B The behavior of the functions depends on
the configurable machine settings

©

The book symbol represents a cross
reference to external documentation, e.g. the
documentation of your machine tool builder or
other supplier.

®

1.1.6 Symbols and fonts used for marking text

In these instructions the following symbols and fonts are
used for marking text:

Precautionary statements warn of hazards in handling Format Meaning
the device and provide information on their prevention. > Identifies an action and
Precautionary statements are classified by hazard severity > the result of this action
and divided into the following groups: Example:
» Tap OK
ADANGER > The message is closed
Danger indicates hazards for persons. If you do not - Identifies an item of a list
follow the avoidance instructions, the hazard will result '
in death or severe injury. "o Example:
B TTL interface
B EnDat interface
AWARNING .
Warning indicates hazards for persons. If you do not Bold Identifies menus, displays and buttons

follow the avoidance instructions, the hazard could
result in death or serious injury.

A CAUTION

Caution indicates hazards for persons. If you do not
follow the avoidance instructions, the hazard could
result in minor or moderate injury.

Notice indicates danger to material or data. If you do
not follow the avoidance instructions, the hazard could
result in property damage.
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Example:

» Tap Shut down

> The operating system shuts down
» Turn the power switch off
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2 Safety

General accepted safety precautions, in particular the
applicable precautions relating to the handling of live
electrical equipment, must be followed when operating
the system. Failure to observe these safety precautions
may result in personal injury or damage to the equipment.
It is understood that safety rules within individual
companies vary. If a conflict exists between the material
contained in these instructions and the rules of a
company using this system, the more stringent rules take
precedence.

2.1 Intended use
The product must only be operated when in proper and
safe condition. It is intended solely for the following use:

B Diagnostics and adjustment of HEIDENHAIN encoders
with absolute and incremental interfaces

Any other use of the product or any use beyond that
specified is considered improper use and may cause
hazards and damage.

2.2 Improper use

Any use not specified in “Intended use” is considered to
be improper use. The company operating the device is
solely liable for any damage resulting from improper use.

In addition, the following applications are not permissible:

®m  Use with parts, cables or connectors that are defective
or that do not comply with applicable standards

® Use in potentially explosive environments or fire risk
areas

B Use outside the specified operating conditions, see
"Specifications", Page 32

= Any alterations of the product or peripherals that have
not been authorized by the manufacturers
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2.3 Personnel qualification

Mounting, installation, operation, maintenance, and
disassembly must be done by a professionally qualified
service technician. To carry out the required work on
the device, the service technician must have obtained
sufficient information from the documentation supplied
with the product and with the connected peripherals.

The required qualifications are specified in the following:

The service technician uses and operates the device
within the framework specified for the intended use.
The service technician has been specially trained for the
environment he or she works in. The service technician
has the required technical training, knowledge and
experience and is familiar with the applicable standards
and regulations, and is thus capable of performing the
assigned work regarding the application concerned and
of proactively identifying and avoiding potential risks. He
or she must comply with the provisions of the applicable
legal regulations on accident prevention.

2.4 Obligations of the operating
company
The operating company owns or leases the product and

the peripherals. It is responsible that the intended use is
complied with at all times.

The operating company must:

B Assign the different tasks to be performed on the
product to appropriate, qualified, and authorized
personnel

® Verifiably train the personnel in the authorizations and
tasks

B Provide all materials and means necessary in order for
the personnel to complete the assigned tasks

B Ensure that the product is operated only when in
perfect technical condition

®  Ensure that the product is protected from unau-
thorized use

2.5 General safety precautions

The specific safety precautions required for the individual
activities to be performed on the product are indicated in
the respective sections of these instructions.
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2.5.1 Electrical safety precautions

A WARNING

Hazard of contact with live parts when opening the
unit.

This may result in electric shock, burns or death.

» Work is only to be performed by qualified personnel
while the product is not under power

A WARNING

Hazard of dangerous amount of electricity passing
through the human body upon direct or indirect
contact with live electrical parts.

This may result in electric shock, burns or death.

» Work on the electrical system and live electrical
components is to be performed only by trained
specialists

» For power connection and all interface connections,
use only cables and connectors that comply with
applicable standards

» Have the manufacturer exchange defective electrical
components immediately

» Regularly inspect all connected cables and all
connections on the product. Defects, such as loose
connections or scorched cables, must be removed
immediately

NOTICE

Electrostatic discharge (ESD)!

This product contains electrostatic sensitive
components that can be destroyed by electrostatic
discharge (ESD).

> It is essential to observe the safety precautions for
handling ESD-sensitive components

» Never touch connector pins without ensuring proper
grounding

» Wear a grounded ESD wristband when handling
product connections

NOTICE

Damage to internal parts of the product!

If you open the product, the warranty and the
guarantee will be void.
» Never open the housing

» Only the product manufacturer is permitted to
access the inside of the product
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2.6 Safety precautions for operation
with and in machines

A DANGER

Serious personal injury or property damage caused
by improper use of the NC!

Improper use caused by incorrect operation of the NC,
incorrect NC programming, incorrect or non-optimized
machine parameter values

» Acquire fundamental knowledge about machine,
servo drives, inverters, and NCs as well as their
interaction with the encoders so that faulty
behavior of a numerically controlled machine can be
assessed correctly

» Apart from the information in these instructions,
observe the specific safety regulations and accident
prevention regulations when handling the respective
machines, servo drives, inverters, and NCs

» When the product is installed in a machine or used
in other special applications, all safety precautions
detailed in these instructions must be adapted to
the respective conditions of use

» Comply particularly with the required adaptations to
changed grounding situations when integrating the
product into and operating it in monitoring mode in
the control loop of a numerically controlled machine

» The machine manufacturer must be contacted for
fault diagnosis
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3 Mounting

3.1 Items supplied

The following items are included in the standard items
supplied:

Product

3 m long power cable with European plug (type F)
Operating Instructions

2 m long USB connecting cable

CD with Adjusting and Testing Software (ATS)

Addendum (optional—for more information, see
"Notes on reading the documentation”, Page 20)

o The product can optionally be delivered as a
part of an encoder diagnostics kit. Additional
items will then be included in delivery. For
more information, see the Adjusting and
Testing Software (ATS) User's Manual.

3.2 Installation location

NOTICE

Risk of damage to equipment!

The device may become damaged if you position it
incorrectly.
» Always position the device horizontally

> Select an easily accessible location for the device
during operating

» Ensure proper ventilation

» Maintain clearance from the side and back
ventilation openings and do not obstruct the airflow.

0 The device features a temperature-controlled
fan. If a maximum internal temperature
is exceeded, then the fan switches on; it
switches off again after cooling.

Unpacking

» Open the top lid of the box

Remove the packaging materials
Unpack the contents

Check the delivery for completeness
Check the delivery for damage

vvyYyy

o If damage occurred during transit:
» Keep the packaging materials for
inspection
» Contact HEIDENHAIN or the machine
manufacturer

This applies also if damage occurred to
requested replacement parts during transit.

In case of damage in transit

» Have the shipping agent confirm the damage
Keep the packaging materials for inspection

Notify the sender of the damage

If necessary, contact your distributor for mediation

Contact your HEIDENHAIN distributor or OEM for
replacement parts

vvVvYwvyy

Accessories

An overview of optional items that can be ordered from
HEIDENHAIN for this product is provided in the Adjusting

and Testing Software (ATS) User's Manual.
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For information on the installation position, see "C" on the
front fold-out page.
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4 Installation

NOTICE

Engaging and disengaging connecting elements!
Risk of damage to internal components.

» Do not engage or disengage any connecting
elements while the unit is under power

Depending on the product's equipment, the
installation may differ from the procedure
described in this chapter. If the Addendum
included with the product contains information
on the installation, the information given in

the Addendum takes precedence over the
information in this chapter.

All of the pin layout images show the
connection assignments on the device and not
those of the connectors.

The safety of any system incorporating the
use of this product is the responsibility of the
operator of the system.
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4.1 Product overview

Front panel
See "A" on the front fold-out page.

X1 15-pin D-sub input for HEIDENHAIN
encoders with

B 11 uApp/25 pApp interface

B 1 Vpp/3 Vpp interface
(1 Vpp/Z1, 1 Vpp with limit positions,
1 Vpp with clock/data)

B EnDat/SSI interface

m TTL interface with limit positions

HTL interface (connection only for
service purposes via external adapter,
e.g., ID 1093210-01)

®  Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, or Panasonic

interface

X2 15-pin D-sub output for monitoring mode of
the encoder signals from X1

X3 6-pin Mini-DIN connection for external
functions

X4 8+2-pin RJ45 connection for encoders with
DRIVE-CLIQ interface

L1 Status display for operating readiness

Off: not ready
On (green): ready

L2 Status display for power supply

Off: power supply is switched off
On (green): power supply is switched on

Rear panel
See "B" on the front fold-out page.

1 Power switch
X5 USB Type B socket (USB 2.0), data interface
X6 Power connection
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4.2 Connecting the line voltage

A WARNING

Risk of electric shock!

Improper grounding of electrical devices may result in
serious personal injury or death by electric shock.
> Always use 3-wire power cables

» Make sure the ground wire is correctly connected to
the ground of the building's electrical installations

A WARNING

Fire hazard from the use of power cables that
do not meet the national requirements of the
respective country in which the product is
mounted.

Improper grounding of electrical devices may result in
serious personal injury or death by electric shock.

» Use only a power cable that meets at least the
national requirements of the respective country in
which the product is mounted

» Use the supplied power cable to connect the X6
power connection to a power outlet with protective
conductor.

For information about the location of the power
connection on the rear panel, see "Rear panel’, Page 25.

For signal assignment of the power connection X6, see
"R", Page 184.

4.3 Electrostatic discharge

NOTICE

Electrostatic discharge (ESD)!

The electronic components of the product can be
destroyed by electrostatic discharge (ESD).

> |t is essential to observe the safety precautions for
handling ESD-sensitive components

» Never touch connector pins without ensuring proper
grounding
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4.4 Connecting encoders

NOTICE

If the power supply range or the wiring is incorrect,
there is a hazard of damaging the product and the
encoder!

An incorrect power supply range or incorrect wiring /
pin layout may cause damage to the product and the
encoder.

» Note the power supply range of the connected
encoder

» Verify that the connecting cable between the
encoder and the product is correctly wired

» Unused pins or wires must not be assigned

» Do not engage or disengage the connecting cable
between the encoder and the product while under
power

» The connection of non-HEIDENHAIN encoders to
the product and the operation of the product with
non-HEIDENHAIN encoders are at the user’'s own
risk.

Connections
B Encoders with a 15-pin interface are connected to
encoder input X1 on the front panel.

B |n monitoring mode without a signal adapter, encoder
output X2 is used to connect the subsequent
electronics

Encoders with 8+2-pin DRIVE-CLIQ interfaces are
connected to encoder input X4 on the front panel.

For information on the location of the connections, see
"Product overview", Page 25.

For the pin layouts of the connecting cables, please
refer to the brochure.

Information on the signal assignment of the
pins in the annex:

Cable shield connected to housing;
Up = Power supply voltage

Sensor: Depending on the settings in the
Adjusting and Testing Software (ATS), the
sensor lines are connected internally with
the corresponding power supply voltage
("Adjusting and Testing Software" User's
Manual document, see "Notes on reading the
documentation”, Page 20).
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Connection X1

EnDat/SSI interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals (only with order-
ing designations EnDat 01 and

EnDat 02)

2,4,10, 12 Voltage supply
5,8, 13, 15 Serial data transmission
6 Internal shield

For signal assignment of EnDat/SSI, see "F", Page 181.

Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, or Panasonic interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals (if available, only
for adjustment; do not assign in

normal operation)

2,4,10,12 Voltage supply
5,8, 13, 15 Serial data transmission
6 /

For Fanuc signal assignment, see "G", Page 181.

For Mitsubishi signal assignment, see "H", Page 181.
For Yaskawa and Panasonic signal assignments, see "l",
Page 182.

o Fanuc and Mitsubishi: do not assign pins 5 and
13 for "“one pair transmission.”

1 Vpp / 3 Vpp interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals

2,4,10,12 Voltage supply

5,6, 8,13, 15 Other device-dependent signals

(device-internal switchover)

For signal assignment of 1 Vp, with limit positions, see "J",
Page 182.

For signal assignment of 1 V,,/Z1, see "K', Page 182.

For signal assignment of 1 Vy, with clock/data, see "L",
Page 183.

1 [.lApp /25 pApp interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals
2,4 Voltage supply
5,6,810,12,13,15  /

6 Internal shield

For 11 pApp (25 pApp) signal assignment, see "M",
Page 183.
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TTL (with limit positions) and HTL interface

Pin Function

1,3,79 1,14 Incremental signals
2,4,10,12 Voltage supply
3,13, 15 /

6,8 Limit signals

(if supported by the encoder)

For TTL and HTL signal assignments, see "N",
Page 183.

Connection X4

Pin Function
A B Voltage supply
1,2,3,6 Serial data transmission

For DRIVE-CLIQ signal assignment, see "P", Page 184.

Encoder output X2

The encoder input X1 of the product is galvanically
connected with the encoder output X2. The signals and
the pin layout at the output correspond to the respective
signals at the input (signals are picked off or actively
emulated).

The signals are not galvanically isolated. The supply and
sensor lines are switched via the Adjusting and Testing
Software (starting from ATS version V2.6) depending on
the respective mode of operation, and may be connected
(see examples). It is always ensured that the supply
voltage generated by the product is not present at X2.

Example 1 — Product in monitoring mode without a signal
adapter (the encoder is powered by the subsequent
electronics) and Adjusting and Testing Software (ATS) not
started:

Up
Up Sensor

0V Sensor
oV

X2 (X1 x2
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— —O
oV O O
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Connecting the encoder cables

» Connect the encoder cables tightly to the respective
connections

» If the cable connectors include mounting screws, do
not overtighten them

» Do not subject the plug connections (encoder input
X4) to mechanical load

441

The product features an internal wide-range switching
power supply. The PE protective conductor terminal
(protective earth) is therefore required. It is also
connected to the housing of the product. When integrated
in the control loop of an NC-controlled machine, the
product constitutes an additional grounding point. The
grounding point changes the shielding concept.

Unused pins or wires must not be assigned!

Grounding conditions for monitoring mode

The following measures can be taken to prevent this:

» Use an isolating transformer to supply the product

or

» Supply the product with DC 24 V

To evaluate the data measured by the product, a PC is
connected to the product's USB port. The 0 V and the
protective earth terminal are usually connected to each
other in the PC (also USB). Integration of the product into
the control loop of an NC-controlled machine also changes
the conditions regarding the 0 V connection.

The following measures can be taken to prevent this:

» Use a battery-operated laptop as PC

or

» Use a laptop with a power supply unit without
protective earth terminal

4.4.2 Integrating the product into the control loop

of an NC-controlled machine

For diagnostic purposes, the device can be integrated
into the control loop of an NC-controlled machine via
the encoder input and output (see "Encoder output X2",
Page 27).

A WARNING

Danger of electric shock!

If the device is integrated into the control loop of an
NC-controlled machine, the grounding conditions can
change.

» Adapt the grounding and any specifics to the
respective application conditions

NOTICE

Damage to the NC during monitoring mode without
a signal adapter if the product is used to supply the
power to the encoder!

In monitoring mode without a signal adapter, the
product must not be used to supply the power to the
encoder. This also applies while the NC is switched off.

» The power must be supplied by the NC only.
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Depending on the Adjusting and Testing Software (ATS)
version and under compliance with the information
provided on the grounding conditions, the product can be
operated in a closed loop.

The use of a signal adapter (e.g. SA 100, SA 110, ...) is
recommended.

Connect the device in the following sequence:
» Switch off the machine
» Disengage the connecting elements

45 Connecting a computer
A computer can be connected to the USB port X5 (USB
Type B) via its High-Speed USB 2.0 interface.

» Connect the USB port of the computer to the X5
connection using a USB cable (see "ltems supplied",
Page 24)

For information on the location of the connections, see
"Rear panel", Page 25.

For pin layout of X5, see "Q", Page 184.

4.6 Connecting an external device
An external device with a 6-pin mini-DIN connection can
be connected to connection X3.

» Use a standard cable with a 6-pin mini-DIN connector
to connect the mini-DIN connection of the external
device to the X3 connection

For information on the location of the connections, see
"Front panel", Page 25.

For pin layout of X3, see "O", Page 184.
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5 Operation

A WARNING

Changes made to the encoder voltages during
operation could result in personal injury or machine
damage!

If you change the encoder voltages while the machine
is in operation, serious personal injury or machine
damage may occur.

» Do not change any parameters and/or encoder
voltages on the device while the machine is in
operation and while a PWM is in the control loop.

A WARNING

Changes made to the encoder voltages with non-
secured vertical axes can result in personal injury or
machine damage.

If you change the encoder voltage when vertical axes
are not secured, serious personal injury or equipment
damage can occur.

» Before measurements are performed on vertical
axes, always secure these axes to prevent them
from falling down.

A CAUTION

Non-matching memory areas can result in personal
injury or machine damage

Some interfaces (e.g., EnDat) provide the option

of storing machine- or system-specific data in the
customer's memory area. This data may contain safety-
relevant information.

> If servicing becomes necessary, you must ensure
that memory areas containing machine- or
equipment-specific information are matched.

5.2 Status and error messages

The operating statuses of the device are indicated by the
LEDs L1 and L2 on the front panel.

For information on the location of the LEDs, see "Front
panel", Page 25.

LED Condition Status

L1 Off Not ready
On (green)  Ready

L2 Off Power supply switched off
On (green) Power supply switched on

5.3 Adjusting and Testing Software

The device serves to perform a detailed test of
incremental and/or absolute encoders (depending on the
interface in the closed control loop as well).

For operation, the Adjusting and Testing Software

(ATS) included in delivery can be installed on a PC. The
installation and operation of the Adjusting and Testing
Software (ATS) is described in the Adjusting and Testing
Software User's Manual, see "Notes on reading the
documentation®, Page 20.

System requirements
® |IBM PC or 100 % compatible PC

B Screen resolution for Adjusting and Testing Software
(ATS) starting from 1024 x 768

5 \Windows 7 (32 and 64 bits), Windows 8 (32 and 64
bits), Windows 10 (32 and 64 bits)

B Memory available on the hard disk for the Adjusting
and Testing Software (ATS): approx. 500 MB

B PC processor: 2 Pentium Dual-Core; 2 GHz
E Main memory: > 2 GB
B High-Speed USB 2.0

5.1 Switch-on / Switch-off

Switch-on the device

For information on the location of the power switch, see
"Rear panel", Page 25

» Set the power switch to the I position

Switch-off the device
» Set the power switch to the 0 position

@ The system requirements or system
recommendations apply to the Adjusting

and Testing Software version at the printing
date of these Instructions. The current
requirements of the respective Adjusting and
Testing Software version are described in the
associated Product Information documents
or the Release Notes of the Adjusting and
Testing Software version.

o The power switch is protected by all-pole
fusing. To disconnect the unit completely
from power, the power connector must be
disengaged.
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6 Servicing and maintenance

6.1 Maintenance

®

This chapter contains a description of
maintenance work for the product only.
Further Information: Manufacturer's
documentation for the respective peripheral
devices

6.2 Cleaning

NOTICE

Cleaning with sharp-edged objects or aggressive
cleaning agents

Improper cleaning will cause damage to the product.

» Never use abrasive or aggressive cleaners, and
never use strong detergents or solvents

» Do not use sharp-edged objects to remove
persistent contamination

» Use only a cloth dampened with water and a mild
detergent for cleaning the exterior surfaces
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6.3 Maintenance schedule
The product is largely maintenance-free.

NOTICE

Consequential damage may occur upon device
operation following a defect!

If a defect has occurred on the device and you continue
to operate it, serious consequential damage may occur.
» Do not continue to operate the device with a defect
» Do not repair the device with a defect

» Replace defective devices immediately or contact a
HEIDENHAIN service agency

Annual maintenance Corrective action

activities

Contact HEIDENHAIN
service agency

All labels and symbols
provided on the product
must be checked for
readability

Have defective lines
replaced, contact HEIDEN-
HAIN service agency

Electrical connections
must be function tested
and checked for damage

Power cable must be
checked for improper
insulation or weak points

Replace power cable
according to specification

Protective ground
connection must be
function tested and
checked for proper
connection

Have connecting cables
replaced

We recommend returning the device to the
HEIDENHAIN calibration service every two
years in order to ensure traceable, accurate
and error-free operation.
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7 Removal and disposal

o When removing the device from NC-controlled
machines, special safety measures must be
followed as required.
Further information: "Safety precautions for
operation with and in machines', Page 23.

The described safety precautions apply during
installation.
Further information: "Installation”, Page 25.

Preparation

» Set the power switch to the 0 position

» Disconnect the unit's power plug.

» Disconnect all of the device's connections

71 Removal

Storage after removal

If the unit will be temporarily stored after removal, the
specified ambient conditions must be maintained.

Further information: "Specifications’, Page 32

Pack the device for storage

Repackaging should correspond to the original packaging
as closely as possible:

» Re-attach all connection parts to the product as they
were attached when received from the factory, or
repackage them in the original packaging as received
from the factory.

» Repackage the product, foam and cardboard box insert
as originally shipped from the factory

» Place all other components in the original packaging as
received from the factory. Further information: "ltems
supplied"’, Page 24

» Enclose all the documentation that were included in
the original packaging. Further information: "Storage
and distribution of the documentation®, Page 21

When returning the device to the Service
Department, accessories and measuring
devices need not be returned with the device.
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72 Disposal

NOTICE

Incorrect disposal of the product!

Incorrect disposal of the product can cause
environmental damage.

» Do not dispose of electrical waste and
electronic components in domestic
waste

» Forward the product to recycling in
K accordance with the applicable local

disposal regulations

» If you have any questions about the disposal of the
product, please contact a HEIDENHAIN service
agency
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8 Specifications

Electrical data

Power supply = Rated line voltage
AC 100 V to 240V,
50 Hz to 60 Hz

Approx. 20 VA

® DC voltage
DC 24V (£10 %),
Approx. 20 VA

Measurement of
supply voltage and
supply current

Voltage: +0.5 % (min. £5 mV)
Current: £2 % (min. £1 mA)

Encoder inputs X1, X4, and encoder output X2

15-pin D-sub connection (female)

B Support depends on the version of the Adjusting and
Testing Software (ATS)

B Power supply:

B Adjustable from 2 V to 30 V with/without remote
sense control

B Maximum supply current: 750 mA
B Maximum power output: 5 W

o Information about the cable lengths:

The stated cable lengths apply to the use of
HEIDENHAIN cables if the power supply range
of the encoder is complied with.

Encoder input X1

EnDat 2.1/ m Cable lengths: functional limit
EnDat 2.27) < 70 m, depending on clock
frequency

Compliance with test limits <2 m
(only incremental signals)

B |nput frequency of incremental
signals3: < 1000 kHz

Encoder input X1

11 pApp? B Cable lengths: functional limit
<30m
Compliance with test limits <2 m
B |nput frequency of incremental
signals?: < 300 kHz

Fanuc, B Cable lengths: functional limit
Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI B Cable lengths: functional limit

<100 m

1 Incremental signals are displayed in inverted form

20 Cutoff frequency, reduced by the Adjusting and Testing
Software (ATS ) to 100 kHz for certain measuring
functions

3 If supported by the connected encoder

4 HTL only for service purposes via external signal
adapter, e.g., ID 1093210-01

Encoder output X2

15-pin D-sub connection, male

Monitoring
mode of X1

Directly or via the SA xxx

signal adapter, depending on the
Adjusting and Testing Software version
for

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi
BT Vep

= TTL

" 11 pAep

External functions X3

6-pin Mini-DIN-connection (female)

1Vep ®  Cable lengths: functional limit
<150 m
Compliance with test limits < 2 m
® |nput frequency of incremental
signals?: < 1000 kHz

MSB output For EnDat 2.1/2.2

Encoder input X4

8+2-pin RJ45 connection, female

TTL B Cable lengths: functional limit
< 100 m/50 m, depending on min.
edge separation
Compliance with test limits <2 m

® |nput frequency of incremental
signals : < 1000 kHz

®  Edge separation > 20 ns

HTL4 B Cable lengths: functional limit
< 300 m, depending on the
minimum edge separation
Compliance with test limits <2 m

® |nput frequency of incremental
signals : < 500 kHz

B Edge separation > 20 ns
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DRIVE-CLiQ" Only for HEIDENHAIN encoders

B Cable length: functional limit
<30m

1 DRIVE-CLIQ is a registered trademark of Siemens
Aktiengesellschaft, only HEIDENHAIN encoders are
supported

Data interface X5

USB USB 2.0 high speed?)

1 Lower USB transfer rates can result in measuring
errors. Only USB cables without extension that are
included in delivery
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Test limits 1 Vpp
Measuring range for all input frequencies: 1.54 Vpp.

Extended measuring range 2 (9.6 Vpp) has increased
tolerances. Measuring range 2 is automatically set by the
Adjusting and Testing Software (ATS) for a few particular
encoders (with, for example, 3 Vpp interface).

Input frequency in kHz

Parameters <1 1 to 250 250 to 500
Signal ampli-
tude (A, B, R) 2 % +3 % +4 %
Asymmetry +0.002 +0.004 +0.006
Signal ampli-
tude ratio +0.5 % +0.5 % -
On-off ratio
error TV1 or
TV?2 +0.56° +1° +1.5°
Phase angle
error +0.5° +1° +1.5°
Reference
pulse width *2° - -
Reference

+2° - —

pulse position

Test limits 11 pApp
Measuring range for all input frequencies: 15.4 pApp

Extended measuring range 2 (96 pApp) has increased
tolerances. Measuring range 2 is automatically set by the
Adjusting and Testing Software (ATS) for a few particular
encoders (with, for example, 25 yApp interface).

Input frequency in kHz

Parameters <1 1 to 300
Signal amplitude (A, B, R) £3 % %5 %
Asymmetry +0.006 +0.006
Signal amplitude ratio £2 % £2 %
On-off ratio error TV1 or TV2 £1.5° +1.5°
Phase angle error £0.5° £1.0°
Reference pulse width +6.0° -

+3.0° -

Reference pulse position
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Test limits TTL

Measuring range for all input frequencies: 5 V

Input frequency in kHz

Parameters <100 100 to 500 500 to 1000
Signal ampli-

tude

Low level +0.05 V _

High level 2 %

On-off ratio

error TV1 or

TV2 +0.5° +1.5° +2.5°
Phase angle

error +0.6° +1.5° +2.5°
Reference

pulse width +0.5° +1.5° +2.5°
Reference

pulse position +0.5° +1.5° +2.5°

" Signal amplitude (U,1, Uar, Uaz, Uz, Uag, Uag, Uas)
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Test limits HTL
Measuring range for all input frequencies: 10 V to 30 V.

Input frequency in kHz

Parameters <100 100 to 500
Signal ampli-

tude

LOW level +0.1V B
HIGH level 3 %

On-off ratio

error TV1 or

TV2 +0.5° +1.5°
Phase angle

error +1.6° +4°
Reference

pulse width £15° +£2.5°
Reference

pulse position +1.5° +2.5°

1 HTL only for service purposes via external signal
adapter, ID 1093210-01

Ambient conditions

Operating 0 °C to 45 °C, no condensation
temperature

Storage 0 °C to 70 °C, no condensation
temperature

Relative

air humidity 10 % to 80 % RH (non-condensing)
Altitude <2000 m

General information

Directives ® EMC Directive 2014/30/EU
® Low Voltage Directive 2014/35/EU
Pollution 2
degree
Protection IP 20
EN 60529
Dimensions

See dimension drawings Page 180.
All dimensions are in millimeters [mm].
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1 Principes de base

1.1 A propos de cette notice

Cette notice contient toutes les informations et toutes
les remarques de sécurité qui permettent de monter et
d'installer I'appareil de maniére adéquate, sans utiliser le
logiciel ATS.

1.1.1 Informations sur le modele
N° d'identification

731626-01

Désignation du produit

PWM 20

1.1.2 Comment lire la documentation

Le tableau suivant énumere les différentes composantes
de la documentation, par ordre de priorité.

A AVERTISSEMENT

PWM 21 1200635-01

o Le numéro d'identification indiqué correspond
au numéro figurant sur I'étiquette signalétique.
Il se peut que le numéro d'identification
figurant sur I'étiquette d'emballage soit
différent de celui mentionné sur I'étiquette
signalétique, car I'appareil peut étre livré dans
différents emballages.

Risques encourus en ne respectant pas le contenu
de la documentation !

Il peut en résulter des dommages matériels et/ou des
accidents allant de la simple blessure aux blessures
mortelles.

» Lire attentivement la documentation dans son
intégralité.

» Conserver la documentation pour pouvoir la
consulter ultérieurement.

Etiquette signalétique
L'étiquette signalétique se trouve au dos de I|'appareil.
Exemple

1 | |
‘\ Pcvvﬁ 21 [ XX
SN 12 345 678 x| ID 123456-xx
HEIDENHAI
-3 -2

1 Désignation du produit
2 N° d'identification
3 Index

o Le PWM 21 est le successeur du PWM 20 ;
leurs fonctions sont compatibles.

Concernant le Adjusting and Testing Software
(ATS) :

m |e PWM 20 est toujours supporté

m |e PWM 21 est supporté a partir de la
version ATS V3.2.1

Validité de la documentation

o Le numéro du document figure en bas a

gauche de la derniere page. La documentation
ne s'applique que si le numéro de document
correspond au numéro de document
mentionné sur www.heidenhain.fr. || faut
également comparer la désignation, le numéro
d'identification et I'indice du produit figurant
sur |'étiquette signalétique avec les données
indiguées sur www.heidenhain.fr.
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Documentation

Addendum

Description

Un addendum compléte ou
remplace certains passages
du manuel d'utilisation ou de
la notice d'installation. Tout
document de ce type inclus
dans la livraison doit étre Iu
en priorité. Toutes les autres
informations contenues dans
la documentation conservent
leur validité.

Le manuel d'utilisation
contient toutes les informa-
tions et toutes les consignes
de sécurité qui permettent
de monter, d'installer et d'uti-
liser I'appareil de maniére
adéquate, conformément a
sa destination. Ce document
est inclus dans la livraison et
arrive en deuxieme position
en termes de priorité de
lecture.

Mode d'emploi

La documentation relative a
|'utilisation de I'appareil en
combinaison avec le Adjusting
and Testing Software (ATS)
peut étre téléchargée depuis
la zone de téléchargement de
www.heidenhain.fr.

Manuel utilisateurAd-
justing and Testing
Software (ATS)

Documentation relative
aux systemes de
mesure et aux autres
appareils périphériques
raccordés

Les documents de ce type
ne sont pas inclus dans la
livraison. Ils sont inclus dans
la livraison des systémes

de mesure et des appareils
périphériques concernés.

Modifications souhaitées ou découverte d'une
"coquille"?

Nous nous efforcons en permanence d'améliorer notre
documentation. N'hésitez pas a nous faire part de vos
suggestions en nous écrivant a I'adresse e-mail suivante :

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Conservation et transmission de la
documentation

Ce manuel doit étre conservé a proximité immédiate

du poste de travail et doit pouvoir étre consulté a tout
moment par I'ensemble du personnel. L'exploitant est
tenu d'informer son personnel de I'endroit ou ce manuel
est conservé. Si ce manuel est devenu illisible, I'exploitant
est tenu de s'en procurer un nouvel exemplaire auprés du
fabricant.

Si I'appareil est transmis ou vendu a un tiers, les
documents suivants doivent impérativement étre remis au
nouveau propriétaire :

B Addendum, si fourni
B Manuel d'utilisation

1.1.4 Groupe ciblé par cette notice

Le manuel d'utilisation doit étre lu et observé par toutes
les personnes en charge des opérations suivantes :

= Montage

Installation

Utilisation

Nettoyage et maintenance
Dépannage

Démontage

Elimination des déchets
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1.1.5 Types de remarques utilisés

Consignes de sécurité

Les consignes de sécurité ont pour but de mettre en
garde |'utilisateur devant les risques liés a la manipulation
de l'appareil et indiguent comment les éviter. Les
différentes consignes de sécurité sont classées par ordre
de gravité du danger et sont réparties comme suit :

A DANGER

Danger signale I'existence d'un risque pour les
personnes. Si vous ne suivez pas la procédure

qui permet d'éviter le risque existant, le danger
occasionnera certainement des blessures graves,
voire mortelles.

A AVERTISSEMENT

Avertissement signale |'existence d'un risque pour

les personnes. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner des blessures graves, voire mortelles.

A ATTENTION

Attention signale I'existence d'un risque pour les
personnes. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner de légéres blessures.

REMARQUE

Remarque signale |I'existence d'un risque pour

les objets ou les données. Si vous ne suivez pas la
procédure qui permet d'éviter le risque existant, le
danger pourrait occasionner un dégat matériel.
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Notes d'information

Les notes d'information garantissent un fonctionnement
s(r et efficace de I'appareil. Les notes d'information sont
réparties comme suit :

o Ce symbole signale une astuce.

Une astuce vous fournit des informations
supplémentaires ou complémentaires.

@ Le symbole représentant une roue dentée
signale que la fonction décrite dépend de la
machine, par ex. :

® \otre machine doit étre équipée de |'option
de logiciel ou du hardware nécessaire.

B | e comportement des fonctions dépend
des parameétres configurables sur la
machine.

@ Le symbole représentant un livre correspond a
un renvoi a une documentation externe, p. ex.
a la documentation du constructeur de votre
machine ou d'un autre fournisseur.

1.1.6 Eléments typographiques

Dans ces instructions d'utilisation, les éléments
typographiques suivants sont utilisés :

Représentation Signification

> . caractérise/remplace une action et le
> résultat d'une action
Exemple :

> Appuyer sur OK

> La bofte de dialogue contenant le
message se ferme.

L I caractérise/remplace une
. énumeération
Exemple :

® interface TTL

® interface EnDat
| |

Gras permet d'identifier des menus, des
affichages et des boutons

Exemple :
» Appuyer sur Eteindre

> Le systéme d'exploitation se
ferme.

» Mettre 'appareil hors tension en
utilisant I'interrupteur d'alimenta-
tion

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020

2 Sécurité

Les consignes de sécurité qui s'appliquent pour
I'utilisation du systeme sont les consignes de sécurité
généralement reconnues, particulierement celles qui

sont reconnues dans le cadre d'une utilisation avec des
appareils sous tension. Le non-respect de ces consignes
de sécurité risque d'endommager |'appareil ou d'entrainer
des blessures corporelles.

Les consignes de sécurité peuvent varier d'une entreprise
a l'autre. En cas de divergence entre le contenu de cette
notice et les consignes internes de I'entreprise utilisant
cet appareil, ce sont les instructions les plus strictes qui
prévalent.

2.1 Utilisation conforme a la destination

L'appareil ne peut étre utilisé qu'a condition que son état
soit sdr et irréprochable. Il est exclusivement destiné a
I'usage suivant :

B Diagnostic et réglage des systemes de mesure
HEIDENHAIN a interface absolue et incrémentale

Toute autre utilisation de |'appareil est considérée comme
non conforme & sa destination et peut provoquer des
blessures et des dommages.

2.2 Utilisation non conforme ala
destination

Toute utilisation qui n'est pas mentionnée au paragraphe
"Utilisation conforme a la destination" est considérée
comme non conforme a la destination. L'exploitant est
seul responsable des dommages susceptibles de résulter
d'une utilisation non conforme.

De plus, les activités énumérées ci-apres ne sont pas
autorisées :

® utilisation avec des pieces, cables ou raccords
défectueux ou non conformes aux normes

m ytilisation dans un environnement explosible

m  Utilisation non conforme aux conditions de service
selon les voir "Caractéristiques techniques”,
Page 48

®  modification de |'appareil ou des périphériques sans le
consentement du fabricant
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2.3 Qualification du personnel

Le montage, l'installation, I'utilisation, I'entretien et le
démontage nécessitent une qualification spécifique en
tant que technicien de maintenance. Le technicien de
maintenance doit s'étre suffisamment informé avec la
documentation relative a 'appareil et aux périphériques
connectés avant de manipuler |'appareil.

Les gqualifications font I'objet d'une spécification ci-apres :
Le technicien de maintenance utilise et manipule I'appareil
conformément a sa destination. Il a été spécialement
formé pour I'environnement de travail dans lequel il
travaille. Du fait de sa formation professionnelle, de

son savoir, de son expérience et de sa connaissance

des regles et normes en vigueur, le technicien de
maintenance est en mesure d'effectuer les taches qui lui
incombent dans le cadre de |'application concernée, mais
également de détecter et d'éviter tout risque éventuel. ||
doit satisfaire aux regles et dispositions légales en vigueur
en matiere de prévention des accidents.

2.4 Obligations de I'exploitant

L'exploitant est propriétaire de |'appareil et des
périphérigues ou il a loué les deux. Il est responsable de
|'utilisation de I'appareil conformément a sa destination.

L'exploitant doit :

B confier au personnel compétent et autorisé les
différentes opérations a effectuer sur |'appareil

B informer son personnel sur ses compétences et ses
fonctions, et étre a méme d'en fournir la preuve

B mettre tout I'équipement nécessaire a la disposition du
personnel, afin qu'il puisse accomplir les tadches qui lui
incombent

m  vérifier que |'appareil est exclusivement utilisé dans un
état irréprochable d'un point de vue technique

B s'assurer que |'appareil est protégé de toute utilisation
non autorisée

2.5 Informations générales relatives a la
sécurité
Les consignes de sécurité spécifiques a respecter pour

chaque type d'interventions sur I'appareil sont indiquées
dans les chapitres correspondants de cette notice.
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2.5.1 Informations de sécurité relatives a

I'installation électrique

A AVERTISSEMENT

Il est dangereux de toucher les piéces conductrices
de tension en ouvrant l'appareil.

Un risque de décharge électrique, de brllure ou de
blessure mortelle peut survenir.

» Les travaux doivent étre exclusivement effectués
hors tension par du personnel qualifié.

A AVERTISSEMENT

Danger d'électrocution en cas de contact direct ou
indirect avec les piéces conductrices de tension

Un risque de décharge électrique, de brllure ou de
blessure mortelle peut survenir.

» Seul un personnel spécialement formé est habilité a
effectuer des travaux sur I'installation électrique ou
sur les composants conducteurs de courant.

» Utiliser exclusivement des connecteurs et
des cébles conformes aux normes pour les
raccordements au réseau et toutes les connexions
d'interfaces

» Faire immédiatement remplacer les composants
électriques défectueux par le fabricant

» Contréler régulierement tous les cables raccordés
et tous les ports de I'appareil. Remédier
immédiatement aux défauts, tels que les liaisons
desserrées ou les cables fondus

REMARQUE

Décharge électrostatique (DES)

Cet appareil contient des composants qui peuvent étre
détruits par une décharge électrostatique (DES).

» Respecter impérativement les consignes de
sécurité lors de la manipulation de composants
sensibles aux décharges électrostatiques

» Ne jamais toucher les plots sans mise a la terre
appropriée

» Porter un bracelet antistatique pour les
interventions sur les prises de |'appareil

REMARQUE

Détérioration des composants internes de
I'appareil !

Toute ouverture de I'appareil rend la garantie et la
responsabilité du fabricant caduque.

» Ne jamais ouvrir le boitier
> Laisser le fabricant intervenir
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2.6 Mesures de sécurité dans le cadre 3 Montage
d'une utilisation avec/sur des

machines ..
3.1 Contenu de la livraison

La livraison du modéle de base contient les articles
ADANGER Suivants :

Risque de blessures graves ou de dégats matériels B Appareil
importants suite a une mauvaise manipulation de la B Cable secteur de 3 m avec prise d'alimentation
CN! européenne (type F)

Utilisation non conforme en raison d'une mauvaise = Manuel d'utilisation

manipulation ou d'une mauvaise programmation de la ® Cable de liaison USB de 2 m

CN,_ ou a cause de parameétres machine erronés ou non = CD avec Adjusting and Testing Software (ATS)

optimax 5 Addendum (optionnel, voir "Comment lire la docu-

» Pour analyser au mieux le comportement incorrect mentation", Page 35 pour plus d'informations)
d'une machine a commande numérique, il est
nécessaire d'avoir des connaissances fonda- L'appareil peut également étre fourni en
mentales sur la machine, les moteurs d'en- 0 option comme composant d'un kit de
trainement, les variateurs et les commandes diagnostic pour systéme de mesure. Dans
numeériques, ainsi que sur leurs interactions avec les ce cas, la livraison inclut des composants
systémes de mesure. supplémentaires. Pour en savoir plus,

» QOutre les consignes de ce mode d'emploi, il faut consulter le manuel utilisateur Adjusting and
respecter les régles de sécurité et de prévention Testing Software (ATS).
des accidents qui s'appliquent dans le cadre de I'uti-

lisation des machines, des moteurs d'entrainement,
des variateurs et des commandes numériques
concerné(e)s.

Déballage de I'appareil

Ouvrir le carton d'emballage par le haut
Retirer le matériau d'emballage

Sortir le contenu

v

» Dans le cas ou |'appareil serait encastré dans
une machine ou utilisé dans d'autres conditions
particuliéres, toutes les consignes de sécurité
mentionnées dans ce mode d'emploi devront étre
adaptées a la situation d'utilisation.

» Tenir compte des adaptations a effectuer en

Vérifier que le contenu de la livraison est complet

vV vyYwvyy

Vérifier que la livraison n'a pas été endommagée
pendant le transport

En cas d'avarie de transport :

» Conserver les emballages pour les besoins
de I'enquéte

» Contacter HEIDENHAIN ou le constructeur
de la machine

présence d'une situation de mise a la terre

modifiée, notamment lors du montage et de I'uti- 0
lisation de I'appareil en mode Monitoring dans la
boucle d'asservissement de machines a CN.

» Siune erreur est diagnostiquée, consulter impéra-
tivement le constructeur de la machine

Ceci vaut également pour les demandes de
pieces de rechange.

En cas d'avarie

» Faire constater |'avarie par le transporteur

» Conserver les emballages pour les besoins de
I'enquéte

» Informer |'expéditeur de |'avarie

» Le cas échéant, s'adresser au distributeur en qualité
d'intermédiaire

» Pour les pieces de rechange, contacter le distributeur
HEIDENHAIN ou le fabricant de I'appareil.

Accessoires

Le manuel utilisateur Adjusting and Testing Software
(ATS) contient un récapitulatif des articles optionnels
pouvant étre commandés aupres de HEIDENHAIN pour
cet appareil.
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3.2 Lieu d'installation

4 Installation

REMARQUE REMARQUE

Dommage de l'appareil !

S'il n'est pas correctement installé, I'appareil peut étre
endommage.

> Installer I'appareil uniguement en position
horizontale

» Choisir un lieu d’'installation qui soit facilement
accessible pendant le service

» Installer I'appareil dans un endroit bien aéré

» Ne pas obturer les ouvertures d'aération sur les

cOtés et a l'arriere. Ne pas empécher la libre
circulation de l'air.

Brancher et débrancher les connecteurs !
Risque d'endommagement des composants internes

» Ne brancher ou débrancher les connecteurs que si
I'appareil est hors tension

o L'appareil est équipé d'un ventilateur a
régulation de température. En cas de
dépassement de la température intérieure
maximale, le ventilateur se met en marche
et s'arréte au terme de la phase de
refroidissement.

6 Selon la variante, il se peut que la procédure
d'installation soit un peu différente de
la procédure décrite dans ce chapitre. Si
I'addendum fourni avec le produit contient des
informations sur l'installation, celles-ci sont
prioritaires par rapport a celles mentionnées
dans ce chapitre.

0 Les figures représentant |'affectation des plots
font référence aux connecteurs situés sur
I'appareil, et non aux prises.

Pour des informations sur le montage encastré, voir "C"
sur la page de couverture dépliante.
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0 La responsabilité du systeme dans lequel
I'appareil est utilisé incombe a I'exploitant de
ce systeme.
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4.1 Vue d'ensemble de l'appareil

Face avant de l'appareil
Voir "A" sur la page de couverture dépliante.

X1 Entrée Sub-D 15 plots pour systémes de me-
sure HEIDENHAIN avec

B |nterface 11 pAcc/25 PACc

B Interface 1 V¢e/3 Vec
(1 Vee/Z1, 1 Ve avec des seuils,
1 Vec avec horloge/données)

B interface EnDat/SSI

= interface TTL avec des seuils

® |nterface HTL (raccordement
possible uniguement a des fins de

maintenance avec un adaptateur externe,
p. ex. ID 1093210-01)

B interface Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa ou
Panasonic

X2 Sortie Sub-D 15 plots pour le mode Monito-
ring des signaux du systéeme de mesure
provenant du port X1

X3 connecteur mini-DIN 6 plots pour les
fonctions externes

X4 Prise RJ45 8+2 plots pour systémes de
mesure avec interface DRIVE-CLIQ

L1 LED d'indication d'état

Eteinte : pas prét a étre utilisé
Allumée (en vert) : prét a étre utilisé

L2 Témoin d'état de |'alimentation en tension

Eteint : absence de tension d'alimentation
Allumé (vert) : sous tension

Dos de I'appareil
Voir "B" sur la page de couverture dépliante.

1 Interrupteur d'alimentation

X5 Prise USB femelle de type B (USB 2.0), inter-
face de données

X6 Raccordement secteur
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4.2 Raccordement de la tension
d'alimentation

A AVERTISSEMENT

Risque de décharge électrique !

Les appareils qui ne sont pas correctement mis a la
terre peuvent provoquer des blessures graves voire
mortelles, suite a une décharge électrique.

» D'une maniere générale, utiliser un céble secteur a
3 plots.

» Vérifier que le conducteur de mise a la terre est
correctement raccordé a l'installation du batiment.

A AVERTISSEMENT

Risque d'incendie en cas d'utilisation de cables
secteur non conformes aux exigences nationales
requises sur le lieu d'installation.

Les appareils qui ne sont pas correctement mis a
la terre peuvent provoquer des chocs électriques
responsables de blessures graves, voire mortelles.

» Utiliser exclusivement un cable secteur qui est
au minimum conforme aux exigences nationales
requises sur le lieu d'installation

» Utiliser le céble secteur fourni pour raccorder la prise
d'alimentation X6 a la prise secteur avec conducteur
de mise a la terre

Pour connaitre la position de la prise d'alimentation au dos
de l'appareil, voir "Dos de |'appareil’, Page 41.

Pour connaitre |'affectation des broches du connecteur X6,
voir "R", Page 184.

4.3 Décharge électrostatique

REMARQUE

Décharge électrostatique (DES) !

L'électronique de |I'appareil peut étre détruite par une
décharge électrostatique (DES).

> Respecter impérativement les consignes de
sécurité lors de la manipulation de composants
sensibles aux décharges électrostatiques

» Ne jamais toucher les plots sans mise a la terre
appropriée
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4.4 Connexion de systemes de mesure

REMARQUE

Une plage d'alimentation en tension incorrecte
et un mauvais cablage peuvent endommager
I'appareil et le systeme de mesure !

Une mauvaise plage d'alimentation en tension, un
mauvais cablage ou une mauvaise affectation des
broches peut endommager |'appareil et le systeme de
mesure.

> Respecter la plage de tension d'alimentation du
systéme de mesure connecté

» Vérifier que le cablage assurant la liaison entre le
systéeme de mesure et I'appareil est correct

> Les plots ou les fils qui ne sont pas affectés doivent
rester libres.

» Ne brancher/débrancher le cable de liaison entre le
systéme de mesure et 'appareil que si l'installation
est hors tension

» Le raccordement et |'utilisation de |'appareil
avec des systemes de mesure autres que ceux
de la marque HEIDENHAIN engagent la seule
responsabilité de I'utilisateur.

Possibilités de raccordement

B |es systémes de mesure dotés d’'une interface
15 plots peuvent étre connectés a I'entrée de systeme
de mesure X1 qui se trouve a l'avant de |'appareil.

B En mode Monitoring sans adaptateur de signal, la
sortie de systeme de mesure X2 est utilisée pour
connecter |'électronique consécutive.

B Les systemes de mesure a interface DRIVE-CLIQ
8+2 plots se connectent a I'entrée X4 située a l'avant
de l'appareil.

Pour connaitre la position des connecteurs, voir "Vue
d'ensemble de |'appareil’, Page 41.

Pour connaitre I'affectation des plots des cables de
liaison, se référer au catalogue.

Port X1

Interface EnDat/SSI

Broche Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux (uniqguement
avec EnDat01 et EnDat02)

2,4,10, 12 Alimentation en tension

5,8, 13,15 Transmission de données en série

6 Blindage interne

Pour le brochage des signaux EnDat/SSI, voir "F",
Page 181.

Interface Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

Plot Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux (si dispo-
nibles, uniqguement a des fins de

réglage ; ne pas céabler en service

normal)
2,4,10, 12 Alimentation en tension
5, 8,13, 15 Transmission de données en série
6 /

Affectation du signal Fanuc voir "G", Page 181.
Affectation du signal Mitsubishi voir "H", Page 181.
Affectation du signal Yaskawa et Panasonic voir "l",
Page 182.

0 Fanuc et Mitsubishi : ne pas cébler les plots 5
et 13 en cas de "one pair transmission".

o Informations sur I'affectation des plots en
annexe :

Blindage du céble relié au carter ;
Up = alimentation en tension

Sensor : Les lignes de retour (sensor)
dépendent de ce qui a été paramétré en
interne dans le Adjusting and Testing Software
(ATS) avec l'alimentation en tension concernée
(voir manuel utilisateur "Adjusting and

Testing Software ", voir "Comment lire la
documentation”, Page 35).
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Interface 1 Vcc-/3 Vcc

Plot Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux

2,4,10, 12 Alimentation en tension

5,6,8, 13, 15 Autres signaux dépendants de |'ap-

pareil
(commutation interne a I'appareil)

Affectation du signal 1 V¢ avec positions limites voir "J",
Page 182.

Affectation du signal 1 V¢c/Z1 voir "K', Page 182.
Affectation du signal 1 V¢ avec horloge/données voir "L",
Page 183.

Interface 11 }.lAcc/25 IJACC

Plot Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux
2,4 Alimentation en tension
5,6,810,12,13,15  /

6 Blindage interne

Affectation du signal 11 pAcc (25 pAcc) voir "M,
Page 183.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWWM 21 | 04/2020



Interface TTL (avec seuils) et interface HTL

Plot Fonction
1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux
2,4,10,12 Alimentation en tension
3,13, 15 /
6, 8 Signaux Limit
(si supportés par le systeme de
mesure)

Affectation des signaux TTL et HTL voir "N", Page 183.

Raccorder les cables des systéemes de mesure

» Raccorder completement les systemes de mesure aux
connecteurs correspondants

» Ne pas trop serrer les vis des connecteurs a vis

» Ne pas exercer de charge mécanique sur les
connexions (entrée de systeme de mesure X4)

o Les broches ou fils non utilisés doivent rester
libres !

Port X4

Plots Fonction

A, B Alimentation en tension

1,2,3,6 Transmission de données en série

Pour I'affection des signaux DRIVE-CLIQ voir "P",
Page 184.

Sortie de systéeme de mesure X2

L'entrée du systéme de mesure X1 de I'appareil est reliée
galvaniguement a la sortie X2 du systeme de mesure. Les
signaux et |'affectation des plots en sortie correspondent
aux signaux d'entrée (captés ou reconstitués).

Il n'y a pas de séparation galvanique des signaux. Les
lignes d'alimentation et de retour (sensor) sont activées
via le Adjusting and Testing Software (ATS), a partir de la
version 2.6, selon le mode de fonctionnement concerné,
et peuvent étre connectées (voir exemples ci-apres). |l est
ainsi possible de garantir que la tension d'alimentation
générée par |'appareil n'est pas appliquée a X2.

Exemple 1 :—L'appareil se trouve en mode Monitoring
(systeme de mesure alimenté par |'électronique
consécutive) et Adjusting and Testing Software (ATS) non
démarré :

ov

Exemple 2 — L'appareil alimente le systeme de mesure via
X1 :

X1
Up Oo—
Up Sensor  O—

0V Sensor  O— 1—
ov O
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4.4.1 Conditions de mise a la terre en mode

Monitoring

L'appareil est doté d'un bloc d'alimentation longue portée.
[l est pour cette raison nécessaire que la connexion a la
terre PE (terre de protection) soit également reliée au
carter de I'appareil. Si l'appareil est intégré dans la boucle
d'asservissement d'une machine commandée par CN,
alors la présence d'une mise a la terre supplémentaire
vient modifier le concept de blindage

Il est possible d'y remédier avec les mesures suivantes :

> Alimenter I'appareil via un transformateur de
séparation

ou
» Alimenter I'appareil en 24 V CC

Pour analyser les données de mesure de |'appareil,

un PC lui est raccordé via l'interface USB. Dans le PC,
le potentiel 0 V est généralement relié au connecteur
de mise a la terre (USB également). Si I'appareil est
intégré dans la boucle d'asservissement d'une machine
a CN, alors les conditions relatives a la liaison 0 V sont
également modifiées.

Il est possible d'y remédier avec les mesures suivantes :

» Utiliser un ordinateur portable sur batterie comme PC
ou

ou

» utiliser un PC doté un bloc d'alimentation sans
connecteur de mise a la terre

4.4.2 Intégrer une machine a CN dans la boucle

d'asservissement

A des fins de diagnostic, |'appareil peut étre intégré dans
la boucle d'asservissement d'une machine commandée
par CN, par l'intermédiaire de I'entrée et de la sortie du
systéme de mesure (voir "Sortie de systéme de mesure
X2", Page 43).

A AVERTISSEMENT

Risque de décharge électrique !

L'insertion de I'appareil dans la boucle
d'asservissement d'une machine a CN risque de
modifier les conditions de mise a la terre.

» Adapter la mise a la terre aux conditions
particulieres de la situation d'utilisation
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REMARQUE 5 Utilisation

En mode Monitoring sans adaptateur de signal,

endommagement de la CN en cas d'alimentation en AAVERT|SSEM ENT

tension via l'appareil !

En modifiant la tension d'alimentation des

En mode Monitoring sans adaptateur de signal, le systémes de mesure pendant le service, il
systeéme de mesure ne doit pas étre alimenté en est possible de provoquer des blessures ou
tension via |'appareil. Cela vaut aussi lorsque la CN se d’endommager la machine !

trouve hors tension. ) .
Risque de blessures ou de dommages matériels graves

> L'alimentation en tension ne peut avoir lieu que via en cas de modification de la tension d'alimentation des
la CN. systémes de mesure pendant les déplacements de la
machine.
La possibilité d'utiliser I'appareil en mode Boucle fermée » Ne pas modifier les paramétres ni la tension
dépend de la version du Adjusting and Testing Software d'alimentation des systémes de mesure lorsque la
(ATS). Cela n'est possible qu'en respectant les conditions machine se déplace et qu'un PWM se trouve dans
de mise a la terre applicables. la boucle d'asservissement.

Il est recommandé d'utiliser un adaptateur de signal (par
ex. SA 100, SA 110, ...).

L'appareil doit étre raccordé dans I'ordre suivant : AAVERT|SSEM ENT

» Arréter la machine

Risque de blessures ou de dommages de la

> Debrancher les connecteurs machine si la tension d’alimentation des systémes
de mesure est modifiée alors que les axes verticaux

45 Connexion d'un ordinateur ne sont pas sécurises.

Un ordinateur peut étre relié au port USB X5 (USB type B) Risque de blessures ou de dommages matériel graves

par |'intermédiaire de son interface USB 2.0 High Speed. en cas de modification de la tension d'alimentation du

systeme de mesure alors que les axes verticaux ne

» Raccorder le port USB de I'ordinateur au connecter X5 o
sont pas sécurisés.

a l'aide d'un céble USB (voir "Contenu de la livraison",

Page 39) » D'une maniére générale, pour prévenir tout risque
Pour plus d'informations sur la position des connecteurs, de chute, il faut toujours sécuriser les axes verticaux
voir "Dos de |'appareil’, Page 41. avant de procéder a des mesures sur ces derniers.

Pour connaitre I'affectation des broches du port X5, voir
'Q", Page 184.

A ATTENTION

Des zones de mémoire non synchronisées peuvent
entrainer des blessures ou endommager la
machine.

4.6 Connexion d'un périphérique externe

Un périphérique externe peut étre raccordé au port X3
avec un connecteur mini-DIN a 6 plots.

» Raccorder le connecteur mini-DIN du périphérique
au connecteur mini-DIN 6 plots en utilisant un céable
standard disponible dans le commerce

Pour plus d'informations sur la position des connecteurs,
voir "Face avant de |'appareil’, Page 41.

Pour connaitre |'affectation des broches du port X3, voir ) ,
'0", Page 184. » En cas de maintenance, s'assurer que les zones

de mémoire contenant les données propres a la
machine ou a l'installation sont bien synchronisées.

Certaines interfaces, comme I'EnDat par exemple,
offrent la possibilité d'enregistrer des données
spécifiques a l'installation ou a la machine dans la zone
de mémoire du client. Ces données peuvent contenir
des informations pertinentes pour la sécurité.
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5.1 Mise sous/hors tension de I'appareil

Mettre I'appareil sous tension

Pour connaitre la position de l'interrupteur d'alimentation,

voir "Dos de |'appareil", Page 41.
» Mettre l'interrupteur d'alimentation sur |

Mettre I'appareil hors tension
» Mettre l'interrupteur d'alimentation sur 0.

o Tous les poles de l'interrupteur d'alimentation
sont sécurisés. L'appareil ne peut étre coupé
définitivement de la source de courant qu'en

tirant sur l'interrupteur d'alimentation.

5.2 Indication des états et des erreurs

Ce sont les LED L1 et L2 situées en face avant
de l'appareil qui permettent de connaftre I'état de
fonctionnement de I'appareil.

Pour connaitre la position des LED, voir "Face avant de
I'appareil", Page 41.
LED Etat Etat

L1 Eteinte Hors service

5.3 Adjusting and Testing Software

L'appareil permet de contréler de maniere détaillée un
systéme de mesure incrémentale ou absolue (selon
I'interface, en boucle fermée également).

Pour I'utilisation de I'appareil, il est possible d'installer
sur le PC le Adjusting and Testing Software (ATS) fourni.
L'installation et I'utilisation du Adjusting and Testing
Software (ATS) sont décrites dans le manuel utilisateur
'Adjusting and Testing Software", voir "Comment lire la
documentation®, Page 35.

Conditions systéme requises
® PCIBM ou PC 100 % compatible

B Résolution d'affichage minimum du Adjusting and
Testing Software (ATS) : 1024 x 768

5 Windows 7 (32 et 64 bits), Windows 8 (32 et 64 bits),
Windows 10 (32 et 64 bits)

m  Espace disponible sur le disque dur de Adjusting and
Testing Software (ATS) : env. 500 Mo

B Processeur du PC : 2 Pentium double coeur ; 2 GHz
5 Mémoire vive : > 2 Go
® USB 2.0 High Speed

Allumée Prét a fonctionner
(en vert)

L2 Eteinte Alimentation en tension désactivée
Allumée Alimentation en tension activée
(en vert)
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@ Les exigences et les recommandations

relatives au systeme valent pour la version
Adjusting and Testing Software, a la date
d'impression de ce document. Pour connaitre
les exigences actuelles concernant la version
Adjusting and Testing Software, se référer
aux informations produit concernées ou aux
'Release Notes" de la version Adjusting and
Testing Software.
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6 Entretien et maintenance

6.1 Maintenance

@ Ce chapitre est consacré aux opérations de
maintenance de I'appareil.
Pour plus d'informations : voir la
documentation du fabricant des appareils
périphériques concernés.

6.2 Nettoyage

REMARQUE

Nettoyage avec des produits tranchants ou
agressifs

Un mauvais nettoyage endommage |'appareil.

» Ne pas utiliser d'agents nettoyants ou de solvants
agressifs ou abrasifs

» Ne pas utiliser d'objets tranchants pour enlever les
salissures tenaces

6.3 Plan d'entretien

L'appareil ne nécessite pratiguement pas d'entretien.

REMARQUE

Dommages consécutifs dis a la poursuite du
fonctionnement de I'appareil aprés qu’un défaut
soit survenu !

Si un défaut survient sur 'appareil et que vous
continuez a vous en Servir, vous pouvez occasionner
des dommages consécutifs graves.

» Ne pas continuer a utiliser I'appareil en cas de
défaut
» Ne pas réparer I'appareil en cas de défaut

» Remplacer immeédiatement |'appareil défectueux ou
contacter un service aprés-vente HEIDENHAIN

» Essuyer les surfaces extérieures avec un chiffon
humide et un agent nettoyant doux.
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Etapes d'entretien
annuelles

Veérifier la lisibilité des
étiquettes, inscriptions
et symboles figurant sur
I'appareil.

Résolution du probléeme

Contacter la filiale HEIDEN-
HAIN assurant le S.A.V.

Controler I'état et le
fonctionnement des
liaisons électriques.

Le cas échéant, faire
remplacer les liaisons
électriques défectueuses
en contactant la filiale
HEIDENHAIN assurant le
SAV.

Controéler le cable secteur
en vérifiant I'état de I'iso-
lation et I'absence d'ano-
malies.

Changer le cable secteur
conformément aux spécifi-
cations.

Vérifier la bonne
connexion du conducteur
de protection (mise a la
terre) et s'assurer qu'elle
fonctionne correctement.

Faire remplacer les cables
de liaison.

HEIDENHAIN.

0 Afin de garantir un fonctionnement
tracable, précis et sans erreur, nous vous
recommandons d'envoyer |'appareil, tous
les deux ans, au service d'étalonnage de
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7 Démontage et élimination des

déchets

Pour démonter un appareil monté sur une
machine a CN, il est impératif de respecter
les mesures de sécurité applicables le cas
échéant.

Informations complémentaires : "Mesures
de sécurité dans le cadre d'une utilisation
avec/sur des machines", Page 39

Les consignes de sécurité mentionnées
doivent étre appliguées dans le cadre de
I'installation.

Informations complémentaires :
"Installation”, Page 40

Préparation

» Mettre l'interrupteur d'alimentation sur 0.

» Débrancher la prise d'alimentation de I'appareil
» Débrancher toutes les connexions de |'appareil

71 Démontage

Stockage aprés démontage

Si I'appareil doit étre stocké provisoirement aprés
démontage, les conditions environnementales de
stockage devront étre observées.

Informations complémentaires : "Caractéristiques
techniques", Page 48

Emballer I'appareil pour le stockage

Les éléments doivent étre emballés de maniére a
correspondre au mieux a I'emballage d'origine :

> Toutes les piéces de vissage doivent étre en place sur
|'appareil ou bien emballées, selon |'état dans lequel

vous les avez recues a la livraison.

» Emballer I'appareil dans un carton conforme au carton

d'origine.
» Placer tous les autres composants dans I'emballage

d'origine. Informations complémentaires : "Contenu

de la livraison", Page 39
» Joindre I'ensemble des documents inclus dans la

livraison d'origine. Informations complémentaires :

"Conservation et transmission de la documentation”,
Page 36

Si I'appareil doit étre retourné au service
apres-vente, il est inutile d'y joindre les
accessoires et les systemes de mesure.
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72  Elimination des déchets

REMARQUE

Une mauvaise élimination de I'appareil !

Si l'appareil n'est pas correctement éliming,
des dommages environnementaux peuvent
en résulter.

» Ne pas éliminer les composants
électriques et électroniques avec les
déchets ménagers

» Eliminer I'appareil conformément a la
réglementation locale en vigueur concer-
nant le recyclage.

hi¢

» Pour toute question relative a I'élimination de
I'appareil, contacter un service aprés-vente
HEIDENHAIN
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8 Caractéristiques techniques

Caractéristiques électriques

B Tension de réseau nominale
100V a240V CC,
50 Hz a 60 Hz
env. 20 VA max.

B Tension continue
24V CC (x 10 %),
env. 20 VA

Alimentation
en tension

Tension : + 0,5 % (£ 5 mV min.)
Courant: + 2 % (+ 1T mA min.)

Mesure de la tension
et du courant d'ali-
mentation

Entrées pour systémes de mesure X1, X4 et sortie
pour systeme de mesure X2
Connecteur Sub-D, femelle, 15 plots

® Prise en charge selon la version Adjusting and
Testing Software (ATS)

®  Alimentation en tension :
m Réglable entre 2 V et 30 V avec/sans réglage par
télédétection
® Courant d'alimentation maximal : 750 mA
B Puissance d'alimentation maximale : 5 W

o Remarque sur la longueur des cébles :
Les longueurs de céble indiquées valent pour
les cables HEIDENHAIN et a condition de
respecter la plage de la tension d'alimentation
du systéme de mesure.

Entrée desystéme de mesure X1

EnDat 2.1/ ®E Longueur de céble : limite fonc-
EnDat 2.27) tionnelle < 70 m, dépend de la
fréquence d'horloge
Respect des limites de contréle :
<2m
(signaux incrémentaux
uniquement)

B Fréquence d'entrée des signaux
incrémentaux3 : < 1000 kHz

Entrée desysteme de mesure X1

HTL4 B | ongueur de céble : limite fonc-
tionnelle < 300 m, dépend de
I'écart min. entre les fronts
Respect des limites de controle :
<2m

B Fréquence d'entrée des signaux
incrémentaux : < 500 kHz

®m  Ecart entre les fronts > 20 ns

11 uAcc! B | ongueur de céble : limite fonc-
tionnelle <30 m
Respect des limites de controle :
<2m

B Fréquence d'entrée? : < 300 kHz

Fanuc, B [ongueur de céble : limite fonc-
Mitsubishi, tionnelle < 30 m

Yaskawa

Panasonic

SS| B | ongueur de céble : limite fonc-

tionnelle < 100 m
1 Les signaux incrémentaux sont représentés de
maniere inversée.

20 Fréquence limite de Adjusting and Testing Software
(ATS) limitée a 100 kHz pour certaines fonctions de
mesure

3 Si supporté par le systéme de mesure raccordé
4 HTL uniguement disponible a des fins de

maintenance via un adaptateur de signal externe,
par ex. ID 1093210-01

Sortie de systeme de mesure X2

Connecteur Sub-D, méale, 15 plots

1Vee M ® [ongueur de céble : limite fonc-
tionnelle < 150 m
Respect des limites de contréle :
<2m

B Fréquence d'entrée des signaux
incrémentaux? : < 1000 kHz

Mode Monito-
ring de X1

Connexion directe ou via un adapta-
teur de signal SA xxx, selon la version
de Adjusting and Testing Software
avec :

5 EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi
LI VCC

m TTL

B 11 pAcc

Fonctions externes X3

Connecteur mini-DIN, femelle, 6 plots

TTL B |Longueur de céable : Limite fonc-
tionnelle < 100 m/50 m, dépend
de I'écart min. entre les fronts
Respect des limites de contréle :
<2m

B Fréquence d'entrée des signaux
incrémentaux : < 1000 kHz

u  Ecart entre les fronts > 20 ns

Emission MSB Pour EnDat 2.1/2.2

Entrée de systéme de mesure X4

Prise RJ-45, femelle, 8+2 plots
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DRIVE-CLiQ" Uniguement pour les systemes de

mesure HEIDENHAIN

B | ongueur de céble : limite fonc-
tionnelle < 30 m

1 DRIVE-CLIQ est une marque déposée de la société
Siemens AG. Elle supporte uniquement les systemes
de mesure HEIDENHAIN.
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Interface de données X5
USB USB 2.0 High Speed?

1) Des vitesses de transfert par USB moins élevées
risquent d'entrainer des erreurs de mesure. Utiliser
uniguement le cable USB fourni, sans rallonge

Limites de contrdle 1 V¢c

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :
1,54 Vec.

La plage de mesure étendue 2 (9,6 V¢c) présente

de plus grandes tolérances. Selon le Adjusting and
Testing Software (ATS), la plage de mesure 2 est
automatiquement paramétrée sur certains systémes de
mesure (avec une interface 3 Ve par exemple).

Fréquence d'entrée en kHz

Amplitude du
signal (A, B, R) +2 % +3 % +4 %

Ecart de
symétrie + 0,002 + 0,004 + 0,006

Rapport d'am-
plitude des

signaux +0,5% +0,5 % -

Ecart de
rapport

cyclique TV1 et
TV2 +0,5° +1° +1,5°

Ecart de I'angle
de phase +0,5°

H

1° +1,5°

Largeur de
I'impulsion
de référence

Position de
['impulsion
de référence
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Limites de controle 11 pAcc

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :
15,4 UACC

La plage de mesure étendue 2 (96 pAcc) présente

de plus grandes tolérances. Selon le Adjusting and
Testing Software (ATS), la plage de mesure 2 est
automatiquement paramétrée sur certains systemes de
mesure (avec une interface 25 pAcc par exemple).

Fréquence d'en-

trée en kHz
Paramétres <1 1...300
Taille de signal (A, B, R) +3% £5%
Ecart de symétrie + 0,006 + 0,006
Rapport d'amplitude des
signaux £2% £2%
Ecart de rapport cyclique
TV1 et TV2 £1,5° +£1,5°

+1,0°

Ecart de I'angle de phase +0,5°

Largeur de l'impulsion
de référence +6,0° -

Position de I'impulsion
de référence +3,0° -

Limites de controle TTL

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :
5V

Fréquence d'entrée en kHz

Paramétres <100 100 ... 500 500 ... 1000

Amplitude du

signal®)

Niveau Low +0,06V
Niveau High +2%

Ecart de
rapport

cycligue TV1 et
TV?2 +0,56° +1,6° +2,6°

Ecart de I'angle

de phase +0,5° +1,6° +2,5°

Largeur de
I'impulsion
de référence +0,5° +£1,5° +2,5°

Position de
I'impulsion
de référence +0,5° £1,5° +2,5°

1 Grandeur de signal (Uz1, Uar, Uaz, Uaz, Uso, Uag, Uss)
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Limites de controle HTL

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :
10Va30V.

Fréquence d'entrée en kHz
Paramétres <100 100 ... 500

Amplitude du

signal?

Niveau Low 0,1V
Niveau High +3 %

Ecart de
rapport

cyclique TV1 et
TV2 +0,5° +1,6°

Ecart de I'angle
de phase +1,5° +4°

Largeur de
I'impulsion
de référence +£1,5° +2,5°

Position de
['impulsion
de référence +1,5° +2,5°

1 HTL uniguement disponible a des fins de maintenance
via un adaptateur de signal, ID 1093210-01

Conditions environnementales

Température- 0 °C a 45 °C, sans condensation
de service
Température- 0 °C a 70 °C, sans condensation
de stockage
Humidité
relative de l'air 10 % a 80 % sans condensation
Hauteur de <2000 m
montage
Généralités
Directives ® Directive CEM 2014/30/CE
B Directive basse tension 2014/35/
UE

Degré de salis- 2
sure

Ind. de protec- IP 20
tion EN 60529

Dimensions
Voir les plans d'encombrement Page 180.
Toutes les cotes sont indiquées en mm.

50 HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020



1 Informazioni basilari

1.1 Informazioni contenute nel presente

manuale
Il presente manuale contiene tutte le informazioni e
norme di sicurezza per il montaggio e l'installazione

conformi dell'apparecchiatura nonché per I'uso
dell'apparecchiatura se impiegato senza il software ATS.

1.1.1 Informazioni sul modello

Denominazione Codice prodotto

1.1.2 Indicazioni sulla lettura della
documentazione

La seguente tabella contiene i componenti essenziali della
documentazione ordinati per priorita di lettura.

A ALLARME

Rischi in caso di mancata osservanza della
documentazione!

Ne possono conseguire danni materiali e incidenti con
lesioni, anche con conseguenze letali.

> Leggere accuratamente e completamente la
documentazione

» Conservare a portata di mano la documentazione
per la consultazione

prodotto
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01
o Il codice prodotto indicato € il numero riportato
sulla targhetta di identificazione. Il codice

prodotto sull'etichetta di imballaggio pud

divergere dal codice prodotto sulla targhetta di
identificazione, in quanto |'apparecchiatura puo
essere fornita in differenti unita di imballaggio.

Targhetta di identificazione

La targhetta di identificazione € collocata sul retro
dell'apparecchiatura.

Esempio:

T CE | |
PWM 21 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN

3 2
1 Denominazione prodotto
2 Codice prodotto
3 Indice

o PWM 21 ¢ il successore di PWM 20, con cui e
completamente compatibile.

Per Adjusting and Testing Software (ATS):
® PWM 20 continuera a essere supportato

= PWM 21 sara supportato a partire da ATS
V3.2.1

Validita della documentazione

o Sull'ultima pagina della documentazione &
riportato in basso a sinistra un numero di

documento. La documentazione & valida se
il numero del documento coincide con quello
riportato all'indirizzo www.heidenhain.it.
A tale scopo & necessario confrontare la
denominazione prodotto, il codice prodotto
e l'indice sulla targhetta di identificazione
con i dati corrispondenti riportati all'indirizzo
www.heidenhain.it.
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Documentazione Descrizione

Appendice Un'appendice completa sosti-
tuisce i relativi contenuti del
manuale utente ed eventualmen-
te anche le istruzioni di installa-
zione. Qualora questo documen-
to sia incluso nella fornitura,
deve essere preventivamente
letto. Tutti gli altri contenuti della
documentazione mantengono la
propria validita.

I manuale utente contiene

tutte le informazioni e norme

di sicurezza per il montaggio,
I'installazione e il funzionamen-
to conforme e regolare dell'ap-
parecchiatura. E incluso nello
standard di fornitura ed & al
secondo posto in ordine di priori-
ta di lettura.

Manuale utente

La documentazione per I'im-
zioniAdjusting and piego dell'apparecchiatura
Testing Software con Adjusting and Testing

(ATS) Software (ATS) puo essere scari-
cata nell'area di download di
www.heidenhain.it.

Manuale di istru-

Questi documenti non sono
inclusi nella fornitura, ma parte
integrante delle relative fornitu-
re dei sistemi di misura e unita
periferiche.

Documentazione dei
sistemi di misura
collegati e di altre
unita periferiche

Necessita di modifiche e identificazione di errori

E nostro impegno perfezionare costantemente la
documentazione indirizzata agli utilizzatori che invitiamo
pertanto a collaborare in questo senso comunicandoci
eventuali richieste di modifiche al seguente indirizzo
e-mail:

service@heidenhain.it
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1.1.3 Conservazione e inoltro della Indicazioni informative

documentazione Le indicazioni informative garantiscono un utilizzo
Il presente manuale deve essere conservato nelle efficiente e senza guasti dell'apparecchiatura. Le
immediate vicinanze della postazione di lavoro e messo a indicazioni informative sono suddivise nei seguenti gruppi:
disposizione in qualsiasi momento dell'intero personale.
L'utilizzatore deve informare il personale sul luogo di 0 Il simbolo informativo segnala un
conservazione di tale manuale. Qualora il manuale suggerimento.
dovesse diventare illeggibile, I'utilizzatore deve provvedere Un suggerimento fornisce importanti
alla sua sostituzione rivolgendosi al produttore. informazioni supplementari o integrative.
In caso di cessione o vendita dell'apparecchiatura a terzi
devono essere inoltrati i seguenti documenti al nuovo
proprietario: @ [l simbolo della ruota dentata indica che la
= Appendice, se allegata funzione dgscntta e correlata alla macchina,

ad esempio:
B Manuale utente . . .
B |a macchina deve disporre di una

1.1.4 Destinatari del manuale necessaria opzione software o hardware
[l manuale utente deve essere letto, osservandone le ® j| comportamento delle funzioni dipende
relative indicazioni, da ogni persona che si occupa di una dalle impostazioni configurabili della
delle seguenti mansioni: macchina
B Montaggio
L] Insta'llamone @ [l simbolo del libro indica un rimando a
" Funzionamento documentazione esterna, ad esempio
®  Pulizia e manutenzione alla documentazione del costruttore della
® Eliminazione anomalie macchina o di un produttore terzo.
B Smontaggio
® Smaltimento 1.1.6 Formattazione dei testi

Nel presente manuale si addotta la seguente

1.1.5 Avvertenze utilizzate i : o ;
formattazione per evidenziare i testi:

Norme di sicurezza

Le norme di sicurezza informano di eventuali pericoli
nella manipolazione dell'apparecchiatura e forniscono
indicazioni sulla relativa prevenzione. Le norme di > Contraddistingue una operazione ¢ il
sicurezza sono classn‘lcqte in base alla gravita del pericolo > risultato della stessa

e suddivise nei seguenti gruppi: Esempio:

» Toccare OK
APERICOLO > |l messaggio viene chiuso

Pericolo segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
sicuramente la morte o lesioni fisiche gravi.

Rappresenta- Significato
zione

LI Contraddistingue un elenco
L I Esempio:

B [nterfaccia TTL

B Interfaccia EnDat

AALLARME .
Allarme segnala i rischi per le persone. Se non ci Bold Contraddistingue menu, visualizzazio-
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono ni e pulsanti
probabilmente la morte o lesioni fisiche gravi. Esempio:

» Toccare Arresta

AA'|TENZ|0NE > |l sistema operativo si arresta

» Spegnimento dell'apparecchiatura

Attenzione segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente lesioni fisiche lievi.

Nota segnala i rischi per gli oggetti o i dati. Se non
ci si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente danni materiali.
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2 Sicurezza

Per il funzionamento del sistema si applicano le

norme di sicurezza generalmente riconosciute, come
richiesto in ambienti con strumenti sotto tensione. La
mancata osservanza di tali norme potrebbe danneggiare
|'apparecchiatura o procurare lesioni al personale.

Le norme di sicurezza all'interno delle singole aziende
sono naturalmente diverse. Se sussiste un conflitto
tra quanto riportato nel presente manuale e le norme
dell'azienda che utilizza il sistema, sono prioritarie le
disposizioni piu severe.

2.1 Impiego previsto

L'apparecchiatura puo essere impiegata soltanto se in

condizioni perfette e sicure. E destinata esclusivamente

per il seguente impiego:

® diagnosi e taratura degli encoder HEIDENHAIN con
interfacce assolute e incrementali

Un uso diverso o che esula dallo scopo previsto

dell'apparecchiatura non & da considerarsi regolare e pud
comportare pericoli e danni.

2.2 Impiego non previsto

Ogni impiego non citato in 'Impiego previsto' &
da ritenersi non regolare. | danni da cio risultati
sono di esclusiva responsabilita dell'utilizzatore
dell'apparecchiatura.

Non sono inoltre ammessi i seguenti impieghi:

B impiego con componenti, cavi o collegamenti difettosi
0 non a norma

B impiego in ambiente con pericolo di esplosioni e
incendi

B impiego che esula dalle condizioni di esercizio in
conformita, vedere "Dati tecnici”, Pagina 63

® variazioni nell'apparecchiatura o nelle unita periferiche
senza consenso del costruttore
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2.3 Qualifiche del personale

Per montaggio, installazione, comando, manutenzione
e smontaggio & necessaria una qualifica professionale
come tecnico di assistenza. Per gli interventi
sull'apparecchiatura il tecnico di assistenza deve
essere sufficientemente informato con l'aiuto della
documentazione dell'apparecchiatura e delle unita
periferiche collegate.

Sono di seguito specificate le qualifiche.

[l tecnico di assistenza utilizza e comanda
I'apparecchiatura nell'ambito dell'impiego previsto. E
appositamente qualificato per I'ambiente di lavoro in cui
opera. Il tecnico di assistenza & in grado, in base alla sua
formazione, alle sue conoscenze ed esperienze tecniche
nonché alla sua padronanza delle norme e condizioni
pertinenti, di eseguire gli interventi impartiti riguardo

la relativa applicazione e di identificare e prevenire
autonomamente i possibili pericoli. Deve soddisfare

le condizioni delle norme legali in vigore in materia di
protezione antinfortunistica.

2.4  Obblighi del gestore

Il gestore possiede |'apparecchiatura e le unita periferiche

oppure ha noleggiato entrambe. E responsabile in

qualsiasi momento dell'impiego previsto.

[l gestore deve

B assegnare le diverse mansioni da eseguire sull'ap-
parecchiatura a personale qualificato, idoneo e
autorizzato

B addestrare il personale in modo documentabile
riguardo i poteri e le mansioni

® predisporre tutte le apparecchiature necessarie per il
personale al fine di soddisfare i compiti assegnati

B garantire che |'apparecchiatura venga azionata esclu-
sivamente se in perfette condizioni tecniche

B assicurare che |'apparecchiatura venga protetta da un
uso non autorizzato

2.5 Norme di sicurezza generali

Le norme di sicurezza specifiche, da osservare per le
singole attivita sull'apparecchiatura, sono indicate nei
relativi capitoli del presente manuale.

53



2.5.1 Norme di sicurezza sull'impianto elettrico

A ALLARME

Contatto pericoloso con parti sotto tensione
all'apertura dell'apparecchiatura.

Ne potrebbero conseguire shock elettrici, ustioni o
morte.

» Far eseguire qualsiasi intervento da personale
specializzato solo in assenza di tensione

A ALLARME

Rischio di pericolosa scarica di corrente attraverso
il corpo con contatto diretto o indiretto con parti
sotto tensione.

Ne potrebbero conseguire shock elettrici, ustioni o
morte.

» Far eseguire qualsiasi intervento sull'impianto
elettrico e su componenti sotto tensione soltanto da
un tecnico specializzato e qualificato.

» Per il collegamento della rete e tutti i collegamenti
delle interfacce utilizzare esclusivamente cavi e
connettori realizzati a norma.

» Far sostituire immediatamente dal costruttore
componenti elettrici danneggiati.

» Controllare regolarmente tutti i cavi collegati
e le prese dell'apparecchiatura. Eliminare
immediatamente eventuali difetti, ad esempio
collegamenti allentati o cavi danneggiati.

2.6 Norme di sicurezza per
I'azionamento con e nelle macchine

A PERICOLO

Gravi danni personali o materiali a causa del
malfunzionamento del controllo NC!

Uso non regolare a causa di malfunzionamento del
controllo NC, errata programmazione NC, valori
parametrici della macchina errati o non ottimizzati

» Per poter valutare correttamente il comportamento
errato di una macchina con controllo numerico,
occorre disporre di conoscenze basilari su macchine,
motori, inverter e controlli numerici nonché sulle
relative interazioni con gli encoder.

» Oltre alle indicazioni riportate nel presente manuale,
€ pertanto necessario attenersi alle norme speciali
antinfortunistiche e di sicurezza durante I'uso di
macchine, motori, inverter e controlli numerici.

» Per il montaggio dell'apparecchiatura su una
macchina o per altri casi applicativi speciali &
opportuno adattare tutte le disposizioni di sicurezza
indicate nel presente manuale alle particolarita della
relativa situazione di impiego.

» In particolare occorre attenersi agli adattamenti
necessari alle condizioni di messa a terra modificate
per montaggio e modalita di monitoraggio nell'anello
di regolazione delle macchine con controllo
numerico.

» Per la diagnosi di errori & indispensabile contattare il
costruttore della macchina.

NOTA

Scarica elettrostatica (ESD)!

L'apparecchiatura contiene componenti a rischio
elettrostatico che possono essere distrutti da scarica
elettrostatica.

> Rispettare assolutamente le norme di sicurezza per
la gestione di componenti ESD sensibili

» Non toccare mai i pin di collegamento senza
regolare messa a terra

» In caso di interventi sui collegamenti
dell'apparecchiatura indossare un bracciale ESD con
messa a terra

NOTA

Danno dei componenti interni dell'apparecchiatura.

La garanzia legale e quella commerciale decadono se si
apre |'apparecchiatura.
» Non aprire in nessun caso |'apparecchiatura.

» Far eseguire qualsiasi intervento soltanto dal
produttore dell'apparecchiatura.
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3 Montaggio

3.1 Standard di fornitura

Lo standard di fornitura base comprende gli articoli
specificati di seguito.

B Apparecchiatura

B Cavo di alimentazione di 3 m di lunghezza con
connettore di rete Euro (tipo F)

Manuale utente
Cavo di collegamento USB di 2 m di lunghezza
CD con Adjusting and Testing Software (ATS)

Appendice (opzionale, per ulteriori informazioni vedere
"Indicazioni sulla lettura della documentazione”,
Pagina 51)

o L'apparecchiatura puo essere fornita su
richiesta come parte integrante di un set
diagnostico per sistema di misura. In tal caso
la fornitura include componenti aggiuntivi. Per
ulteriori informazioni vedere il manuale utente
Adjusting and Testing Software (ATS).

3.2 Luogo diinstallazione

NOTA

Danni all'apparecchiatura!

Se l'apparecchiatura viene installata erroneamente, ne
possono conseguire danni materiali all'apparecchiatura
stessa.

» Installare I'apparecchiatura soltanto in posizione
orizzontale

» Scegliere un luogo di installazione facilimente
accessibile durante il funzionamento

» Prestare attenzione alla perfetta aerazione

» Mantenere libere le aperture di ventilazione
posteriori e laterali e non impedire il passaggio
dell'aria

Disimballaggio dell'apparecchiatura
» Aprire in alto il cartone di imballaggio
Rimuovere il materiale di imballaggio
Rimuovere il contenuto

Controllare se la fornitura € completa

vvYwvyy

Controllare se la fornitura ha subito danni durante il
trasporto

0 L'apparecchiatura dispone di una ventola a
controllo termico. Al superamento di una
temperatura interna massima, la ventola si
inserisce e a raffreddamento avvenuto si
disinserisce di nuovo.

o In caso di danni dovuti al trasporto:

» Conservare il materiale di imballaggio per la
verifica

» Contattare HEIDENHAIN o il costruttore
della macchina

Lo stesso vale anche per i danni di trasporto
delle richieste di ricambi.

In caso di danni dovuti al trasporto

» Richiedere la conferma del danno da parte dello
spedizioniere

Conservare il materiale di imballaggio per la verifica
Informare il mittente riguardo i danni

vvyYyy

Mettersi in contatto con la filiale HEIDENHAIN o il
produttore per i ricambi

Accessori

Una panoramica di articoli opzionali, che possono essere
ordinati da HEIDENHAIN per questa apparecchiatura, €
riportata nel manuale di istruzioni Adjusting and Testing
Software (ATS).
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Rivolgersi eventualmente alla filiale come intermediario

Per informazioni sulla posizione di montaggio vedere "C"
sulla pagina di copertina ripiegabile.
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4 Installazione

NOTA

Esecuzione o allentamento di collegamenti!
Pericolo di danneggiare i componenti interni.

» Eseguire o allentare i collegamenti solo con
apparecchiatura disinserital

o A seconda della variante di equipaggiamento
|'installazione pud divergere dalla procedura
descritta nel presente capitolo. Nel caso in
cui I'appendice fornita insieme al prodotto
contenga informazioni sull'installazione, dare la
priorita alle informazioni ivi descritte rispetto a
quelle riportate nel presente capitolo.

o Nelle figure delle piedinature sono
rappresentate le configurazioni degli attacchi
sull'apparecchiatura e non dei connettori.

o La responsabilita di ogni sistema in cui viene
impiegata I'apparecchiatura & dell'utilizzatore di
tale sistema.
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4.1

Panoramica dell'apparecchiatura

Lato frontale dell'apparecchiatura

Vedere "A" sulla pagina di copertina ripiegabile.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

Ingresso Sub-D a 15 poli per sistemi di
misura HEIDENHAIN con

B interfaccia 11 YApp/25 LUARP

B interfaccia 1 Vpp/3 Vpp
(1 Vpp/Z1, 1 Vpp con posizioni limite,
1 Vpp con clock/dati)

B interfaccia EnDat/SSI
interfaccia TTL con posizioni limite

interfaccia HTL (collegamento solo per
scopi di assistenza tramite adattatore
esterno, ad es. ID 1093210-01)

®m interfaccia Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa o
Panasonic

Uscita Sub-D a 15 poli per la modalita di
monitoraggio dei segnali encoder da X1

Connettore Mini-DIN a 6 poli per funzioni
esterne

Connettore RJ45 a 8+2 poli per encoder con
interfaccia DRIVE-CLIQ

Visualizzazione di stato per predisposizione di
funzionamento

Off: non in stato di pronto

On (verde): in stato di pronto

Visualizzazione di stato per alimentazione di
tensione

Off: alimentazione di tensione disattivata

On (verde): alimentazione di tensione attivata

Retro dell'apparecchiatura

Vedere "B" sulla pagina di copertina ripiegabile.

1
X5
X6

Interruttore di rete
Presa USB tipo B (USB 2.0), interfaccia dati
Collegamento di rete
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4.2 Collegamento della tensione di rete

A ALLARME

Pericolo di scosse elettriche!

Le apparecchiature non regolarmente messe a terra
possono causare lesioni serie 0 morte a causa di
scosse elettriche.

» Utilizzare un cavo di alimentazione tripolare.

» Assicurarsi di collegare il conduttore di protezione
(terra) al PE dell'edificio.

A ALLARME

Pericolo di incendio dovuto all'impiego di cavi
di alimentazione che non soddisfano i requisiti
nazionali del luogo di installazione.

Le apparecchiature non regolarmente messe a terra
possono causare lesioni serie 0 morte a causa di
scosse elettriche.

» Utilizzare soltanto un cavo di rete che soddisfi
almeno i requisiti nazionali del luogo di installazione.

» Collegare I'attacco di rete X6 con il cavo di
alimentazione in dotazione alla presa di rete con
messa a terra

Per informazioni sulla posizione del collegamento
di rete sul retro dell'apparecchiatura vedere "Retro
dell'apparecchiatura”, Pagina 56.

Configurazione del segnale dell'attacco di rete X6 vedere
"R", Pagina 184.

4.3 Scarica elettrostatica

NOTA

Scarica elettrostatica (ESD)!

L'elettronica dell'apparecchiatura puo essere distrutta
da scarica elettrostatica.

» Rispettare assolutamente le norme di sicurezza per
la gestione di componenti ESD sensibili

» Non toccare mai i pin di collegamento senza
regolare messa a terra
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4.4 Collegamento degli encoder

NOTA

Danni all'apparecchiatura e danni agli encoder a

e cablaggio errato!

Un range errato della tensione di alimentazione e il
cablaggio/la piedinatura errati possono comportare
danni all'apparecchiatura e all'encoder.

» Rispettare il range della tensione di alimentazione
dell'encoder collegato

» \Verificare se il cavo di collegamento tra encoder e
apparecchiatura & cablato correttamente.

» Lasciare liberi i pin e i conduttori inutilizzati

» Inserire e staccare il cavo di collegamento tra

encoder e apparecchiatura soltanto in assenza di
tensione.

» L'operatore & responsabile di qualsiasi
rischio per il collegamento e il funzionamento

causa del range di alimentazione di tensione errato

dell'apparecchiatura con encoder non HEIDENHAIN.

Possibilita di collegamento
B Gli encoder con interfaccia a 15 poli sono collegati

all'ingresso encoder X1 sul lato frontale dell'apparec-

chiatura

® Nella modalita di monitoraggio senza adattatore
di segnale si impiega |'uscita encoder X2 per il
collegamento dell'elettronica successiva

= Gli encoder con interfaccia DRIVE-CLIQ a 8+2 poli

sono collegati all'ingresso encoder X4 sul lato frontale

dell'apparecchiatura

Per informazioni sulla posizione degli attacchi vedere
"Panoramica dell'apparecchiatura”, Pagina 56.

Le configurazioni dei cavi di collegamento sono
riportate nel catalogo.

Istruzioni sulla configurazione dei segnali dei
pin nell'appendice:

La schermatura & sull'alloggiamento del
connettore; Up = tensione di alimentazione

Sensore: in funzione delle impostazioni in
Adjusting and Testing Software (ATS) le linee
dei sensori vengono collegate internamente
con la relativa alimentazione di tensione
(documento "Manuale utente Adjusting and
Testing Software", vedere "Indicazioni sulla
lettura della documentazione', Pagina 51).
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Connettore X1

Interfaccia EnDat/SSI

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali (solo per
denominazione di ordinazione

EnDat01 ed EnDat02)

2,4,10, 12 tensione di alimentazione
5,8, 13, 15 trasmissione dati seriale
6 schermatura interna

Configurazione dei segnali EnDat/SSI vedere "F",
Pagina 181.

Interfaccia Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa o Panasonic

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali (se presen-
ti, solo per fini di taratura; lasciare

libero per funzionamento normale)

2,4,10,12 tensione di alimentazione
5,8, 13,15 trasmissione dati seriale
6 /

Configurazione dei segnali Fanuc vedere "G",

Pagina 181.

Configurazione dei segnali Mitsubishi vedere "H",
Pagina 181.

Configurazione dei segnali Yaskawa e Panasonic vedere
"', Pagina 182.

o Fanuc e Mitsubishi: non configurare i pin 5 e
13 per "one pair transmission".

Interfaccia 1 Vpp/3 Vpp

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali

2,4,10,12 tensione di alimentazione

5,68, 13,15 altri segnali specifici per apparecchia-
tura
(commutazione interna alle apparec-
chiature)

Configurazione dei segnali 1 Vpp con posizioni limite
vedere "J", Pagina 182.

Configurazione dei segnali 1 Vpp/Z1 vedere "K',
Pagina 182.

Configurazione dei segnali 1 Vpp con clock/dati vedere "L",

Pagina 183.
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Interfaccia 11 pApp/25 pApp

Pin Funzione
1,3,79 1,14 segnali incrementali
2,4 tensione di alimentazione

56,8 10,12,13,156  /

6

schermatura interna

Configurazione dei segnali 11 yApp (25 pApp) vedere "M",
Pagina 183.

Interfaccia TTL (con posizioni limite) e HTL

Pin Funzione

1,3,79 1,14 segnali incrementali
2,4,10,12 tensione di alimentazione
3,13, 15 /

6, 8 segnali limite

(con adeguato supporto da parte
dell'encoder)

Configurazione dei segnali TTL e HTL vedere "N,
Pagina 183.

Connettore X4

Pin Funzione
A B tensione di alimentazione
1,2,3,6 trasmissione dati seriale

Configurazione dei segnali DRIVE-CLIQ vedere "P",
Pagina 184.
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Uscita encoder X2

L'ingresso encoder X1 dell'apparecchiatura € dotato di
collegamento galvanico con |'uscita encoder X2. | segnali
e la configurazione dei pin sull'uscita corrispondono ai
relativi segnali in ingresso (in qualunque condizione di
misura).

Non si verifica alcuna separazione galvanica dei segnali. Le
linee di alimentazione e dei sensori vengono commutate
in funzione della relativa modalita operativa da Adjusting
and Testing Software (ATS) V2.6 o superiore e possono
essere collegate (vedere esempi seguenti). Si garantisce
sempre che la tensione di alimentazione generata
dall'apparecchiatura non sia presente su X2.

Esempio 1 — Apparecchiatura in modalita di monitoraggio
senza adattatore di segnale (I'encoder & alimentato
dall'elettronica successiva) e Adjusting and Testing
Software (ATS) non avviato:

== = Ol

Up O——0
Up Sensor

0V Sensor
ov oO———0

Esempio 2 — L'apparecchiatura alimenta |I'encoder tramite
X1:

X
@ @ O

[

X1 X2
Up O I:_O
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— —O
oV e O
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Collegamento dei cavi degli encoder
» Collegare in modo fisso gli encoder ai relativi attacchi
» Per connettori con viti: non serrare troppo le viti

» Non esercitare alcuna sollecitazione meccanica sui
collegamenti a innesto (ingresso encoder X4)

441

Lasciare liberi i pin e i conduttori inutilizzati.

Condizioni di messa a terra in modalita di
monitoraggio

L'apparecchiatura dispone di un alimentatore wide range
interno. Per tale ragione & richiesto il collegamento del
conduttore di protezione PE (terra) che & collegato anche
al corpo dell'apparecchiatura. Se I'apparecchiatura
inserita in serie nell'anello di regolazione di una macchina
CNC, essa rappresenta un ulteriore punto di messa a
terra. Il punto di messa a terra modifica il concetto di
schermatura.

Cio si puo impedire adottando le seguenti misure:

» alimentazione dell'apparecchiatura tramite un
trasformatore di isolamento

oppure

» alimentazione dell'apparecchiatura a 24 V DC

Per I'analisi dei dati di misura dell'apparecchiatura viene

collegato un PC alla porta USB dell'apparecchiatura. Di

norma nel PC sono collegati tra loro 0 V e conduttore di

protezione (anche USB). Se I'apparecchiatura € inserita

in serie nell'anello di regolazione di una macchina CNC,

cambiano anche le condizioni sul collegamento a 0 V.

Cid si puo impedire adottando le seguenti misure:

» utilizzare come PC un laptop a batteria

oppure

» utilizzare un laptop con un alimentatore senza messa a
terra

4.4.2 Inserimento in serie nell'anello di

regolazione di una macchina CNC

L'apparecchiatura puo essere integrata tramite I'ingresso
e l'uscita encoder per fini diagnostici nell'anello di
regolazione di una macchina CNC (vedere "Uscita encoder
X2", Pagina 59).

A ALLARME

Pericolo di scosse elettriche!

Se I'apparecchiatura € integrata nell'anello di
regolazione di una macchina CNC, possono cambiare le
condizioni di messa a terra.

» Adattare la messa a terra e le particolarita alle
condizioni di impiego
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NOTA o

Danni al CN in modalita di monitoraggio senza
adattatore di segnale con alimentazione di tensione
dall'apparecchiatural

Nella modalita di monitoraggio senza adattatore

di segnale I'encoder non deve essere alimentato
dall'apparecchiatura. Lo stesso vale anche nello stato
disattivato del CN.

> La tensione puo essere alimentata soltanto dal CN

A seconda della versione di Adjusting and Testing
Software (ATS) e tenendo conto delle indicazioni sulle
condizioni di messa a terra, |'apparecchiatura puo essere
azionata nell'anello di regolazione.

Si raccomanda I'impiego di un adattatore di segnale (ad
es. SA 100, SA 110, ...).

Collegamento dell'apparecchiatura nella sequenza
seguente

» Spegnere la macchina
» Allentare i collegamenti

45 Collegamento del computer

Al connettore USB X5 (USB tipo B) & possibile collegare
un computer tramite la relativa interfaccia USB 2.0 High
Speed.

» Collegare la porta USB del computer a X5 utilizzando
un cavo USB (vedere "Standard di fornitura", Pagina 55)

Per informazioni sulla posizione degli attacchi vedere
"Retro dell'apparecchiatura”, Pagina 56.

Piedinatura X5 vedere "Q", Pagina 184.

4.6 Collegamento dell'apparecchiatura
esterna

A X3 e possibile collegare un‘apparecchiatura esterna con

connettore Mini-DIN a 6 poli.

» Collegare il connettore Mini-DIN dell'apparecchiatura
esterna a X3 utilizzando un comune cavo con
connettore Mini-DIN a 6 poli

Per informazioni sulla posizione degli attacchi vedere "Lato
frontale dell'apparecchiatura”, Pagina 56.

Piedinatura X3 vedere "O", Pagina 184.
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Funzionamento

A ALLARME

Pericolo di lesioni a persone o danni a macchinari
modificando le tensioni degli encoder nel corso del
funzionamento!

Se si modificano le tensioni degli encoder con
macchina in traslazione, ne possono conseguire
notevoli lesioni fisiche o danni materiali.

» Non modificare alcun parametro o tensione encoder
sull'apparecchiatura con macchina in traslazione o
se nell'anello di regolazione é presente un PWM

A ALLARME

Pericolo di lesioni a persone o danni a macchinari
modificando le tensioni degli encoder con assi
verticali non fissati!

Se si modificano le tensioni degli encoder con assi
verticali non fissati, ne possono conseguire notevoli
lesioni fisiche o danni materiali.

» Fissare gli assi verticali contro la caduta prima di
eseguire misurazioni su di essi

A ATTENZIONE

Pericolo di lesioni a persone o danni a macchinari
nel caso di aree di memoria non salvate!

Alcune interfacce, ad esempio EnDat, offrono la
possibilita di salvare nell'area di memoria del cliente i
dati specifici di macchine e impianti. Tali dati possono
contenere informazioni rilevanti per la sicurezza.

» In caso di assistenza tenere presente che le aree di
memoria con dati specifici di macchine e impianti
devono essere salvate

5.1 Accensione e spegnimento
dell'apparecchiatura

Accensione dell'apparecchiatura

Per informazioni sulla posizione dell'interruttore di rete
vedere "Retro dell'apparecchiatura”, Pagina 56.

» Portare l'interruttore di rete in posizione |

Spegnimento dell'apparecchiatura
» Portare l'interruttore di rete in posizione 0

0 L'interruttore di rete € protetto su tutti i poli.
L'apparecchiatura pud essere definitivamente
separata dalla fonte di corrente elettrica
soltanto togliendo il connettore di rete.
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5.2 Indicatori di stato e di errore
Gli stati di esercizio dell'apparecchiatura sono visibili sui

LED L1 e L2 presenti sul lato frontale dell'apparecchiatura.

Per informazioni sulla posizione dei LED vedere "Lato
frontale dell'apparecchiatura”, Pagina 56.

LED Condizione Stato

L1 Off non in stato di pronto
On (verde) in stato di pronto

L2 Off alimentazione di tensione disattivata
On (verde) alimentazione di tensione attivata

5.3 Adjusting and Testing Software

L'apparecchiatura consente di controllare
dettagliatamente un sistema di misura incrementale o
assoluto (in funzione dell'interfaccia anche nel Closed
Loop).

Per I'utilizzo & possibile installare sul PC Adjusting and
Testing Software (ATS) in dotazione. L'installazione

e I'uso di Adjusting and Testing Software (ATS) sono
descritti nel documento "Manuale utente Adjusting and
Testing Software", vedere "Indicazioni sulla lettura della
documentazione', Pagina 51.

Requisiti di sistema
® PCIBM o PC 100% compatibile

= Risoluzione video per Adjusting and Testing Software
(ATS) a partire da 1024 x 768

5 Windows 7 (32 e 64 bit), Windows 8 (32 e 64 bit),
Windows 10 (32 e 64 bit)

B Memoria libera sul disco fisso per Adjusting and
Testing Software (ATS): ca. 500 MByte

® Processore PC: 2 Pentium Dual Core; 2 GHz
RAM: >2 GByte
USB 2.0 High Speed

@ | requisiti o le raccomandazioni di sistema si
riferiscono alla versione Adjusting and Testing

Software al momento della pubblicazione
delle presenti istruzioni. | requisiti aggiornati
della relativa versione Adjusting and Testing
Software sono riportati nelle relative schede
tecniche o nelle Release Notes della versione
Adjusting and Testing Software.
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6 Service e manutenzione

6.1 Manutenzione

@ Questo capitolo contiene soltanto la
descrizione completa degli interventi di
manutenzione dell'apparecchiatura.
Ulteriori informazioni: documentazione del
produttore delle unita periferiche interessate

6.2 Pulizia

NOTA

Pulizia con attrezzi taglienti o detergenti aggressivi

L'apparecchiatura si danneggia in caso di pulizia non
appropriata.

» Non utilizzare detergenti abrasivi o aggressivi
oppure solventi.

» Non rimuovere lo sporco piu ostinato con oggetti
appuntiti.

» Pulire le superfici esterne con un panno imbevuto in
acqua e detergente neutro
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6.3 Programma di manutenzione

Il funzionamento dell'apparecchiatura & per lo pit esente

da manutenzione.

NOTA

Danni conseguenti dovuti al proseguimento del
funzionamento dell'apparecchiatura in seguito alla

comparsa di un difetto!

presenza di un difetto

HEIDENHAIN

Se si presenta un difetto sull'apparecchiatura e si
continua a farla funzionare, possono verificarsi gravi
danni conseguenti sull'apparecchiatura stessa.

» Non continuare a far funzionare |I'apparecchiatura in

» Non riparare |'apparecchiatura in caso di difetto

» Sostituire immediatamente I'apparecchiatura
difettosa o contattare la filiale di assistenza

7 Smontaggio e smaltimento

0 Per lo smontaggio dalle macchine CNC &
necessario tenere eventualmente presente
particolari misure di sicurezza.
Ulteriori informazioni: "Norme di sicurezza
per I'azionamento con e nelle macchine”,
Pagina 54.

Per l'installazione si applicano le norme di
sicurezza descritte.

Ulteriori informazioni: "Installazione”,
Pagina 56.

Interventi di manutenzio-
ne annuali

Verificare la leggibilita di
tutte le marcature, iscrizioni
e simboli sull'apparecchia-
tura.

Eliminazione guasti

Contattare la filiale di
assistenza HEIDENHAIN

Controllare i collegamen-
ti elettrici per verificarne la
funzionalita e I'eventuale
presenza di danni

Far sostituire le linee
danneggiate, contatta-
re la filiale di assistenza
HEIDENHAIN

Controllare la linea di rete
per verificarne l'isolamento
e i punti deboli

Sostituire la linea di rete
secondo le specifiche

Controllare il conduttore di
protezione per verificarne
il corretto alloggiamento in
sede e la funzionalita

Far sostituire le linee di
collegamento

o Per poter garantire un funzionamento
tracciabile, preciso e perfetto, si raccomanda
di inviare |'apparecchiatura ogni 2 anni al
centro di calibrazione di HEIDENHAIN.
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Operazioni preliminari

» Portare l'interruttore di rete in posizione 0

» Staccare il connettore di rete dell'apparecchiatura
» Staccare tutti i collegamenti dell'apparecchiatura

71 Smontaggio

Immagazzinaggio dopo lo smontaggio

Qualora I'apparecchiatura debba essere
temporaneamente immagazzinata dopo lo smontaggio, &
necessario attenersi alle disposizioni previste in materia
ambientale.

Ulteriori informazioni: "Dati tecnici’, Pagina 63

Imballaggio dell'apparecchiatura per
I'immagazzinaggio

[l reimballaggio deve essere il piu possibile conforme a
quello originale:

» Applicare tutti i componenti avvitati all'apparecchiatura
allo stesso modo in cui si trovavano alla consegna
dell'apparecchiatura o reimballarli come erano
imballati.

» Inserire I'apparecchiatura negli inserti in cartone
conformemente allo stato di fornitura originale.

» Disporre tutti gli altri componenti come ricevuti
nell'imballaggio originale. Ulteriori informazioni:
"'Standard di fornitura", Pagina 55

» Allegare tutta la documentazione inclusa nello standard

di fornitura. Ulteriori informazioni: "Conservazione e
inoltro della documentazione", Pagina 52

0 In caso di reso dell'apparecchiatura al Servizio
Assistenza, gli accessori e i sistemi di
misura non devono essere spediti insieme
all'apparecchiatura.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020



72

hi¢

Smaltimento

NOTA

Smaltimento errato dell'apparecchiatura!

Se l'apparecchiatura viene smaltita
erroneamente, ne possono conseguire
danni ambientali.

» Non smaltire apparecchiature elettriche e
componenti elettronici nei rifiuti domesti-
Ci

» Riciclare |'apparecchiatura secondo le
disposizioni di smaltimento locali

» Per chiarimenti relativi allo smaltimento
dell'apparecchiatura, mettersi in contatto con la filiale
di assistenza HEIDENHAIN
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8 Dati tecnici

Dati elettrici
Tensione di B Tensione di rete nominale
alimentazione da 100 V a 240 V AC,

da 50 Hz a 60 Hz

ca. 20 VA

® Tensione continua

24V DC (£10%),

ca. 20 VA
Misurazione di Tensione: £0,5% (min. £5 mV)
tensione e corrente Corrente: 2% (min. £1 mA)

di alimentazione

Ingressi encoder X1, X4 ed uscita encoder X2

Connettore Sub-D a 15 poli, femmina

B Supporto a seconda della versione di Adjusting and
Testing Software (ATS)

B Tensione di alimentazione

B impostabile da 2 V a 30 V con/senza regolazione
remote sense

m  Corrente di alimentazione massima: 750 mA
B Potenza di alimentazione massima: 5 W

o Nota sulla lunghezza dei cavi
Le lunghezze specificate dei cavi si applicano
per I'utilizzo di cavi HEIDENHAIN e nel rispetto

del range della tensione di alimentazione
dell'encoder.

Ingresso encoder X1

EnDat 2.1/ B | unghezza cavo: limite funzionale
EnDat 2.2V < 70 m, a seconda della frequenza
di clock

Rispetto limiti di prova < 2 m
(solo segnali incrementali)

B Frequenza in ingresso segnali
incrementali3: < 1000 kHz

1Vep B | unghezza cavo: limite funzionale
<150 m
Rispetto limiti di prova <2 m
B Frequenza in ingresso segnali
incrementali2: < 1000 kHz

TTL ® | unghezza cavo: limite funzionale
< 100 m/50 m, a seconda della
distanza min. tra i fronti
Rispetto limiti di prova <2 m

B Frequenza in ingresso segnali
incrementali: < 1000 kHz

® Distanza tra i fronti > 20 ns

HTL4 B | unghezza cavo: limite funzionale
< 300 m, a seconda della distanza
min. tra i fronti
Rispetto limiti di prova <2 m

B Frequenza in ingresso segnali
incrementali: < 500 kHz

Distanza tra i fronti > 20 ns
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Ingresso encoder X1

11 pApp? B |Lunghezza cavo: limite funzionale
<30m
Rispetto limiti di prova <2 m

® Frequenza in ingresso segnali

incrementali?2): < 300 kHz

Fanuc, B |Lunghezza cavo: limite funzionale

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI B Lunghezza cavo: limite funzionale
<100 m

1) Rappresentazione negata dei segnali incrementali

2 Frequenza limite, ridotta a 100 kHz da Adjusting and
Testing Software (ATS) per determinate funzioni di
misura

3 Se supportato dal sistema di misura collegato

4 HTL, solo per fini di assistenza tramite adattatore
esterno del segnale, ad es. ID 1093210-01

Uscita encoder X2
Connettore Sub-D a 15 poli, maschio

Modalita di direttamente o tramite adattatore di

monitoraggio di  segnale SA xxx, in funzione della

X1 versione Adjusting and Testing Software
per

EnDat 2.1/EnDat 2.2
Fanuc/Mitsubishi

1 Vep

TTL

11 pApp

Funzioni esterne X3

Connettore Mini-DIN a 6 poli, femmina
Per EnDat 2.1/2.2

Emissione
MSB

Ingresso encoder X4

Connettore RJ45 a 8+2 poli, femmina

DRIVE-CLiQ" Solo per sistemi di misura HEIDEN-
HAIN
B |Lunghezza cavo: limite funzionale
<30m

1 DRIVE-CLIQ & un marchio registrato di Siemens
Aktiengesellschaft, sono supportati solo sistemi di
misura HEIDENHAIN

Interfaccia dati X5

USB USB 2.0 High Speed?

1 Velocita di trasmissione USB inferiori possono
comportare errori di misura. Impiegare soltanto il cavo
USB in dotazione senza prolunghe
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Limiti di prova 1 Vpp

Range di misura per tutte le frequenze in ingresso:
1,54 Vpp.

[l range di misura esteso 2 (9,6 Vpp) presenta tolleranze
piu elevate. Per pochi sistemi di misura definiti (ad es.
con interfaccia 3 Vpp), il range di misura 2 viene
automaticamente impostato da Adjusting and Testing
Software (ATS).

Frequenza in ingresso in kHz
Parametro <1 1...250 250 ... 500

Ampiezza

del segnale
(A, B, R) +2% +3% +4%

Errore

di simmetria +0,002

+0,004 +0,006

Rapporto di
ampiezza del

segnale +0,5%

+0,5% -

Errore rapporto
on-to-off TV1 e

TV2 +0,5° +1° +1,6°

Errore angolo di

fase +0,5° +1° +1,5°

Larghez-
za impulso
di riferimento

H+
N
o
|
|

Posizione
impulso
di riferimento +2° - -

Limiti di prova 11 pApp

Range di misura per tutte le frequenze in ingresso:

15,4 UAPP

[l range di misura esteso 2 (96 uApp) presenta tolleranze
elevate. Per pochi sistemi di misura definiti (ad es.

con interfaccia 25 pApp), il range di misura 2 viene

automaticamente impostato da Adjusting and Testing
Software (ATS).

Frequenza in
ingresso in kHz

Parametro <1 1...300
Ampiezza del segnale

(A, B, R) +3% +5%
Errore di simmetria +0,006 +0,006
Rapporto di ampiezza del

segnale +2% +2%
Errore rapporto on-to-off

TV1eTV2 +1,6° +1,5°
Errore angolo di fase +0,5° +1,0°
Larghezza impulso

di riferimento +6,0° -
Posizione impulso

di riferimento £3,0° -
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Limiti di prova TTL
Range di misura per tutte le frequenze in ingresso: 5V

Frequenza in ingresso in kHz

Parametro <100 100 ... 500 500 ... 1000

Ampiezza del

segnalel

Livello Low +0,05V
Livello High 2%

Errore rapporto

on-to-off TV1 e
TV2 +0,5° +1,6° +2,6°

Errore angolo di
fase i0,5° +1 ,50 i2,5°

Larghez-
za impulso
di riferimento +0,5° +1,6° +2,5°

Posizione
impulso
di riferimento +0,6° +1,6° +2,5°

1 Ampiezza del segnale (U,1, Uar, Uaz, Uasz, Uao, Ugo, Uas)
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Limiti di prova HTL

Range di misura per tutte le frequenze in ingresso: da 10 V
a30V

Frequenza in ingresso in kHz

Parametro <100 100 ... 500

Ampiezza del
segnale™

Livello Low +0,1V
Livello High +3%

Errore rapporto

on-to-off TV1 e
TV2 +0,5° +1,6°

Errore angolo di
fase 11,50 +4°

Larghez-
za impulso
di riferimento +1,5° £2,5°

Posizione
impulso
di riferimento +1,5° +2,5°

1 HTL, solo per fini di assistenza tramite adattatore
esterno del segnale, ID 1093210-01

Condizioni ambientali

da 0 °C a 45 °C, senza formazione di
condensa

Temperatura di
lavoro

da 0°C a 70 °C, senza formazione di
condensa

da 10 % a 80 % u.r. senza

Temperatura di
immagazzinaggio

Umidita relativa

dell'aria formazione di condensa
Altezza di <2000 m
impiego

Informazioni generali

® Direttiva EMC 2014/30/UE

® Direttiva Bassa tensione
2014/35/CE

Direttive

Grado di conta- 2
minazione

Grado di prote- 1P 20
zione EN 60529

Dimensioni di collegamento
Vedere disegni di collegamento quotati Pagina 180.
Tutte le quote sono rappresentate in mm.
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1 Nociones basicas

1.1 Acerca de este manual

Este manual contiene toda la informacién e instrucciones
de seguridad necesarias para montar e instalar el equipo
correctamente, asi como para hacerlo funcionar, cuando

se maneje sin el software ATS

1.1.1 Informacion del modelo

1.1.2 Instrucciones para la lectura de la
documentacion
La tabla siguiente contiene las partes que componen la

documentacién en el orden secuencial de su prioridad de
lectura.

A ADVERTENCIA

Denominacion del NP° de pieza
producto

PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

iRiesgos si no se observan las instrucciones de la
documentacion!

La consecuencia pueden ser desde dafos materiales y
accidentes con lesiones hasta el desenlace mortal.

» Leer la documentacion cuidadosa y completamente
» Conservar accesible la documentacion para consulta

o El nimero de componente indicado
es el numero que figura en la placa de

caracteristicas El nUmero de componente que
figura en la etiqueta del embalaje puede ser
distinto al nimero de componente indicado en
la placa de caracteristicas, ya que puede ser
que el equipo se suministre en varias unidades
de embalaje.

Etiqueta del modelo

La placa de caracteristicas se encuentra en la parte
posterior del equipo

Ejemplo:

(€ | |
PWM 21 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN

3 2

1 Denominacién del producto

2 N°de pieza

3 Indice

o El PWM 21 es el sucesor compatible del
PWM 20.

Para Adjusting and Testing Software (ATS) es
valido:
® E| PWM seguiré recibiendo soporte

B EI PWM 21 recibird soporte a partir del ATS
V3.2.1

Validez de la documentacion.

o En la parte inferior izquierda de la Ultima
pagina de la documentacioén figura un nimero

de documento. La documentacion es valida
si el niumero de documento concuerda con
el correspondiente nimero de documento
que figura en www.heidenhain.de. Para
ello, deben compararse la denominaciéon
del producto, el nimero de pieza y el indice
indicados en la placa de caracteristicas, con
los datos correspondientes que figuran en
www.heidenhain.de.
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Documentacion Descripcion

Anexo Un anexo complementa o
reemplaza los contenidos corres-
pondientes del manual de instruc-
ciones de uso y, dado el caso,
también del manual de instruc-
ciones de instalacion Si este
documento estd contenido en el
suministro, debera leerse prime-
ramente. Todos los contenidos
restantes de la documentacion
mantienen su validez.

El manual de instrucciones de
uso contiene toda la informa-
cion e instrucciones de seguridad
necesarias para montar, instalar y
hacer funcionar correctamente el
equipo y de acuerdo con el fin al
que esta destinado. Esta conteni-
do en el alcance del suministro y
en el orden de prioridad de lectu-
ra ocupa la segunda posicion.

Manual de instruc-
ciones de uso

Manual de
usuarioAdjusting
and Testing Softwa-
re (ATS)

La documentacion para el manejo
del equipo con el Adjusting and
Testing Software (ATS) puede
descargarse en el www.heiden-
hain.de 4rea de descarga.

Estos documentos no estan
contenidos en el suministro.
Forman parte de los correspon-
dientes envios de los sistemas de
mediciéon y periféricos

Documentacion

de los sistemas de
medicién conecta-
dos, asi como de la
periferia restante

;Desea modificaciones o ha detectado un error?

Realizamos un mejora continua en nuestra
documentacion. Puede ayudarnos en este objetivo
indicAndonos sus sugerencias de modificaciones en la
siguiente direccion de correo electrénico:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Conservacion y divulgacion de la
documentacion

Este manual debe guardarse en la proximidad inmediata
del puesto de trabajo y debe estar a disposicién de todo
el personal en todo momento. El explotador del equipo
deberé informar al personal de donde se guarda este
manual. Si el manual se ha vuelto ilegible, el explotador
del equipo deberd pedir al fabricante un nuevo ejemplar.

Al transferir o revender el equipo a terceros, deberan
transferirse al nuevo propietario los documentos
siguientes:

B Anexo, en el caso de que se haya entregado con el
equipo
B Manual de instrucciones de uso
1.1.4 Grupo destinatario del manual de
instrucciones

Todas las personas que intervengan en uno de los
trabajos siguientes deberan leer y observar el manual de
instrucciones de uso:

B Montaje

Instalacion

Manejo

Limpieza y mantenimiento
Reparacion de averias
Desmontaje

Eliminacion
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1.1.5 Instrucciones empleadas

Indicaciones para la seguridad

Los avisos de seguridad advierten contra los peligros en la
manipulacién del equipo y proporcionan las instrucciones
para evitarlos. Los avisos de seguridad se clasifican en
funcion de la gravedad del peligro y se subdividen en los
grupos siguientes:

A PELIGRO

Peligro indica un riesgo para las personas. Si no se
observan las instrucciones para la eliminacién de
riesgos es seguro que el peligro ocasionara la muerte
o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Advertencia indica un riesgo para las personas. Si
no se observan las instrucciones para la eliminacion
de riesgos es previsible que el riesgo ocasionara la
muerte o lesiones graves.

A PRECAUCION

Precaucion indica un peligro para las personas. Si no
se observan las instrucciones para la eliminacién de
riesgos es previsible que el riesgo ocasione lesiones
leves.

INDICACION

Indicacidn indica un peligro para los equipos o para
los datos. Si no se observan las instrucciones para
la eliminacién de riesgos es previsible que el riesgo
ocasione un dano material.

Notas de informacién

Las notas de informacién garantizan un uso del equipo
eficiente y exento de fallos. Las notas de informacién se
clasifican en los grupos siguientes:

6 El simbolo informativo representa un consejo.

Un consejo proporciona informacién adicional
o complementaria importante.

@ El simbolo de rueda dentada indica que la
funcién descrita depende de la maquina, p.
ej.:
B Esimprescindible que la maquina disponga
de un opcién necesaria de software o
hardware

®  E| comportamiento de las funciones
depende de los ajustes configurables de la
maquina

@ El simbolo de un libro representa una
referencia cruzada a documentacion externa,
p. €j., documentacién del fabricante de la
maéquina o de un tercero.
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1.1.6 Distinciones de texto

En este manual se emplean las siguientes distinciones de
texto:

Representa-
cion

Significado

> . identifica un paso de una accion vy el
> resultado de una accion

Ejemplo:
» Hacer clic en OK
> El mensaje se cierra

identifica una lista o relacion
Ejemplo:
® |nterfaz TTL

® |nterfaz EnDat
| |

negrita identifica menus, indicaciones y botones
Ejemplo:

» Hacer clic en Parar

> El sistema operativo se detiene

» Desconectar el equipo mediante el
interruptor de red

68

2 Seguridad

Para el funcionamiento del sistema, son aplicables las
medidas de seguridad reconocidas universalmente, como
las que se requieren en particular en la manipulacién de
aparatos con tension eléctrica. La no consideracion de
estas prescripciones de seguridad puede tener como
consecuencia danos en el aparato o lesiones en las
personas.

Las prescripciones de seguridad pueden variar seguin
cada empresa. En el caso de conflicto entre el contenido
de esta guia répida y las regulaciones internas de una
empresa en la que vaya a utilizarse este aparato, deben
acatarse siempre las regulaciones mas severas.

2.1 Utilizacion conforme al uso previsto

El equipo podra hacerse funcionar Unicamente si se
encuentra en estado impecable y seguro. Estd destinado
exclusivamente al uso siguiente:

B Diagnosis y ajuste de sistemas de medida de
HEIDENHAIN con interfaces absolutas e incre-
mentales

Cualquier otro uso del equipo o que vaya mas alla de lo
indicado se considerard como no conforme al uso previsto
y puede originar riesgos y danos.

2.2 Utilizacion no conforme al uso
previsto

Cualquier aplicacion no indicada en la "Utilizacion
conforme al uso previsto" se considera no conforme a

lo previsto. De los dafos resultantes de dicho uso no
previsto se responsabilizard Unicamente el explotador del
equipo.

Ademas, las aplicaciones siguientes se consideran como
no admisibles:

m Utilizacion de piezas, cables o conexiones defectuosas
o no conformes a las normas

m Utilizacién en zonas sometidas a riesgo de incendio o
de explosion

m  Utilizacién sobrepasando las condiciones de funcio-
namiento segun ver "Caracteristicas técnicas",
Pagina 79

®  Modificaciones en el equipo o en la periferia sin la
autorizacion del fabricante
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2.3 Cualificacion del personal

Para el montaje, la instalacién, el manejo, el
mantenimiento y el desmontaje, se requiere un técnico
especializado. Para las tareas a realizar en el equipo,

es imprescindible que dicho técnico especializado

esté suficientemente informado con la ayuda de la
documentacién del equipo y de la periferia conectada.

A continuacién, se especifican las calificaciones:

El técnico especializado utiliza y maneja el equipo dentro
del marco del uso conforme a lo previsto. Dicho técnico
ha recibido la formacién especial para el &mbito de trabajo
en el que realiza su actividad. Gracias a su formacién
especializada, sus conocimientos y su experiencia, asf
como su conocimiento de las Normas y disposiciones
pertinentes, el técnico especializado estara capacitado
para ejecutar los trabajos encomendados relativos a la
respectiva aplicacion, y para reconocer y evitar de forma
auténoma los posibles riesgos. Dicho técnico debera
cumplir las disposiciones de la normativa legal vigente
para la prevencion de accidentes.

2.4 Obligaciones del explotador

El explotador es el propietario del equipo y de la periferia

o0 ha alquilado ambos. En todo momento, seré el

responsable de que se haga el uso conforme a lo previsto.

El explotador debe:

B asignar las diferentes tareas en el equipo a personal
cualificado, apropiado y autorizado

® instruir al personal de forma comprobable acerca de
las autorizaciones

B Proporcionar al personal todos los medios que precise
para poder ejecutar las tareas que tiene asignadas

B asegurar que el equipo se hace funcionar en un estado
impecable técnicamente

B asegurar que el equipo quede protegido contra un uso
no autorizado

2.5 Instrucciones generales de seguridad

Las instrucciones de seguridad especificas, que

deben tenerse en cuenta en el equipo para las
diferentes actividades, estan indicadas en los capitulos
correspondientes de este manual.
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2.5.1 Instrucciones de seguridad sobre el sistema

eléctrico

A ADVERTENCIA

Al abrir el equipo, contacto peligroso con piezas
que conducen la electricidad.

La consecuencia puede ser una descarga eléctrica,
quemaduras o la muerte.

» Realizar los trabajos Unicamente cuando no exista
tensién. Y siempre por operarios cualificados

A ADVERTENCIA

Riesgo de circulacion peligrosa de electricidad a
través del cuerpo por contacto directo o indirecto
con piezas que conducen la electricidad.

La consecuencia puede ser una descarga eléctrica,
quemaduras o la muerte.

» Los trabajos en el sistema eléctrico y en
componentes sometidos a tensién eléctrica
deberédn encargarse a un especialista que cuente
con la debida formacion

» Para la conexion a la red y para todas las conexiones
de las interfaces deberadn emplearse exclusivamente
conectores y cables prefabricados segin normas

» Deberéd encargarse al fabricante la sustitucién
inmediata de los componentes eléctricos
defectuosos

» Comprobar a intervalos de tiempo regulares todos
los cables conectados y todas las hembirillas de
conexion del equipo Las deficiencias, tales como
conexiones flojas o cables chamuscados, deberan
subsanarse de inmediato

INDICACION

Descarga electrostatica (ESD)

El equipo contiene componentes en riesgo de
descargas electrostaticas y que pueden quedar
destruidos por dicho motivo.

» Deben observarse ineludiblemente las medidas
de seguridad para el manejo de componentes
sensibles a la ESD

» Nunca deberan tocarse las patillas de conexién sin
haberse realizado una puesta a tierra adecuada

» Al realizar tareas con las conexiones del equipo, es
preciso llevar un brazalete ESD puesto a tierra.

INDICACION

Dano de componentes internos del equipo.

Si se abre el equipo, la garantia del producto queda
anulada.
» La caja no debe abrirse en ningun caso

» Las intervenciones Unicamente las podra realizar el
fabricante del equipo
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2.6 Medidas de seguridad durante
el funcionamiento con y en las
maquinas

A PELIGRO

iLesiones personales o danos materiales graves
originados por un manejo incorrecto del NC!

Uso no debido por utilizacion incorrecta del control
numeérico, por errores en la programacion, por valores
equivocados o no optimizados de los parametros de la
maguina

» Para poder valorar correctamente el compor-
tamiento irregular de una méaquina controlada
por NC, deben poseerse unos conocimientos
sélidos sobre la maquina, los accionamientos, los
convertidores de frecuencia y los controladores
numéricos, asi como sobre su interaccion con los
sistemas de medida

» En el manejo de las respectivas maquinas,
accionamientos, convertidores de frecuencia
y controladores numeéricos, ademas de las
instrucciones contenidas en este manual, deberan
tenerse en cuenta las normas de seguridad y de
prevencion de accidentes especiales

» Al incorporar el equipo a una maquina o en otros
casos de aplicaciones especiales, todas las medidas
de seguridad que se indican en este manual
deberan adaptarse a las particularidades de la
respectiva situacion de aplicacion

» En particular, deben realizarse las adaptaciones
necesarias en situaciones de puesta a tierra
modificadas, en el montaje y en el funcionamiento
monitorizado con el circuito de regulacién de
maquinas controladas por NC

» Para el diagnéstico de fallos, debe solicitarse obli-
gatoriamente asesoramiento al fabricante de la
maguina
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3

Montaje

3.1 Alcance del suministro

En el suministro del equipo basico se incluyen los
articulos siguientes:

Equipo

Cable de conexioén a la red, de 3 m de longitud, con
enchufe de red de formato europeo (tipo F)

Manual de instrucciones de uso

Cable de conexién USB de 2 metros de longitud
CD conAdjusting and Testing Software (ATS)

Anexo (opcional, informacién adicional ver
"Instrucciones para la lectura de la documentacion”,
Péagina 66)

6 Opcionalmente, el equipo se puede

suministrar como componente de un sistema
de diagnostico de un sistema de medicion.
En este caso, el suministro comprende
componentes adicionales. Para informacién
adicional, consultar instrucciones de uso
Adjusting and Testing Software (ATS).

Desembalar el equipo

>

vVvyyYwvyy

Abrir la caja de carton de embalaje por la parte superior
Retirar el material de embalaje

Extraer el contenido

Comprobar que el suministro esté completo

Comprobar que el suministro no haya sufrido dafos en
el transporte

6 En caso de haberse producido dahos durante

el transporte:

» Guardar los materiales de embalaje para su
posterior examen

» Contactar con HEIDENHAIN o el fabricante
de la maquina

Esto aplica también para los dafos en el
transporte en las peticiones de repuestos.

Si se ha producido algun dano durante el transporte

» Solicitar al transportista que confirme los danos

» Guardar los materiales de embalaje para su posterior
examen.

» Informar al remitente sobre los dafos

» Dado el caso, dirijase al distribuidor en su calidad de
intermediario

» Contactar con el distribuidor de HEIDENHAIN o con el
fabricante del equipo en lo relativo a los repuestos

Accesorios

En el manual de instrucciones de uso se encuentra un
resumen de articulos opcionales, que para este equipo
se pueden solicitar a HEIDENHAIN Adjusting and Testing
Software (ATS).
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3.2 Lugar de instalacion 4 Instalacion

INDICACION INDICACION

:Daf ; inol . .
iDafios materiales en el equipo! Realizacion de las conexiones de los cables.

Si el equipo se lnstala mcprrectamente,.pueden Riesgo de dafio de los componentes internos.
ocasionarse danos materiales en el equipo.

> Col | L | ., » Realizar las conexiones de los cables sélo con el
olocar el equipo Unicamente en la posicion aparato desconectado

horizontal

» Escoger un lugar de instalacion de facil acceso
durante el funcionamiento

_ Segun la variante de equipamiento, la
» Tener en cuenta que debe existir una buena 6 >€9 s cauip
o instalacién puede variar en lo que respecta al
ventilacion - !
o o o modo de proceder descrito en este capitulo.
> Dejar libres los orificios de ventilacion laterales y En el caso de que el anexo entregado con
posteriores y no impedir la circulacién de aire. el producto contenga informacion sobre

la instalacién, entonces la informacién

alli descrita tendréa prioridad frente a la

o El equipo dispone de un ventilador controlado informacion contenida en este capitulo.
por la temperatura. Al sobrepasar la maxima

temperatura interior admitida el ventilador
se conecta y de desconecta después de la
refrigeracion. 6 En las imagenes de asignaciones de las

patillas se representan de forma continua las
asignaciones de las conexiones en el equipo y
no las del conector.

Para informacién sobre la posicién de montaje, véase "C"
en la pagina de la cubierta desplegable.

0 La responsabilidad para cada sistema en
el que se utiliza este equipo recae en el
explotador de dicho sistema.
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4.1

Descripcion resumida del equipo

Parte frontal del equipo
Véase "A" en la pagina de la cubierta desplegable.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

Entrada Sub-D de 15 polos para sistemas de
medicion de HEIDENHAIN con

B Interfaz 11 pApp/25 pApp-Schnittstelle

interfaz 1 Vpo/3 Vpg-
(1 Vp/Z1, 1 Vpp con posiciones limite,
1 Vpp con ciclo/datos)

B |nterfaz EnDat/SSI
® |nterfaz TTL con posiciones limite

B |nterfaz HTL (conexién Unicamente
para realizar servicio técnico, mediante
adaptador externo, p. €j. ID 1093210-01)

B |nterfaz Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa o
Panasonic

Salida Sub-D de 15 polos para el funciona-
miento monitorizado de las sefnales del siste-
ma de medicién de X1

Conexién Mini-DIN de 6 polos para funciones
externas

Conexién RJ-45 de 8+2 polos para sistemas
de medicion con interfaz DRIVE-CLIQ

Indicacién del estado para disponibilidad del
funcionamiento

Desconectado: no preparado para el funcio-
namiento
Conectado (verde): preparado para el funcio-
namiento

Indicacion del estado para la tensién de
alimentacién

Desconectado: alimentacion eléctrica desco-
nectada

Conectado (verde): alimentacién eléctrica
conectada

Parte posterior del equipo
Véase "B" en la pagina de la cubierta desplegable.

1
X5

X6
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Conmutador de red

Hembrilla USB tipo B (USB 2.0), interfaz de
datos

Conexion en red

4.2 Conectar la tension de red

A ADVERTENCIA

iPeligro de descarga eléctrical

Los equipos que no hayan sido puestos a tierra
correctamente pueden originar lesiones graves o la
muerte por electrocucion.

» En general, utilizar un cable de red de 3 polos

» Asegurar la correcta conexién del conductor de
proteccién en la instalacion del edificio

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de incendio si se emplean cables de
red que no cumplan los requisitos nacionales para
el emplazamiento.

Los equipos que no hayan sido puestos a tierra
correctamente pueden originar lesiones graves o la
muerte por electrocucion.

» Utilizar un cable de red que cumpla como minimo
los requisitos nacionales para el emplazamiento.

» Conectar la conexion de red X6 con el cable de red
suministrado con el equipo a una toma de corriente
con conductor de proteccion.

La informacion sobre la situacion de la conexion de
alimentacion eléctrica se encuentra en la parte posterior
del equipover "Parte posterior del equipo”, Pagina 72.

Asignacion de sefales de la conexion de red X6 ver "R,
Pagina 184

4.3 Descarga electrostatica

INDICACION

Descarga electrostatica (ESD)

La electronica de este producto puede quedar
destruida debido a descargas electrostatica.

» Deben observarse ineludiblemente las medidas
de seguridad para el manejo de componentes
sensibles a la ESD

» Nunca deberan tocarse las patillas de conexién sin
haberse realizado una puesta a tierra adecuada
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4.4 Conexion de los sistemas de
medicion

INDICACION

Dafos en el equipo y danos en el sistema de
medida debido a un rango incorrecto de la tensién
de alimentacion o debido a un cableado incorrecto.

Un rango de tension de alimentacion incorrecto y
una asignacion de pines/cableado incorrectos pueden
originar dafnos en el equipo y en el sistema de medida.

» Tener en cuenta el rango de tensién de alimentacion
del sistema de medida conectado

» Comprobar si el cable de interconexiéon entre el
sistema de medida y el equipo esté cableado
correctamente

» No se deben ocupar los pines o conductores sin
conexiéon

» El cable de interconexién entre el sistema de
medida y el equipo Unicamente se podra enchufar o
desenchufar en ausencia de tensién

» En el caso de la conexién y el funcionamiento del
equipo con sistemas de medida que no provengan
de HEIDENHAIN, el usuario asume todos los
riesgos existentes

Posibilidades de conexion

® |os sistemas de medicion con una interfaz de 15
polos se conectan a la entrada X1 de los sistemas de
medicion situada en la parte frontal del equipo

® En el funcionamiento monitorizado sin adaptador de
sefal para la conexién de la electrénica subsiguiente
se utiliza la salida X2 de los sistemas de medicion

B Los sistemas de medicion con interfaces DRIVE-CLIC
de 8+2 polos se conectan a la entradas X4 de los
sistemas de medicion situadas en la parte frontal del
equipo
Informacién sobre la situacién de las conexiones ver
"Descripcion resumida del equipo”, Pagina 72.

Las asignaciones de las conexiones del cable de inter-
conexién pueden consultarse en el catélogo.

Notas sobre la asignacion de las sefales de
los pines, en el anexo:

Blindaje del cable unido a la carcasa;
Up = tensiéon de alimentacion

Sensor: dependiendo de los ajustes del
software ATS, los cables del sensor se
conectan internamente Adjusting and Testing
Software (ATS) con con la respectiva tensién
de alimentacion (Documento "Manual de
instrucciones de manejo) Adjusting and
Testing Software ", ver "Instrucciones para la
lectura de la documentacion”, Pagina 66).
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Conexion X1
Interfaz EnDat/SSI

Pin Funcion

1,3,79 1,14 Sefales incrementales (Unicamente
para la referencia de pedido EnDat01

y EnDat02)

2,4,10,12 Tensién de alimentacion
5,8, 13,15 Transmisién de datos en serie
6 Pantalla interior

Asignacion de las sefales EnDat/SSI ver "F",
Pagina 181.

Interfaz Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

Pin Funcion

1,3,79 1,14 Senales incrementales (si existen,
Unicamente para calibracién; en

funcionamiento normal no estéan

asignadas)
2,4,10, 12 Tensién de alimentacion
5,8, 13, 15 Transmisién de datos en serie
6 /

Asignacion de sefales Fanuc ver "G", Pagina 181.
Asignacion de senales Mitsubishi ver "H", Pagina 181.
Asignacion de sefales Yaskawa y Panasonic ver "l",
Pagina 182.

Fanuc y Mitsubishi: Los pines 5y 13 no estén
asignados en caso de "one pair transmission".

Interfaz 1 Vpp-/3 Vpp

Pin Funcidn

1,3,79 1,14 Sefales incrementales
2,4,10, 12 Tensién de alimentacion

5, 6,8, 13, 15 otras sehales dependientes del

equipo
(Conmutacién interna del equipo)

Asignacion de sefnales 1 Vpp con posiciones limite ver "J",
Pagina 182.

Asignacion de sefales 1 Vpp/Z1 ver "K', Pagina 182.
Asignacion de sefales 1 Vgg con ciclo/datos ver "L",
Pagina 183.

Interfaz 11 pApp/25 pApp

Pin Funcidn

1,3,79 11,14 Senales incrementales
2,4 Tensién de alimentacion
5,6,8 10,12,13,15 /

6 Pantalla interior

Asignacion de sefnales 11 pApp (25 YApp) ver "M",
Pagina 183.

73



Interfaz TTL (con posiciones limite) y HTL

Pin Funcion

1,3,79 11,14 Senales incrementales

2,4,10,12 Tension de alimentacion

3,138,156 /

6,8 Senales Limite
(si el sistema de medida las contem-
pla)

Asignacién de sefales TTL y HTL ver "N", Pagina 183.

Conexion X4

Patilla Funciéon
A, B Tensién de alimentacion
1,2,3,6 Transmision en serie de datos

Asignacioén de senales DRIVE-CLIQ ver "P", Pagina 184.

Salida X2 de los sistemas de medicion

La entrada de los sistemas de medicion X1 del equipo
estad conectada galvédnicamente con la salida de los
sistemas de medicion X2. Las sefales o las asignaciones
de pines en la salida se corresponden con las respectivas
sefales en la entrada (toma o reproducida activamente).

No se produce ninguna separacién galvanica de

las senales. Dependiendo del respectivo modo de
funcionamiento, Adjusting and Testing Software (ATS)
conecta los cables de alimentacién y de los sensores

a partir de la version V2.6 y pueden estar conectados
(véanse los ejemplos siguientes). Siempre se garantiza
que la tensién de alimentacién producida por el equipo no
esta aplicada en X2.

Ejemplo 1 — Equipo en funcionamiento monitorizado (el
sistema de medicion recibe alimentacion de la electrénica
conectada) y Adjusting and Testing Software (ATS) no
iniciado.

Up
Up Sensor

0V Sensor
oV

Ejemplo 2 - El equipo alimenta al sistema de mediciéon a
través de X1:

X1 1 X2
Up O— s «@m» O3]
Up Sensor  O—]
0V Sensor  O—
oV O
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Conectar los cables de los sistemas de medida
» Conectar los sistemas de medida sélidamente en las
conexiones respectivas

» En conectores con tornillos: no apretar demasiado los
tornillos

» No ejercer solicitaciones de carga mecanicas en
las conexiones desenchufables (Entrada X4 de los
sistemas de medicion)

o iNo se deben ocupar los contactos o hilos que
no queden ocupados!

4.4.1 Condiciones de la toma de tierra con
funcionamiento monitorizado

El equipo dispone de una fuente de alimentacién
conmutada universal de amplio rango interna Por este
motivo, es necesaria la conexion del conductor de
protecciéon PE (tierra fisica de proteccion), que también
estd interconectada con la carcasa del equipo. Si el equipo
se integra en el circuito de regulaciéon de una maquina
controlada por NC, entonces ello representa un punto

de puesta a tierra adicional. El punto de toma de tierra
modifica el concepto de apantallado.

Ello puede impedirse adoptando las medidas siguientes:

» Alimentar el equipo a través de un transformador de
aislamiento

o}
» alimentar el equipo con 24 Vcc

Para la evaluacion de los datos de medicién del equipo se
conecta un PC a la interfaz USB del equipo. Normalmente,
en el PC estan interconectados entre silos 0 Vy la
conexion del conductor de proteccion (también USB). Si
el equipo se integra en el circuito de regulacién de una
maéagquina controlada por NC, entonces cambian también
las condiciones en la conexion de 0 V.

Ello puede impedirse adoptando las medidas siguientes:

» Como PC, debe emplearse un Laptop que funcione
con una bateria

(0]

» debe emplearse un Laptop con una fuente de
alimentacion sin conexién del conductor de proteccion

4.4.2 Integracion en el circuito de regulacion de

una maquina controlada por NC

El equipo puede integrarse en el circuito de regulacién
de una maquina controlada por NC a través de la entrada
y salida del sistema de medicién destinadas a fines de
diagnosis (ver "Salida X2 de los sistemas de medicién”,
Péagina 74).

A ADVERTENCIA

iPeligro de descarga eléctrica!

Al incorporar el equipo en el circuito de regulacién de
una méaquina pueden cambiar las condiciones de la
puesta a tierra.

» Adaptar la puesta a tierra y las particularidades de la
situacion de utilizacion.
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INDICACION o

Deterioro del NC en funcionamiento monitorizado
sin adaptador de seial con tension de alimentacion
a través de la unidad.

En el funcionamiento monitorizado sin adaptador

de senal, la tension de alimentacion del sistema de
medida no puede realizarse a través de la unidad. Esto
también se aplica estando el NC desconectado.

» La tension de alimentacion sélo puede realizarse a
través del NC.

Manejo

A ADVERTENCIA

Dependiendo de la version Adjusting and Testing Software
(ATS) observando las instrucciones sobre las condiciones
de la puesta a tierra, el equipo puede funcionar con
circuito de regulacién cerrado.

Se recomienda la utilizacién de un adaptador de la senal
(p. ej. SA 100, SA 110, ...).

Conectar el equipo en el orden secuencial siguiente
» Desconectar la maquina
» Desenchufar las conexiones enchufables

45 Conectar ordenador

En la conexion USB X5 (USB tipo B) puede conectarse
un ordenador a través de su interfaz de alta velocidad
USB-2.0.

» Conectar el puerto USB del ordenador a la conexién
X5 con la ayuda de un cable USB (ver "Alcance del
suministro", Pagina 70).

Informacién sobre la situacién de las conexiones ver
"Parte posterior del equipo”, Pagina 72.

Asignacion de la conexién X5 ver "Q", Pagina 184

4.6 Conectar un equipo externo
A la conexién X3 se le puede conectar un equipo externo
con conexion Mini-DIN de 6 polos.

» Con la ayuda de un cable comercial con conector Mini-
DIN de 6 polos, conectar la conexion Mini-DIN del
equipo externo con la conexion X3.

Informacién sobre la situacién de las conexiones ver
"Parte frontal del equipo”, Pagina 72.

Asignacién de la conexion X3 ver "O", Pagina 184
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Riesgo de lesiones personales y danos en la
magquina si se cambian las tensiones de los
sistemas de mediciéon durante el funcionamiento.

Si se modifican las tensiones de los sistemas de
medida mientras la maquina esté desplazandose
pueden ocasionarse dafnos personales o materiales.

» No modificar pardmetros ni tensiones de los

sistemas de medicién en el equipo mientras
la maquina esté trabajando y en el circuito de
regulacién exista un PWM.

A ADVERTENCIA

iRiesgo de lesiones personales y danos en la
maquina si se cambian las tensiones de los
sistemas de medida con ejes verticales no
asegurados!

Si se modifican las tensiones de los sistemas de
medida mientras no estando asegurados los ejes
verticales pueden ocasionarse dafos personales o
materiales.

» Por principio deben protegerse los ejes verticales

contra la caida antes de proceder a realizar
mediciones en dichos ejes.

A PRECAUCION

iRiesgo de danos personales o materiales en el
caso de areas de memoria no ajustadas!

Algunas interfaces, p. ej. EnDat, ofrecen la posibilidad
de guardar datos de la maquina o datos especificos de
la instalacion en el area de memoria del cliente. Dichos
datos pueden contener informacién relevante para la
seguridad.

» Al realizar una reparacion debe prestarse atencion

a que las areas de memoria estén compensadas
con los datos de la maquina o especificos de la
instalacion.
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5.1 Conexion y desconexion del equipo

Conexion del equipo

Informacién sobre la situaciéon del interruptor de conexién
a la red ver "Parte posterior del equipo”, Pagina 72.

» Poner el interruptor de conexién a la red en la
posicion |

Desconexion del equipo

» Ajustar el interruptor de red a la posicién 0

o El interruptor de red estéa protegido en todos
sus polos. El equipo Unicamente se puede
separar de forma definitiva de la fuente de
alimentacion desenchufando el conector de
conexién a la red.

5.2 Indicaciones del estado y de los
fallos

El estado de funcionamiento del equipo puede verse en

los LED L1 vy L2 situados en la parte frontal del equipo.

Informacién sobre la situacion de los diodos LED ver
"Parte frontal del equipo", Pagina 72

LED Estado Estado

L1 Desconectado  No operativo
Conectado Operativo
(verde)

L2 Desconectado  Alimentacién eléctrica desconectada
Conectado Alimentacién eléctrica conectada
(verde)
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5.3 Adjusting and Testing Software

El equipo sirve para la comprobacion detallada en

un sistema de medicion incremental o absoluta
(dependiendo de la interfaz, también en el circuito de
regulacién cerrado).

Para el manejo puede instalarse en el PC Adjusting and
Testing Software (ATS) suministrado conjuntamente con
el equipo. La instalacion y el manejo Adjusting and Testing
Software (ATS) se describe en el documento "Adjusting
and Testing Software instrucciones de manejo del ATS",
ver "Instrucciones para la lectura de la documentacion”,
Pagina 66.

Requisitos del sistema
® PCIBM o PC 100% compatible

B Resolucion de la pantalla para Adjusting and Testing
Software (ATS) a partir de 1024 x 768

= Windows 7 (32 y 64 Bit), Windows 8 (32 y 64 Bit),
Windows 10 (32 y 64 Bit)

B Memoria libre en el disco duro para Adjusting and
Testing Software (ATS): aprox. 500 MByte

B Procesados PC : 2 Dual-Core-Pentium; 2 GHz
® Memoria de trabajo :> 2 GByte
® USB 2.0 High Speed

@ Los requisitos o las recomendaciones del
sistema se refieren a la Adjusting and Testing

Softwareversién del vigente en la fecha
de impresion de estas instrucciones. Los
actuales requisitos de la version Adjusting and
Testing Softwarevigente las encontrara en las
informaciones de producto correspondientes
o en las Release Notes de la Adjusting and
Testing Softwareversion.
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6 Servicio postventa y
mantenimiento

6.1 Mantenimiento

®

Este capitulo contiene Unicamente la
descripcion de los trabajos de mantenimiento.
Informacion adicional: Documentacion

de fabricante de los aparatos periféricos
afectados

6.2 Limpieza

INDICACION

Limpieza con productos de limpieza agresivos o con
aristas vivas

El equipo resulta danado por una limpieza incorrecta.

» No emplear disolventes o productos de limpieza
abrasivos o agresivos

» La suciedad endurecida no se debe quitar con
objetos con aristas vivas

» Limpiar las superficies exteriores con un pano
humedecido y un producto de limpieza suave
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6.3 Plan de mantenimiento

En gran medida, el equipo trabaja sin precisar
mantenimiento.

INDICACION

iDafnos derivados de un funcionamiento continuado
del equipo después de producirse un fallo!

Si se produce un fallo en el equipo y se continua
trabajando con él pueden ocasionarse danos
consecuentes.

» No seguir trabajando con el equipo al producirse un
fallo
» No reparar el equipo al producirse un fallo

» Sustituir inmediatamente el equipo defectuoso o
contactar con una delegacién de servicio técnico de
HEIDENHAIN

Pasos del mantenimien- Subsanacion del fallo

to anual

Comprobar la legibilidad
de todas las identifica-
ciones, rotulaciones y
simbolos que contiene el
equipo

Contactar con la delega-
cion de servicio técnico de
HEIDENHAIN

Comprobar el correcto
funcionamiento de las
conexiones eléctricas y
que no presenten dafos.

Encargar la sustitucion de
los cables defectuosos,
pdngase en contacto con
la delegacién de servicio
técnico de HEIDENHAIN

Sustituir el cable de
conexioén a la red segun la
especificacion.

Comprobar que el cable
de conexién ala red no
presente un aislamien-

to defectuoso o puntos
débiles.

Comprobar el buen
funcionamiento de la
conexién del conductor
de proteccién y que esté
bien apretada

Encargar la renovacion de
los cables de conexion

Para poder garantizar un funcionamiento
preciso, sin errores y con trazabilidad, se
recomienda enviar el equipo cada 2 anos al
servicio de calibracién de HEIDENHAIN.
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7 Desmontaje y eliminacion

o Al realizar el desmontaje desde las maquinas
controladas por NC deben observarse las

medidas de seguridad particulares.
Informacion adicional: "Medidas de
seguridad durante el funcionamiento cony en
las maquinas", Pagina 70
Durante la instalacién son validos los consejos
de seguridad descritos.
Informacion adicional: "Instalacion”,
Pagina 71

Preparacion

» Ajustar el interruptor de red a la posicion 0

» Desenchufar la clavija de conexién a la red del equipo.
» Desconectar todas las conexiones del equipo

71 Desmontaje

Almacenamiento tras el desmontaje
Si después del desmontaje el equipo debe almacenarse

en un almacenamiento intermedio, deberdn cumplirse las

disposiciones sobre condiciones medioambientales.

Informacion adicional: 'Caracteristicas técnicas",
Pagina 79

Embalar el equipo para su almacenamiento

El reembalaje debera realizarse lo mas igual que se pueda

al embalaje original:

» Todas las piezas atornilladas deben colocarse en
el equipo tal como estaban colocadas cuando se
suministré el equipo, o volverlas a embalar tal como
estaban

» Embalar el equipo en las cajas de cartén tal como
estaba en el estado de suministro original.

» Todos los demas componentes deben colocarse en el
embalaje original tal como se recibieron. Informacion
adicional: "Alcance del suministro”, Pagina 70

» Adjuntar toda la documentacién dispuesta en el
embalaje suministrado. Informacion adicional:
"Conservacion y divulgacion de la documentacion”,
Pagina 67

0 Al devolver el equipo al servicio post-venta,
los accesorios y los sistemas de medicién no
deben devolverse con el equipo.
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Eliminacion

INDICACION

iEliminacidn incorrecta del equipo!

Si el equipo se elimina incorrectamente,
pueden ocasionarse danos
medioambientales.

» No eliminar la chatarra eléctrica y los
componentes electronicos con la basura
doméstica.

» Enviar el equipo al reciclaje siguiendo
la normativa local sobre eliminacion de
desechos.

> Para cuestiones relativas a la eliminacién del
dispositivo, contactar con una delegacién del servicio
técnico de HEIDENHAIN
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8 Caracteristicas técnicas

Caracteristicas eléctricas

B Tensién nominal de red
AC 100 V hasta 240 V,
50 Hz hasta 60 Hz
aprox. 20 VA

®  Corriente continua
DC 24V (£10 %),
aprox.. 20 VA

Tensién de
alimentacion

Medicion de la Tension: £0,5 % (min. £5 mV)

tension de alimentacion Corriente: +2 % (min. =1 mA)
Y
corriente de aliemtacion

Entradas sistemas de medida X1, X4 u salida del
sistema de medida X2
Conector Sub-D de 15 polos, hembra

B Soporte en funcién de la versién del Adjusting and
Testing Software (ATS)

B Tensién de alimentacion

B Ajustable entre 2 V y 30 V con/sin regulacion
remote sense

®  Corriente de alimentacion maxima: 750 mA
B Linea de tension maxima: 5 W

o Nota acerca de la longitud de los cables
Las longitudes de los cables indicadas son
validas para el uso de cables HEIDENHAINy
bajo el cumplimiento del rango de la tension
de alimentacion del sistema de medida.

Entrada del sistema de medicion X1

EnDat 2.1/ B Longitud del cable: limite funcional
EnDat 2.21 < 70 m en funcion de la frecuencia
de reloj

cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

(Unicamente senales incre-
mentales)

B Frecuencia de entrada de senales
incrementalesd: < 1000 kHz

1 Vpp B Longitud del cable: limite funcio-
nal< 150 m
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de sefales
incrementales?: < 1000 kHz

TTL B Longitud del cable: limite funcional
< 100 m/50 m, en funcién de la
distancia entre flancos minima
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de senales
incrementales: < 1000 kHz

® Distancia entre flancos > 20 ns
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Entrada del sistema de medicion X1

HTL4 B | ongitud del cable: limite funcional
<300 m,, en funcién de la
distancia entre flancos minima
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de sefales
incrementales: < 500 kHz

® Distancia entre flancos > 20 ns

11 uApp! B | ongitud del cable: limite funcional
<30m
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de senales
incrementales?: < 300 kHz

Fanuc, B Longitud del cable: limite funcional

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI B Longitud del cable: limite funcional
<100 m

1 Las senales incrementales se representan invertidas

2 Frecuencia limite, reducida por parteAdjusting and
Testing Software (ATS) a 100 kHz para determinadas
funciones de medicion

3 si es compatible con el sistema de medicion
conectado

4 HTL Unicamente para tareas de servicio técnico
mediante un adaptador de sefal externo,
p.ej., ID 1093210-01

Salida del sistema de medicionX2

Conector Sub-D de 15 polos, macho

Funcionamien-  directamente o mediante adapta-

to monitorizado  dor sefalSA xxx, dependiendo de la

de X1 Adjusting and Testing Softwareversion
para

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi

B 1 Vep

m TTL

" 11 pAep

Funciones externas X3

Conector Mini-DIN de 6 polos, hembra

Salida MSB Para EnDat 2.1/2.2

Entrada del sistema de medicion X4

Conector RJ-45 de 8+2 polos, hembra

DRIVE-CLiQ" Unicamente para los sistemas de

medida de HEIDENHAIN

B [ongitud del cable: limite funcional
<30m

1 DRIVE-CLIQ es una marca protegida de la sociedad
anénima Siemens, Unicamente es compatible con los
sistemas de medicion de HEIDENHAIN
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Interfaz de datos X5
USB USB 2.0 High Speed?

1 Una velocidad de transmisién del USB mas reducida
puede ocasionar errores en las medidas. Utilizar sélo el
cable USB suministrado, sin prolongadores

Limites de prueba 1 Vpp

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
1,54 Vpp.

El rango de medida ampliado 2 (9,6 Vpp) presenta un
incremento de la tolerancia. El rango de medicién 2, en
unos pocos y determinados sistemas de medida (con p.ej.
Interfaz 3 Vsses ajustado automaticamente Adjusting and
Testing Software por el (ATS).

Frecuencia de entrada en kHz

Limites de prueba 11 pApp

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
15,4 UApp

El rango de medida ampliado 2 (9,6 uApp) presenta un
incremento de la tolerancia. ATS ajusta automaticamente
el rango de medida 2 en unos pocos y determinados
sistemas de medicion (con, por ejemplo, interfaces 25
uAppAdjusting and Testing Software.

Frecuencia de
entrada en kHz

Parametro <1 1...250 250...500
Magnitud de la

sefnal (A, B, R) +2 % +3 % +4 %
Desviacion de la

simetria +0,002 +0,004 +0,006
Relacion de

amplitudes de

sefal +0,56 % +0,56 % -
Desviacion del

factor de utiliza-

cion TV1 o TV2 £0,5° +1° +1,5°
Desviacion del

angulo de fase +0,5° £1° +1,5°
Anchura impulso

de referencia *2° - -
Posiciéon impulso

de referencia £2° - -
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Parametro <1 1...300
Magnitud de la senal (A, B,

R) +3 % +5 %
Desviacion de la simetria +0,006 +0,006
Relacion de amplitudes de

Seﬁa| +2 % +2 %
Desviacion del factor de

utilizacion TV1 o TV2 £1,5° +1,56°
Desviacion del angulo de

fase +0,5° +1,0°
Anchura impulso de

referencia +6,0° -
Posicion impulso de

referencia £3,0° -

Limites de prueba TTL

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
5V

Frecuencia de entrada en kHz

Parametro <100 100 ... 500 500 ... 1000

Magnitud de la
senall)

Low-Pegel
High-Pegel

+0,05V
+2 %

Desviacion del
factor de utiliza-

cion TV1ioTv2  *0,5°

+1,5° +2,5°

Desviacion del

angulo de fase ~ *0.5°

+1,5° +2,5°

Anchura impul-

so de referen-

cia +0,5° +1,5° +2,5°

Posicion impul-
so de referen-

cia t0,5° i1,5° 12,50

1 Magnitud de la sefal (Ua1, Uar, Uaz, Uaz, Uao, Uag, Uss)
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Limites de prueba HTL
Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:

10Va30V.

Frecuencia de entrada en kHz
Parametro <100 100 ... 500
Magnitud de la
sefal’)
Low-Pegel +0,1V _
High-Pegel +3 %

Desviacion del
factor de utiliza-

cion TV1oTv2  #0.5° +1,56°
Desviacion del
angulo de fase ~ #1.5° +4°

Anchura impul-

so de referen-
cia +1,5° +2,5°

Posicion impul-
so de referen-
C|a +1 ,50 1'2,50

1) HTL Unicamente para tareas de servicio técnico
mediante un adaptador de sefal externo,
ID 1093210-01

Condiciones del entorno

Temperatura 0 °C a 45 °C, sin condensaciéon

detrabajo

Temperatura 0 °C a 70°C, sin condensaciéon

dealmacenamiento

Humedad 10 % a 80 % r.H. sin formacion de

relativa del aire  condensacion

Altura de <2000 m

empleo

General

Directivas ® Directiva CEM 2014/30/UE
B Directiva sobre Baja Tension

2014/35/EU
Grado de 2

contaminacién

Tipo de protec- IP 20
cién EN 60529

Medidas de la conexion

Véase los dibujos de las medidas de la conexion
P&gina 180.

Todas las medidas se representan en mm.
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1 Grundlaggande

1.1 Om denna manual

Denna manual innehaller all information och alla
sakerhetsinstruktioner for att montera och installera
enheten pa korrekt satt samt att anvanda enheten om den
inte anvands med ATC-software.

1.1.1 Information for modell

Artikelnummer

731626-01

Produktbeteckning
PWM 20

1.1.2 Hur dokumentationen skall lasas

Foljande tabell innehéller dokumentationens olika delar i
prioritetsordning vid lasning.

AVARNING

Risker om dokumentationen inte foljs.

Materiella skador och personskador eller dodsfall kan bli
foljderna.
» Las dokumentationen noggrant och fullstandigt

» Spara dokumentationen pé ett latt tillgangligt stélle
for framtida behov

PWM 21 1200635-01

o Det angivna artikelnumret ar det nummer som
finns angivet pa typskylten. Artikelnumret
péa forpackningens etikett kan avvika fran
artikelnumret pa typskylten eftersom
produkten kan levereras i flera olika typer av
forpackningskonfigurationer.

Typskylt
Typskylten befinner sig pad enhetens baksida.
Exempel:

1
\gvﬁ 21 ’ [ xx ‘
SN 12 345 678 x1_| ID 123456
HEIDENHAIN
3 2

1 Produktbeteckning
2 Artikelnummer
3 Index

o PWM 21 ar en funktionsmassigt kompatibel
efterfoljare till PWM 20.

For Adjusting and Testing Software (ATS)
géller:

B PWM 20 stods fortfarande
B PWM 21 stods fran och med ATS V3.2.1

Dokumentationens giltighet

o Pa den sista sidan nere till vanster i
dokumentationen finns ett dokumentnummer.

Dokumentationen ar giltig om
dokumentnumret stdmmer dverens
med motsvarande dokumentnummer pa
www.heidenhain.de. Dessutom maste
produktbeteckningen, artikelnumret och index
pa typskylten kontrolleras med uppgifterna pa
www.heidenhain.de.
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Dokumentation Beskrivning

Tillagg Ett tillagg kompletterar eller ersat-
ter motsvarande innehdll i bruks-
anvisningen och i fdrekomman-
de all dven installationsanvisning-
en. Nar detta dokument ingar i
leveransen maste det lasas forst.
Allt 6vrigt innehall i dokumentatio-

nen ar fortfarande giltig.

Bruksanvisning Bruksanvisningen innehaller all
information och alla sakerhetsin-
struktioner for att montera, instal-
lera och anvdnda enheten pa
korrekt och avsett satt. Den ingar
i leveransen och har nast hégsta

prioritet vid lasning.

BruksanvisningAd-
justing and Testing
Software (ATS)

Dokumentationen for anvandning-
en av enheten tillsammans med
Adjusting and Testing Softwa-

re (ATS) kan laddas ned fran
www.heidenhain.de.

Dokumentation for
anslutna matsy-
stem samt Ovrig
kringutrustning

Dessa dokument ingar inte i
leveransen. De medlevereras
respektive matsystem och kring-
utrustning

Onskas andringar eller har du funnit tryckfel?

Vi Onskar alltid att forbéattra var dokumentation. Hjélp oss
med detta och informera oss om dnskade andringar via
foljande E-postadress:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Arkivering och spridning av
dokumentationen

Denna manual skall forvaras i arbetsplatsens omedelbara
narhet och alltid vara tillganglig for hela personalen.
Verksamhetsutdvaren skall informera personalen

om var denna manual férvaras. Om manualen har

blivit olaslig maste verksamhetsutdvaren anskaffa en
ersattningsmanual fran tillverkaren.

Vid dverlatelse eller forsaljning av utrustningen till tredje
part maste féljande dokument éverldmnas till den nya
agaren:

m Tillagg, om sadant har tillhandahallits
B Bruksanvisning

1.1.4 Malgrupp féor dokumentationen

Bruksanvisningen skall lasas och beaktas av alla personer
som ar involverade i féljande arbetsuppgifter:

Montage

Installation
Handhavande

Rengdring och underhall
Felsokning
Demontering

Skrotning

1.1.5 Anvanda anvisningar

Sakerhetsanvisningar

Sakerhetsanvisningar varnar for risker vid anvandning av
enheten och ger information om hur dessa kan undvikas.
Sakerhetsanvisningarna ar klassificerade efter hur allvarlig
risken ar och indelade i féljande grupper.

AFARA

Fara indikerar fara for personer. Om du inte foljer
instruktionerna for att undvika faran, leder faran med
sakerhet till dodsfall eller allvarlig kroppsskada.

A VARNING

Varning indikerar faror for personer. Om du inte
foljer instruktionerna for att undvika faran, leder faran
troligen till dodsfall eller allvarlig kroppsskada.

A VARNING

Forsiktighet indikerar faror for personer. Om du inte
foljer instruktionerna for att undvika faran, leder faran
troligen till lattare kroppsskada.

HANVISNING

Observera indikerar faror for utrustning eller data. Om
du inte foljer instruktionerna for att undvika faran, leder
faran troligen till skador pa utrustning.
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Informationsanvisning

Informationsanvisningarna i denna bruksanvisning
sakerstaller en felfri och effektiv anvandning av enheten.
Informationsanvisningarna ar indelade i féljande grupper:

Informationssymbolen indikerar ett Tips.

Ett tips innehaller viktig ytterligare eller
kompletterande information.

Kugghjulsymbolen visar att den beskrivna
funktionen ar maskinberoende, t.ex.:

B Din maskin méste vara utrustad med en
nddvandig software- eller hardvaruoption

B Funktionens beteende beror pa
instaliningar som kan konfigureras i
maskinen

©

Boksymbolen representerar en korsreferens
till extern dokumentation, t.ex. din
maskintillverkares dokumentation eller
dokumentation fran tredje part.

®

1.1.6 Texthanvisningar
| denna anvisning anvands foljande texthanvisningar:

Visning Betydelse
> .. beskriver en handling och utfallet av en
> handling
Exempel:
» Tryck pa OK
> Meddelandet stangs
LI beskriver en upprakning
L I Exempel:
B Granssnitt TTL
B @Granssnitt EnDat
|
fetstil beskriver menyer, presentationer och

funktionsknappar

Exempel:

> Klicka pa Stang av

> Operativsystemet stangs

» Stdng av enheten med strombrytaren
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2 Sakerhet

For anvandning av systemet galler allmant vedertagna
sakerhetsforeskrifter som ar nédvandiga speciellt vid
hantering av stromfdrande utrustning. Att inte folja dessa
sakerhetsatgarder kan resultera i forstérd utrustning eller
personskada.

Sakerhetsforeskrifterna kan variera mellan olika féretag.
Om det finns en konflikt mellan innehdllet i denna manual
och de interna reglerna pa foretaget dar enheten anvands,
skall de mer restriktiva reglerna galla.

2.1 Avsett anvandningsomrade
Enheten far bara anvandas om den ar i felfritt och sékert
skick. Den &r endast avsedd for féljande anvéndning:

® Diagnos och justering av HEIDENHAIN-matsystem
med absoluta och inkrementala granssnitt

All annan anvandning eller anvandning darutover av
utrustningen anses vara felaktig och kan leda till fara och
skador.

2.2 Felaktig anvandning

All anvandning som inte har namnts i ‘Avsett
anvandningsomrade’, skall betraktas som felaktig.
Anvandaren ansvarar for skador som skulle kunna uppsta
pa grund av detta.

Dessutom ar foljande anvandning inte tillaten:

= Anvandning med defekta eller icke godkanda delar,
kablar och kontakter

Anvandning i explosions- eller brandfarlig miljo

Anvandning utover driftvillkor enligt se "Tekniska data’,
Sida 94

B Forandringar av enheten eller kringutrustningen utan
samtycke fran tillverkaren
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2.3 Personalens kvalifikationer

For montering, installation, drift, underhall och
demontering av enheten behovs yrkeskvalifikationer som
servicetekniker. Serviceteknikern méste tillgodogéra

sig tillracklig information for att arbeta med enheten och
ansluten kringutrustning via dokumentationen.

Nedan éar kvalifikationerna specificerade:

Serviceteknikern anvander och arbetar med enheten
inom ramen for det avsedda anvandningsomradet.
Serviceteknikern ar ar speciellt utbildad for det arbetsfalt
denna ar verksam inom. Serviceteknikern har via sin
yrkesutbildning, kunskap och erfarenhet samt kannedom
om géllande bestammelser och normer férmagan att
utfora det arbete som tilldelats betraffande den aktuella
applikationen och pa egen hand identifiera och undvika
potentiella risker. Serviceteknikern méste folja gallande
bestammelser och foreskrifter for att undvika olyckor.

2.4 Skyldigheter for
verksamhetsutovaren
Verksamhetsutdvaren ager eller hyr enheten och

kringutrustningen. Han ansvarar alltid for att anvandningen
sker pd avsett satt.

Verksamhetsutovaren maste:

B tilldela olika arbetsuppgifter vid enheten till kvalificerad,
lamplig och auktoriserad personal

B instruera personalen betraffande befogenheter och
uppgifter

®  stall samtliga medel till férfogande, som personalen
behover for att kunna uppfylla de tilldelade uppgifterna

B sakerstalla att utrustningen endast anvands i tekniskt
fullgott skick

B sakerstélla att utrustningen ar skyddad mot obehdrig
anvandning

2.5 Allmanna sakerhetsinstruktioner

De specifika sdkerhetsinstruktionerna, som maste fdljas
vid olika typer av operationer i enheten, finns angivna i
respektive kapitel i denna manual.
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2.5.1 Information om elsdkerhet

AVARNING

Vid 6ppnandet av enheten kan farlig kontakt med
spanningsférande delar uppsta.

Detta kan resultera i elektrisk stot, bréannskador eller
dodsfall.

> Arbete skall enbart utféras av auktoriserad personal
och i spanningsfritt tillstand

A VARNING

Risk for farlig strom genom kroppen vid direkt eller
indirekt kontakt med stromférande delar.

Detta kan resultera i elektrisk stot, brannskador eller
dodsfall.

» Arbete med el och stromforande komponenter far
bara utféras av behorig elektriker

» Anvand enbart kabel och kontakter som ar
tillverkade enligt godkand standard for natanslutning
och anslutning av alla granssnitt

> Lat tillverkaren byta ut defekta elektriska
komponenter direkt

» Kontrollera regelbundet alla anslutna kablar och
anslutningskontakter pa enheten. Atgarda defekter
sdsom |6sa anslutningar eller skadade kablar
omedelbart

2.6 Sakerhetsatgarder vid arbete med
och i maskiner

AFARA

Allvarliga person- eller materialskador pa grund av
felhantering av NC:n!

Icke fackméssig hantering genom felaktig anvandning
av NC, felaktig NC-programmering, felaktiga resp. icke
optimerade maskinparametervarden

» For att kunna bedéma problem i en NC-styrd verk-
tygsmaskin, méaste grundlaggande kunskaper och
erfarenhet om maskiner, motorer, servofdrstarkare
och NC, samt deras samverkan med matsystem
byggas upp

» Utdver anvisningarna i denna dokumentation
behover sarskilda foreskrifter for sdkerhet och fore-
byggande av olycksfall i hanteringen av respektive
maskin, motorer, servoforstarkare och NC beaktats

» Vid installation av enheten i en maskin eller vid
andra speciella applikationer méaste alla sdkerhets-
foreskrifter som finns angivna i denna instruktion
anpassas till den aktuella anvandningssituationen

» Framfor allt maste nddvandiga justeringar
genomfdras pa grund av férdndrade jordningsfor-
hallanden vid installation och dvervakningsdrift i
numeriskt styrda maskiners reglerkretsar

» Vid feldiagnos maste maskintillverkaren ovillkorligen
konsulteras

HANVISNING

Elektrostatisk urladdning (ESD)!

Denna produkt innehdller elektrostatiskt kansliga
komponenter som kan forstdras genom elektrostatisk
urladdning.

» Sakerhetsforeskrifter for hantering av ESD-kansliga
komponenter maste beaktas
» Vidror aldrig anslutningsstift utan korrekt jordning

» Vid arbete med anslutningar p& enheten skall ett
jordat ESD-armband anvandas

HANVISNING

Skador pa ingaende komponenter i enheten!
Om du 6ppnar enheten upphor garantin att galla.

» Oppna inte holjet under nagra som helst
omstandigheter

> Ingrepp far bara utféras av utrustningens tillverkare
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3 Montage 3.2 Placering

3.1 Leveransomfang HANVISNING

Foljande komponenter &r inkluderade i leveransen av Materialskador pa enheten!
grundutforandet: Om du placerar enheten felaktigt kan detta leda till
® Enhet materialskador p& enheten.
" 3 m lang natkabel med Euro-natkontakt (typ F) > Placera alltid enheten horisontellt
" Bruksanvisning » Valj en placering som ar latt tillganglig under drift
= 2m lang USB-anslutningskabel » Sakerstall god ventilation
® CD med Adjusting and Testing Software (ATS) » Hall ventilationséppningarna pa baksidan och
= Tillagg (optional, ytterligare information se "Hur doku- sidorna fria och hindra inte luftflédet
mentationen skall lasas’, Sida 82)
o Som option kan enheten levereras 0 Enheten har en temperaturstyrd flakt.
som en ingaende del i ett paket for Nar den maximala interna temperaturen
matsystemsdiagnos. | detta fall ingar det 6yerskrids startar flakten och stédngs ater av
ytterligare komponenter i leveransen. For vid nedkylning.
ytterligare information, se bruksanvisningen

Adjusting and Testing Software (ATS). Information om monteringslage, se "C" pa det utféllbara

forsattsbladet.

Packa upp enheten

» Oppna forpackningskartongens topp
Ta bort férpackningsmaterialet

Ta ut innehdllet

Kontrollera att leveransen ar komplett

vvYwvyy

Kontrollera att leveransen inte ar transportskadad

o Vid en transportskada:

» Spara férpackningsmaterialet for
undersokning

» Kontakta HEIDENHAIN eller
maskintillverkaren

Detta géller dven for transportskador pa
reservdelskomponenter.

Nar en transportskada foreligger

> Tillse att speditéren bekréaftar skadorna

Samla forpackningsmaterialet for undersdkning
Informera avsandaren om skadorna

Kontakta vid behov aterforséljaren som mellanhand

Kontakta HEIDENHAIN-&terforsaljaren
eller utrustningens tillverkare betraffande
reservdelskomponenter

vvyYyy

Tillbehor

En 6versikt over tillaggsartiklar till denna enhet
som kan bestéllas av HEIDENHAIN finns i
bruksanvisningenAdjusting and Testing Software (ATS).
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4 Installation

HANVISNING

Koppla in och ur kontakter!
Risk for skador péa interna komponenter.

» Koppla bara in och ur kontakter nar enheten ar
avstangd

o Beroende péa utrustningsvarianten kan
installationen avvika fran det forfarande
som beskrivs i detta kapitel. Om tillagget
som levereras med produkten innehéller
information om installationen, har
informationen dar foretrade fore den
information som anges i detta kapitel.

o | bilderna med pin-belaggning visar
genomgéende belaggning for anslutning pa
enheten och inte kabelkontakten.

o Ansvaret for alla system dér denna enhet
anvands, ligger hos den som anvander
systemet.
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4.1

Produktoversikt

Enhetens framsida

Se "A" pa den framre utvikssidan.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

15-polig Sub-D-ingang fér HEIDENHAIN-
matsystem med
B 11 pApp/25 pApp-granssnitt
LI Vpp/3 Vpp-gréinssnitt
(1 Vss/Z1, 1 Vpp med granslagen,
1 Vpp med takt/data)
B EnDat/SSI-granssnitt
B TTlgranssnitt med granslagen

HTL-granssnitt (anslutning enbart for
servicedndamal via extern adapter,
t.ex. ID 1093210-01)
®  Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa- eller
Panasonic-granssnitt
15-polig Sub-D-utgang fér utmatning av
matsystemssignalerna frdn X1 vid dvervak-
ningsdrift
6-polig Mini-DIN-anslutning for externa
funktioner
8+2-polig RJ45-anslutning for méatsystem
med DRIVE-CLiQ-granssnitt

Statusindikering for driftklar

Av: Ej driftklar
P& (gron): Driftklar

Statusindikering for spanningsfoérsorjning

Av: spanningsforsorjning avstangd
P& (gron): spanningsforsorjning aktiverad

Enhetens baksida
Se "B" pa den framre utvikssidan.

1
X5
X6

Strémbrytare

USB-kontakt Typ B (USB 2.0), datagranssnitt

Néatanslutning
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4.2 Anslut natspanning

AVARNING

Risk for elektrisk stot!

Felaktigt jordade enheter kan resultera i allvarliga
skador eller dodsfall pa grund av elektrisk stot.
» Anvand alltid 3-polig néatkabel

> Séakerstall att korrekt skyddsledaranslutning finns i
fastighetsinstallationen

AVARNING

Brandfara vid anvandning av natkabel
som inte uppfyller de nationella kraven pa
installationsplatsen.

Felaktigt jordade enheter kan resultera i allvarliga
skador eller dodsfall pa grund av elektrisk stot.

» Anvand enbart natkabel som uppfyller de nationella
kraven pé installationsplatsen

» Anslut natkontakt X9 med den levererade natkabeln via
ett vagguttag med skyddsjord

Informationen om néatanslutningens placering pa enhetens
baksida se "Enhetens baksida", Sida 87.

Natanslutningens signalbeldaggning X6 se "R", Sida 184.

4.3 Elektrostatisk urladdning

HANVISNING

Elektrostatisk urladdning (ESD)!

Enhetens komponenter kan forstoras av elektrostatisk
urladdning.

» Sakerhetsforeskrifter for hantering av ESD-kansliga
komponenter maste beaktas

» Vidror aldrig anslutningsstift utan korrekt jordning
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4.4 Ansluta matsystem

HANVISNING

Risk for skador pa enheten och matsystem pa
grund av felaktig niva pa matningsspanningen eller
felaktig inkoppling!

Felaktigt spanningsforsérjningsomrade och felaktig
inkoppling/pinkonfiguration kan leda till skador pa
enheten och matsystemet.

» Observera det anslutna matsystemets
forsériningsspanningsomrade

» Kontrollera att kabeln mellan matsystemet och
enheten ar korrekt konfigurerad

> Stift eller ledare som inte anvands far inte anslutas

» Koppla bara in och ur anslutningskabeln
mellan matsystemet och enheten med
matningsspanningen avstangd

» Anvandaren bér all risk vid anslutning och
anvandning av enheten tillsammans med
matsystem som inte har tillverkats av HEIDENHAIN

Anslutningsmaéjligheter

B Matsystem med 15-poligt granssnitt ansluts till
matsystemsingangen X1 pa enhetens framsida

® | dvervakningsdrift utan signaladapter anvands
matsystemsutgangen X2 for anslutning av foljande
elektronik

B Matsystem med 8+2-poligt DRIVE-CLiQ-granssnitt
ansluts till matsystemsingdngen X4 pa enhetens
framsida

Information om anslutningskontaktens placering se
"Produktoversikt’, Sida 87.

Anslutningskabelns pin-konfiguration hittar du i
katalogen.

Information om pinkonfiguration och
signalbelaggning i appendix:
Kabelskarm ansluten till holjet;

Up = spanningsforsorjning

Sensor: sensorledningarna ar kopplade
internt med respektive spanningsforsorjning
i enlighet med installningarna iAdjusting
and Testing Software (ATS), (dokumentet
"Anvandarhandbok Adjusting and Testing
Software “, se "Hur dokumentationen skall
lésas", Sida 82).
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Anslutning X1
EnDat/SSI-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler (endast vid
modellbeteckning EnDat01 och

EnDat02)

2,4,10, 12 Spanningsforsérjning
5,8, 13, 15 Seriell datadverforing
6 Innerskarm

Signalbeldggning EnDat/SSI se "F", Sida 181.
Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa-, Panasonic-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler (om sadana

finns, endast for justeringsandamal;

anvands inte i normal drift)

2,4,10,12 Spanningsforsdrjning
5,813, 15 Seriell datadverforing
6 /

Signalbeldggning Fanuc se "G", Sida 181.
Signalbelaggning Mitsubishi se "H", Sida 181.
Signalbeldggning Yaskawa och Panasonic se "l",
Sida 182.

o Fanuc och Mitsubishi: Pin 5 och 13 anvands
inte vid "one pair transmission".

1 Vpp-/3 Vpp-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler

2,4,10,12 Spénningsforsorjning

5,6, 8,13, 15 Ytterligare enhetsberoende signaler

(véxling internt i enheten)

Signalbeldaggning 1 Vpp med gréanslagen se "J",

Sida 182.

Signalbelaggning 1 Vpp/Z1 se "K", Sida 182.
Signalbeldggning 1 Vpp med takt/data se "L", Sida 183.

11 pApp/25 pApp-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler

2,4 Spanningsforsorjning

56,810,12,13,15 /

6 Innerskarm

Signalbelaggning 11 pApp (25 YAspp) se "M", Sida 183.
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TTL- (med granslagen) och HTL-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 1,14 Inkrementella signaler
2,4,10,12 Spéanningsfdrsorjning
3,13, 15 /

6,8 Limit-signaler

(nar matsystemet stodjer det)
Signalbeldggning TTL och HTL se "N", Sida 183.

Anslutning X4

Pin Funktion
A B Spanningsforsorjning
1,2,3,6 Seriell datadverforing

Signalbeldggning DRIVE-CLIQ se "P", Sida 184.

Matsystemsutgang X2

Enhetens méatsystemsingédng X1 ar galvaniskt férbunden
med maétsystemsutgangen X2. Signalerna och
signalbeldggningen pd utgdngen motsvarar respektive
signaler pa ingadngen (avtappad eller aktivt simulerad).

Det finns inte ndgon galvanisk separation mellan
signalerna. Forsorjnings- och sensorledarna aktiveras
beroende pa driftarten av Adjusting and Testing Software
ATS frdn V2.6 och kan vara férbundna med varandra

(se foljande exempel). Det ar alltid helt sékert att den
matningsspanning som skapas av enheten inte laggs ut
pa X2.

Exempel 1 — enhet i Gvervakningsdrift utan signaladapter
(méatsystemet forsorjs av efterfoljande elektronik) och
Adjusting and Testing Software (ATS) startar inte:

Up : '
Up Sensor O——+—0
0V Sensor O———1—0
oV o—~——o0

X1 [powm| X2 (x1 x2
Up o— I:_O L= =Nl
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— I——O
ov O O
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Anslut matsystemets kabel Anvéndning av en signaladapter (t.ex. SA 100, SA 110, ...)

» Anslut méatsystemet till respektive kontaktanslutning rekommenderas.
» Vid kontakter med skruvar: dra inte at skruvarna for Anslut enheten i foljande ordningsféljd
héart

. ) , ) » Stang av maskinen
» Applicera inte ndgon mekanisk belastning pa

: . A > L k k
kontaktanslutningen (matsystemsingédng X4) 0ssa kontakterna

) ) Ny — 4.5 Ansluta dator
Stift eller ledare som inte anvands far inte
anslutas! Via USB-kontaktanslutning X5 (USB Typ B) kan en dator

med USB-2.0-High-Speed-granssnitt kopplas in.
» Anslut datorns USB-port med hjélp av en USB-kabel
(se "Leveransomfang"”, Sida 86) till kontaktanslutning

4.4.1 Jordningsforhallanden vid évervakningsdrift

Enheten har en inbyggd kopplingsnatdel for viddomradet. X5
Darfor ar anslutning av skyddsledare PE (skyddsjord) Information om anslutningskontaktens placering se
som ar férbunden med enhetens hdlje nédvandig. Nar "Enhetens baksida" Sida 87

enheten anvands i en NC-styrd maskins reglerkrets,
skapas darmed en ytterligare jordpunkt. Jordpunkten
foérandrar skdrmningskonceptet.

Kontaktbeldggning X5 se "Q", Sida 184.

Detta kan férhindras via féliande atgérder: 4.6 Anslut extern enhet

» Forsorj enheten via en isolertrafo En extern enhet med 6-polig Mini-DIN-anslutning kan
eller anslutas till kontakt X3.

> Forsorj enheten med DC 24 V » Anslut den externa enhetens Mini-DIN-

kontaktanslutning via en vanlig standardkabel med

For utvardering av matdata fran enheten ansluts en PC till 6-polig Mini-DIN-kontakt till kontaktansiutning X3

enhetens USB-granssnitt. Vanligen ar 0 Vi PC:n férbunden

till skyddsjordsanslutningen (aven USB). N&r enheten Information om anslutningskontaktens placering se
anvands i en NC-styrd maskins reglerkrets, forandras aven Enhetens framsida’, Sida 87.
férhallandet for 0-V-anslutning. Kontaktbelaggning X3 se "O", Sida 184.

Detta kan forhindras via foljande &tgarder:

» Anvéand en batteridriven laptop som PC

eller

» Anvand en Laptop med natdel som saknar
skyddsledaranslutning

4.4.2 kopplainien NC-styrd maskins reglerkrets

For felsdkning kan enheten kopplas in en NC-styrd
maskins reglerkrets via méatsystystemsingangen och
matsystemsutgangen (se "Matsystemsutgang X2",
Sida 89).

A VARNING

Risk for elektrisk stot!

Nér du installerar enheten i en NC-styrd maskins
reglerkrets kan jordningsforhéllanden andras.

» Anpassa jordningen och anvandningsforhéllandenas
specifika behov

HANVISNING

Skada pa NC-styrningen i 6vervakningsdrift
utan signaladapter vid spanningsforsorjning via
enheten!

| 6vervakningsdrift utan signaladapter far matsystemets
spanningsforsorjning inte ske via enheten. Detta galler
aven nar NC-styrningen ar avstangt.

» Spanningsférsorjningen far inte ske via NC-
styrningen

Beroende pé versionen av Adjusting and Testing
Software ATS och anpassning till informationen om
jordningsfdrhéllandena kan enheten anvdndas i en sluten
reglerkrets.
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5 Handhavande

A VARNING

Person- eller maskinskador vid dndring av
matsystemets spanning under drift!

Om du &ndrar matsystemets spanning nar maskinens
samtidigt ar under forflyttning, kan detta leda till
allvarliga personskador och skador pa utrustning.

» Andra inte nagra parametrar eller matsystemets
spanning i enheten samtidigt som maskinen kérs
och en PWM befinner sig i reglerkretsen

AVARNING

Personskador eller maskinskador vid andring av
matsystemets spanning vid vertikala axlar utan
motvikt eller annat skydd!

Om du &ndrar matsystemets spanning nar maskinens
samtidigt som en vertikal axeln inte ar sakrad, kan
detta leda till allvarliga personskador och skador pa
utrustning.

» Sakra vertikala axlar s att de inte kan falla innan
matning utfors i dessa axlar

A VARNING

Risk fér personskador eller maskinskador om
minnesomraden inte dverensstaimmer!

Vissa granssnitt, t.ex. EnDat, erbjuder mojlighet
spara maskin- eller anlaggningsspecifika data i
kundens minnesomrade. Dessa data kan innehalla
sakerhetsrelevant information.

» | servicefall maste man sakerstélla att
minnesomraden dverensstdmmer med maskin- eller
anlaggningsspecifika data

5.2 Status- och felindikering

Enhetens driftstatus indikeras i LED L1 och L2 p&
enhetens framsida.

Information LED-placeringen se "Enhetens framsida’,
Sida 87.

LED Status Status

L1 Av Ej driftklar
Pa (gron) Driftklar

L2 Av Spanningsforsérjning avstangd
Pa (gron) Spanningsforsérjning aktiverad

5.3 Adjusting and Testing Software

Enheten anvands fér detaljerad kontroll av inkrementella
resp. absoluta matsystem (beroende typ av granssnitt
aven i sluten reglerkrets).

For anvandning kan medlevererat Adjusting and Testing
Software ATS installeras i en PC. Installation och
handhavande av Adjusting and Testing Software (ATS)
beskrivs i dokumentet "Adjusting and Testing Software
bruksanvisning”, se "Hur dokumentationen skall ldsas",
Sida 82.

Systemforutsattningar
®m |IBM-PC eller 100 % kompatibel PC

B Bildskarmsuppldsning férAdjusting and Testing
Software (ATS) frdn 1024 x 768

5 \Windows 7 (32 och 64 Bit), Windows 8 (32 och 64 Bit),
Windows 10 (32 och 64 Bit)

B Ledigt minne pd harddisken for Adjusting and Testing
Software (ATS): ca. 500 MByte

B PC-processor: 2 Dual-Core-Pentium; 2 GHz
5 RAM-minne > 2 GByte
® USB 2.0 High Speed

5.1 Starta och stianga av enheten

Starta enheten

Information om strémbrytarens placering se "Enhetens
baksida", Sida 87.

» Vaxla strombrytaren till position |

Stanga av enheten
» Vaxla strombrytaren till position 0

@ Systemkraven resp.
systemrekommendationerna avser den

Adjusting and Testing Software-versionen som
géller vid tryckningen av denna bruksanvisning.
Aktuella krav for respektive Adjusting and
Testing Software-version finner du i den
tillhérande produktinformationen eller Release
Notes for Adjusting and Testing Software-
versionen.

o Strombrytaren dr mangpoligt avsakrad.
Enheten kan bara separeras fullstandigt fran
stromkallan genom att dra ut natkontakten.
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6 Service och underhall

6.1 Underhall

®

Detta kapitel innehéller enbart beskrivning av
underhéllsarbete avseende enheten.
Ytterligare information: Tillverkarens
dokumentation géllande kringutrustning

6.2 Rengoring

HANVISNING

Rengoring med skarpa eller aggressiva
rengoringsmedel

Enheten skadas om den rengdrs pa felaktigt vis.

» Anvéand inte nagra slipande eller aggressiva
rengdringsmedel och inte heller nagra
|6sningsmedel

» Tainte bort hard nedsmutsning med vassa foéremal

» Tvatta av utvandiga ytor med en trasa som ar latt
fuktad med vatten och ett milt rengéringsmedel
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6.3 Underhallsplan

Enheten ér i stort sett underhallsfri.

HANVISNING

Foljdskador pa grund av fortsatt anvandning av
enheten efter att en defekt har uppstatt!

Nar en defekt pd enheten har uppstéatt och du fortsatter
att anvanda enheten, kan detta resultera i svara
foljdskador pa enheten.

» Anvand inte enheten efter att en defekt har uppstatt

» Reparera inte enheten efter att en defekt har
uppstatt

» Byt omedelbart ut den defekta enheten eller
kontakta en HEIDENHAIN-servicerepresentant

Arliga underhalissteg Felatgard

Kontakta HEIDENHAIN
serviceavdelning

Kontrollera att alla marke-
ringar, etiketter och
symboler pé instrumentet
ar lasbara

Kontakta HEIDENHAIN
serviceavdelning for att byta
felaktiga ledare

Kontrollera de elektriska
anslutningarnas funktion
och att de inte skadade

Kontrollera natsladden
sd att isoleringen inte &r
skadad eller andra brister

Byt ut natsladden i enlighet
med specifikationen

Kontrollera att skyddsle-
daren sitter fast ordent-
ligt och dess funktion

Byt till nya anslutningskablar

For att sakerstélla en spéarbar, korrekt och felfri
funktion, rekommenderas att skicka enheten
vart annat ar till HEIDENHAIN for kalibrering.
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7 Demontering och
avfallshantering

o Vid demontering frdn NC-styrda maskiner
maéste i forekommande fall sarskilda
forsiktighetsatgarder foljas.
Ytterligare information: "Sakerhetsatgarder
vid arbete med och i maskiner", Sida 85.

Vid installationen géaller de beskrivna
sakerhetsinstruktionerna.

Ytterligare information: "Installation”,
Sida 87.

j , ter skall inte sorteras som hushallssopor

Forberedelse

» Vaxla strombrytaren till position 0

» Koppla ur ndtkontakten frdn enheten

> Lossa alla anslutningskontakter fran enheten

71 Demontering

Lagring efter demontering

Skall enheten lagras efter demonteringen maste
bestammelserna for omgivningsforhallanden iakttas.
Ytterligare information: "Tekniska data", Sida 94

Packa enheten for férvaring

Emballaget vid omfdrpackning skall motsvara
originalforpackningen sa bra som majligt:

» Montera tillbaka alla skruvanslutningar sdsom de var
installerade vid leverans av enheten eller packa ner
dem pé& samma séatt som de var forpackade

» Forpacka enheten i kartongemballaget pd samma séatt
som vid originalleveransen

> Lé&gg alla ytterligare komponenter sdsom de erhdlls
i originalforpackningen. Ytterligare information:
"Leveransomfang’, Sida 86

» Bipacka all dokumentation som var med vid
leveransen. Ytterligare information: "Arkivering och
spridning av dokumentationen”, Sida 83

o Vid retur av enheten till serviceavdelningen
behover inte tillbehdr samt matsystem skickas
tillbaka med enheten.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020

72  Skrotning

HANVISNING

Felaktig hantering av skrotade enheter!

Om skrotade enheter hanteras fel kan detta
resultera i miljéskador.

» Elektronikskrot och elektronikkomponen-

» Skrota enheten i enlighet med lokala

foreskrifter for atervinning
[

» Kontakta HEIDENHAIN-servicerepresentant vid frdgor
kring skrotning av enheten
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8 Tekniska data

Elektriska data

Spéanningsforsérining  ® Nominell natspénning
AC 100 V till 240 V,
50 Hz till 60 Hz
ca. 20 VA

B | ikspanning
DC 24V (10 %),
ca. 20 VA

Matning av Spénning: £0,5 % (min. £5 mV)
forsorjningsspanning  Strm: +2 % (min. +1 mA)
och -strom

Matsystemingang X1, X4 matsystemutgang X2

15-polig Sub-D-kontakt, hona

B Stod beroende pa versionen avAdjusting and Testing
Software (ATS)

B Spanningsforsorjning:
® Justerbar 2 V till 30 V med/utan remote sense
reglering
B Maximal forsorjningsstrom: 750 mA
B Maximal forsorjningseffekt: 5 W

o Notering om kabelldngder:

Den angivna kabellangden galler vid
anvandning av HEIDENHAIN-kablar och inom
matsystemets forsorjningsspanningsomrade.

Matsystems-ingang X1

EnDat 2.1/ m Kabellangd: Funktionsgrans

EnDat 2.27) < 70 m, beroende pé taktfrekvens
Uppfylla testgranser < 2 m
(endast inkrementella signaler)

B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler3): < 1000 kHz

1Vep m Kabellangd: Funktionsgrans
<150 m
Uppfylla testgranser < 2 m
= |ngangsfrekvens inkrementella
signaler?: < 1000 kHz

TTL m  Kabellangd: Funktionsgrans
< 100 m/50 m, beroende pa min.
flankavstand
Uppfylla testgranser < 2 m

B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler: < 1000 kHz

B Flankavstand > 20 ns

HTL4 m  Kabellangd: Funktionsgrans
< 300 m, beroende pa min. flan-
kavstand
Uppfylla testgranser < 2 m

B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler: < 500 kHz

® Flankavstand > 20 ns
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Matsystems-ingang X1

11 pApp? ®m  Kabellangd: Funktionsgrans
<30m
Uppfylla testgranser < 2 m

B |ngangsfrekvens inkrementella

signaler?: < 300 kHz

Fanuc, ® Kabellangd: Funktionsgrans

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI ® Kabellangd: Funktionsgrans
<100 m

1 Inkrementella signaler inverteras

20 Gransfrekvens reduceras av Adjusting and Testing
Software (ATS) for vissa matfunktion till 100 kHz

3} om det stdds av det anslutna méatsystemet

4 HTL endast for servicedndamal via extern
signaladapter, t.ex. ID 1093210-01

Matsystems-utgang X2
15-polig Sub-D-kontakt, stift

Overvaknings-
drift fran X1

direkt eller via signal-

adapter SA xxx, beroende pé

Adjusting and Testing Software-versionen
for

® EnDat 2.1/EnDat 2.2

B Fanuc/Mitsubishi

= 1 Vep

B TTL

=11 pAep

Externa funktioner X3
6-polig Mini-DIN-kontakt, hona
MSB-utgang For EnDat 2.1/2.2

Matsystems-ingang X4
8+2-polig RJ-45-kontakt, hona

DRIVE-CLiIQ" Endast for HEIDENHAIN-méatsystem

® Kabellangd: Funktionsgrans
<30m

1 DRIVE-CLIQ &r ett registrerat varumarke som tillhor
Siemens Aktiengesellschaft, det finns bara stod for
HEIDENHAIN-matsystem

Datagranssnitt X5

USB USB 2.0 High Speed?

1 Lagre USB-overforingshastigheter kan leda till matfel.
Anvand endast den medlevererade USB-kabeln utan
férlangning
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Testgrans 1 Vpp

Matomrade for alla ingdngsfrekvenser: 1,54 Vpp.

Det utdkade matomradet 2 (9,6 Vpp) har hogre toleranser.
Matomrade 2 stélls automatiskt in av Adjusting and

Testing Software ATS for nagra specifika matsystem (med
exempelvis 3 Vpp-granssnitt).

Ingangsfrekvens i kHz

Parametrar <1 1...250 250 ... 500
Signalniva

(A, B, R) +2 % +3 % +4 %
Symmetri-

avvikelse +0,002 +0,004 +0,006
Signalnivafor-

hallande +0,5 % +0,5 % -
Avkannings-

forhallande
avvikelse TV1

resp. TV2 +0,5° +1° +1,6°
Fasvinkelavvi-
kelse +0,6° +1° +1,6°

Referenspuls-
bredd +2° - -

Referenspulslage *2° - -

Testgrans 11 pApp

Matomrade for alla ingdngsfrekvenser 15,4 pApp

Det utdkade matomradet 2 (96 pApp) har hdgre toleranser.
Matomrade 2 stélls automatiskt in av Adjusting and

Testing Software ATS for nagra specifika matsystem (med
exempelvis 25 pApp-granssnitt).

Ingangsfrekvens i kHz

Parametrar <1 1...300
Signalniva (A, B, R) 3 % +5 %
Symmetriavvikelse +0,006 +0,006
Signalnivaforhallande 2% £2 %
Avkanningsforhéllande avvikel-

se TV1 resp. TV2 +1,56° +1,56°
Fasvinkelavvikelse £0,5° +1,0°
Referenspulsbredd +6,0° -
Referenspulslage +3,0° -
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Testgrans TTL
Matomrade for alla ingdngsfrekvenser: 5 V

Ingangsfrekvens i kHz

Signalniva"

Lag niva 0,05V _ ~
Hbg niva +2 %

Avkannings-

forhallande
avvikelse TV1

resp. TV2 +0,5° £1,5° +2,5°
Fasvinkelavvi-
kelse +0,6° +1,5° +2,5°
Referenspuls-
bredd +0,5° +1,5° +2,5°
Referenspulslage *0.5° +1,6° +2,5°

1 Signalniva (Ua1, Ua1, Uaz, Uaz, Ugo, Uao, Uss)
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Testgrans HTL
Matomrade for alla ingangsfrekvenser: 10 V till 30 V.

Ingangsfrekvens i kHz

Parametrar <100 100 ... 500
Signalniva"

Lag niva +0,1V ~

Hog niva £3 %

Avkannings-

forhéllande
avvikelse TV1

resp. TV2 £0,5° +1,5°
Fasvinkelavvi-

kelse +1,5° +4°
Referenspuls-

bredd £1,5° +2,5°
Referenspulslage *1.5° +2,5°

1) HTL endast for servicedndamal via extern
signaladapter, ID 1093210-01

Omgivningsforhallanden

Drifttemperatur 0 °C till 45 °C, ingen kondens

Lagrings- 0 °C till 70 °C, ingen kondens

temperatur

Relativ

luftfuktighet 10 % till 80 % r.f. icke kondenserad

Anvandnings- <2000m

hojd

Allmant

Direktiv ® Direktiv EMV-direktiv 2014/30/EU
B | jgspanningsdirektiv 2014/35/EU

Fororenings- 2

grad

Skyddsklass IP 20

EN 60529

Anslutningsdimensioner
Se ritningar med anslutningsdimensioner Sida 180.
Alla méatt anges i mm.
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1 Basisprincipes

1.1  Over deze handleiding

Deze handleiding bevat alle informatie en
veiligheidsinstructies om het apparaat op deskundige
wijze te monteren en te installeren, en om het apparaat te
gebruiken, voor zover het zonder de ATS-software wordt
bediend.

1.1.1 Informatie over het model

Onderdeelnummer

731626-01

Productaanduiding

PWM 20

1.1.2 Aanwijzingen voor het lezen van de
documentatie
De onderstaande tabel bevat de onderdelen van de

documentatie in de volgorde van hun prioriteit bij het
lezen.

A WAARSCHUWING

PWM 21 1200635-01

Risico's bij het niet in acht nemen van de
documentatie!

Materiéle schade en ongevallen met letsel tot en met
ongevallen met dodelijke afloop kunnen het gevolg zijn.
» Documentatie zorgvuldig en volledig doorlezen.

» Documentatie op een toegankelijke plaats bewaren
voor toekomstige raadpleging.

o Het vermelde onderdeelnummer is
het nummer op het typeplaatje. Het
onderdeelnummer op het verpakkingsetiket
kan afwijken van het onderdeelnummer op het
typeplaatje, omdat het apparaat in meerdere
verpakkingseenheden kan worden geleverd.

Typeplaatje
Het typeplaatje bevindt zich aan de achterzijde van het
apparaat.

Voorbeeld:

€ | |
PWM 21 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN

3 2
1 Productaanduiding

2 Onderdeelnummer
3 Index

o De PWM 21 is de functiecompatibele opvolger
van de PWM 20.
Voor de Adjusting and Testing Software (ATS)
geldt:
5 De PWM 20 wordt nog steeds
ondersteund

= De PWM 21 wordt vanaf ATS V3.2.1
ondersteund

Geldigheid van de documentatie

o Op de laatste pagina van de documentatie
staat linksonder een documentnummer.

De documentatie is geldig wanneer
het documentnummer met het
desbetreffende documentnummer op
www.heidenhain.de overeenkomt.
Hiertoe moeten de productaanduiding,
het onderdeelnummer en de index op het
typeplaatje met de desbetreffende gegevens
op www.heidenhain.de worden vergeleken.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020

Documentatie Beschrijving

Bijlage Een bijlage is een aanvulling op
of vervangt de desbetreffende
inhoud van de bedieningshand-
leiding en eventueel ook van de
installatiehandleiding. Wanneer
dit document wordt meegele-
verd, moet het eerst gelezen
worden. Alle overige inhoud van
de documentatie behoudt zijn

geldigheid.

Bedieningshandlei-  De bedieningshandleiding bevat

ding alle informatie en veiligheids-
instructies om het apparaat op
deskundige wijze en volgens de
voorschriften te monteren, instal-
leren en bedienen. Deze handlei-
ding wordt meegeleverd en heeft
de op één na hoogste prioriteit bij
het lezen.

Gebruikershand-
boekAdjusting and
Testing Software

De documentatie voor de bedie-
ning van het apparaat met de
Adjusting and Testing Software

(ATS) (ATS) kan via het downloadge-
deelte van www.heidenhain.de
worden gedownload.

Documenta- Deze documenten worden niet

tie betreffende

de aangesloten
meetsystemen en
overige randappara-
tuur

meegeleverd. Ze maken deel uit
van de desbetreffende leveringen
van de meetsystemen en randap-
paratuur

Wenst u wijzigingen of hebt u fouten ontdekt?

Wij streven er voortdurend naar onze documentatie voor
u te verbeteren. U kunt ons daarbij helpen. De door u
gewenste wijzigingen kunt u per e-mail toezenden naar:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Bewaren en doorgeven van de
documentatie

Deze handleiding moet in de onmiddellijke nabijheid van
de werkplek worden bewaard en op elk gewenst moment
ter beschikking zijn van al het personeel. De exploitant
moet het personeel informeren over de plaats waar deze
handleiding wordt bewaard. Wanneer de handleiding
onleesbaar geworden is, moet de exploitant de fabrikant
om toezending van een vervangende handleiding
verzoeken.

Bij overdracht of doorverkoop van het apparaat aan derden
moeten de volgende documenten aan de nieuwe eigenaar
worden verstrekt:

= Bijlage, indien meegeleverd
B Bedieningshandleiding

1.1.4 Doelgroep van de handleiding

De bedieningshandleiding moet gelezen en in acht
genomen worden door elke persoon die is belast met een
van de volgende werkzaamheden:

Montage

Installatie

Bediening

Reiniging en onderhoud
Storingen verhelpen
Demontage

Afvoer
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1.1.5 Gebruikte aanwijzingen

Veiligheidsinstructies

Veiligheidsinstructies waarschuwen tegen gevaren bij
de omgang met het apparaat en geven instructies voor
het voorkomen van deze gevaren. Veiligheidsinstructies
zijn naar de ernst van het gevaar geclassificeerd en in de
volgende groepen onderverdeeld:

A GEVAAR

Gevaar duidt op gevaarlijke situaties voor personen.
Wanneer u de instructies ter voorkoming van risico's
niet opvolgt, leidt het gevaar onvermijdelijk tot de
dood of zwaar letsel.

A WAARSCHUWING

Waarschuwing duidt op gevaarlijke situaties voor
personen. WWanneer u de instructies ter voorkoming van
risico's niet opvolgt, leidt het gevaar waarschijnlijk tot
de dood of zwaar letsel.

A VOORZICHTIG

Voorzichtig duidt op gevaar voor personen. Wanneer u
de instructies ter voorkoming van risico's niet opvolgt,
leidt het gevaar waarschijnlijk tot licht letsel.

Aanwijzing duidt op gevaren voor objecten of
gegevens. Wanneer u de instructies ter voorkoming van
risico's niet opvolgt, leidt het gevaar waarschijnlijk tot
materiéle schade.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020



Informatieve aanwijzingen

Informatieve aanwijzingen garanderen een foutloze
en efficiénte werking van het apparaat. Informatieve
aanwijzingen zijn onderverdeeld in de volgende groepen:

o Met het informatiesymbool wordt een tip
aangeduid.

Een tip geeft belangrijke extra of aanvullende
informatie.

@ Het tandwiel geeft aan dat de beschreven
functie machineafhankelijk is, bijv.:
B Uw machine moet over een noodzakelijke
software- of hardware-optie beschikken
B De werking van de functies hangt af
van configureerbare instellingen van de
machine

@ Het boeksymbool staat voor een
kruisverwijzing naar externe
documentatie, bijv. de documentatie van uw
machinefabrikant of een externe aanbieder.

1.1.6 Tekstaccentueringen

In deze handleiding worden de volgende
tekstaccentueringen gebruikt:

Weergave Betekenis

> . geeft een handelingsstap en het resul-
> taat van een handeling aan.
Voorbeeld:
» Op OK tikken
> De melding wordt gesloten

geeft een opsomming aan
Voorbeeld:
® |nterface TTL

B |nterface EnDat
| |

Vet Geeft menu's, weergaven en knoppen
aan

Voorbeeld:
» Op Afsluiten tikken

> Het besturingssysteem wordt
afgesloten

» Apparaat met de netschakelaar
uitschakelen
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2 Veiligheid

Voor de bediening van het systeem gelden de algemeen
erkende veiligheidsvoorzieningen zoals die met name

bij de omgang met stroomvoerende apparaten vereist
zijn. Wanneer deze veiligheidsmaatregelen niet worden
opgevolgd, kan er schade aan het apparaat of letsel
optreden.

De veiligheidsvoorschriften kunnen per onderneming
verschillen. Indien de inhoud van deze korte instructie
conflicteert met de bedrijfsinterne regels van een
onderneming waarin dit apparaat wordt gebruikt, dan
gelden de strengste regels.

2.1 Gebruik volgens de voorschriften

Het apparaat mag uitsluitend in een onbeschadigde
en veilige toestand worden gebruikt. Het is uitsluitend
bedoeld voor het volgende gebruik:

® Diagnose en afstelling van HEIDENHAIN-meet-
systemen met absolute en incrementele interfaces

Een andere of verdergaande toepassing van het apparaat
geldt als niet volgens de voorschriften en kan leiden tot
gevaren en schade.

2.2 Gebruik in strijd met de
voorschriften

Elk gebruik dat niet onder 'Gebruik volgens de

voorschriften' is vermeld, geldt als niet volgens de

voorschriften. Voor hieruit voortvloeiende schade is
uitsluitend de exploitant van het apparaat aansprakelijk.

Bovendien geldt het volgende gebruik als niet volgens de
voorschriften:

®  Gebruik met defecte of niet volgens de norm
uitgevoerde onderdelen, kabels of aansluitingen

® Gebruik in een explosie- of brandgevaarlijke omgeving

B Gebruik buiten de bedrijfscondities die zijn vermeld in
zie "Technische gegevens', Pagina 109

B Veranderingen aan het apparaat of de randapparatuur
zonder toestemming van de fabrikant
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2.3 Kwalificaties van het personeel

Voor montage, installatie, bediening, onderhoud

en demontage is een beroepskwalificatie als
servicetechnicus vereist. De servicetechnicus moet
zich voor het werken met het apparaat door middel van
de documentatie van het apparaat en de aangesloten
randapparatuur voldoende hebben geinformeerd.

De kwalificaties zijn hieronder vermeld:

De servicetechnicus gebruikt en bedient het apparaat

in het kader van gebruik volgens de voorschriften. Hij

is speciaal opgeleid voor de werkomgeving waarin hij
werkzaam is. De servicetechnicus is op grond van zijn
vaktechnische opleiding, kennis en ervaring, alsmede de
kennis op het gebied van de desbetreffende normen en
bepalingen in staat om de opgedragen werkzaamheden
met betrekking tot de desbetreffende toepassing uit te
voeren, en mogelijke gevaren zelfstandig te herkennen
en te vermijden. Hij moet voldoen aan de bepalingen van
de geldende wettelijke voorschriften ter voorkoming van
ongevallen.

2.4 \Verplichtingen van de exploitant

De exploitant bezit het apparaat en de randapparatuur of
heeft beide gehuurd. Hij is te allen tijde verantwoordelijk
voor gebruik volgens de voorschriften.

De exploitant moet:

® de verschillende taken bij het apparaat aan gekwa-
lificeerd, geschikt en bevoegd personeel toewijzen

® het personeel aantoonbaar instrueren voor wat betreft
de bevoegdheden en taken

B alle middelen beschikbaar stellen die het personeel
nodig heeft om de aan hun toegewezen taken uit te
voeren

B ervoor zorgen dat het apparaat uitsluitend in technisch
correcte toestand wordt gebruikt

B ervoor zorgen dat het apparaat wordt beveiligd tegen
onbevoegd gebruik

2.5 Algemene veiligheidsinstructies

De specifieke veiligheidsinstructies die in acht moeten
worden genomen voor de afzonderlijke werkzaamheden
aan het apparaat worden beschreven in de desbetreffende
hoofdstukken van deze handleiding.
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2.5.1 \Veiligheidsaanwijzingen met betrekking tot

het elektrische systeem

A WAARSCHUWING

Gevaarlijk contact met spanningvoerende delen bij
het openen van het apparaat.

Elektrische schokken, brandwonden of de dood kunnen
het gevolg zijn.

» Werkzaamheden alleen in spanningsloze toestand
laten uitvoeren door deskundig personeel

A WAARSCHUWING

Gevaar van gevaarlijke elektrische stroom die
door het lichaam wordt geleid bij direct of indirect
contact met spanningvoerende delen.

Elektrische schokken, brandwonden of de dood kunnen
het gevolg zijn.

» Werkzaamheden aan het elektrische systeem en
aan stroomvoerende componenten uitsluitend laten
uitvoeren door daartoe geschoold personeel

» \Voor netaansluiting en alle interface-aansluitingen

uitsluitend genormeerde kabels en stekkers
gebruiken

» Defecte elektrische componenten onmiddellijk via
de fabrikant laten vervangen

» Alle aangesloten kabels en aansluitbussen van
het apparaat regelmatig controleren. Defecten,
bijv. loszittende verbindingen resp. vastgesmolten
kabels, onmiddellijk verhelpen

AANWIJZING

Elektrostatische ontlading (ESD)!

Het apparaat bevat componenten die door
elektrostatische ontlading onherstelbaar beschadigd
kunnen raken.

» \Veiligheidsvoorzieningen voor de omgang met ESD-
gevoelige componenten altijd in acht nemen

» Aansluitpennen nooit zonder een goede aarding
aanraken

» Bij werkzaamheden aan apparaataansluitingen een
geaarde ESD-armband dragen

AANWIJZING

Beschadiging van onderdelen binnen in het
apparaat!

Wanneer u het apparaat opent, komen de vrijwaring en
de garantie te vervallen.
» In geen geval de behuizing openen

» Ingrepen uitsluitend laten uitvoeren door de
apparaatfabrikant
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2.6 Veiligheidsmaatregelen bij gebruik

met en in machines

A GEVAAR

Ernstig letsel of ernstige materiéle schade door
verkeerde bediening van de NC!

Ondeskundig gebruik door verkeerde bediening van de
NC, verkeerde NC-programmering, verkeerde of niet-
geoptimaliseerde machineparameterwaarden.

» Om de onjuiste werking van een machine met
NC-besturing correct te kunnen beoordelen, moet
basiskennis worden opgebouwd over de machine,
aandrijvingen, omvormers en NC's, evenals over de
wijze waarop ze werken in combinatie met de meet-
systemen

» Behalve de aanwijzingen in deze handleiding
moeten daarom de speciale veiligheids- en ongeval-
preventievoorschriften bij de omgang met de desbe-
treffende machines, aandrijvingen, omvormers en
NC's in acht worden genomen

» Bij de inbouw van het apparaat in een machine of
bij andere specifieke toepassingen moeten alle in
deze handleiding vermelde veiligheidsmaatregelen
worden aangepast aan de bijzonderheden van de
desbetreffende toepassingssituatie

» Met name moeten de vereiste aanpassingen aan
gewijzigde aardingssituaties bij de inbouw en tijdens
de monitoring-modus in de regelkring van machines
met NC-besturing worden uitgevoerd

» Bij de foutdiagnose moet absoluut advies worden
ingewonnen bij de machinefabrikant
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3 Montage

3.1 Leveringsomvang

De leveringsomvang van de basisuitvoering omvat de
volgende artikelen:

Apparaat

3 m lange netkabel met euronetstekker (type F)
Bedieningshandleiding

2 m lange USB-aansluitkabel

Cd met Adjusting and Testing Software (ATS)

Bijlage (optioneel, meer informatie zie "Aanwijzingen
voor het lezen van de documentatie”, Pagina 97)

Het apparaat kan optioneel als onderdeel

van een meetsysteem-diagnoseset worden
geleverd. In dat geval bestaat de levering uit
extra onderdelen. Voor meer informatie zie
het gebruikershandboek Adjusting and Testing
Software (ATS).

Apparaat uitpakken

» Verpakkingsdoos aan de bovenzijde openen
Verpakkingsmateriaal verwijderen

Inhoud uit de verpakking halen

Levering op compleetheid controleren

vV vyYwvyy

Levering op transportschade controleren

In geval van transportschade:

» De verpakkingsmaterialen voor onderzoek
bewaren

» Contact opnemen met HEIDENHAIN of
machinefabrikant

Dit geldt ook voor transportschade van
bestelde reserveonderdelen.

In geval van transportschade

» Schade door de vervoerder laten bevestigen

» Verpakkingsmaterialen voor onderzoek bewaren
» Afzender op de hoogte stellen van de schade
>

Eventueel contact opnemen met de dealer als
tussenpersoon
» Contact opnemen met HEIDENHAIN-dealer

of apparaatfabrikant met betrekking tot
reserveonderdelen

Toebehoren

Een overzicht van optionele artikelen die u voor dit
apparaat bij HEIDENHAIN kunt bestellen, vindt u in het
gebruikershandboek Adjusting and Testing Software (ATS).
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3.2 Plaats van opstelling 4 Installatie

AANWIJZING AANWIJZING

Materiéle schade aan het apparaat!

Aansluiten en loskoppelen van stekkers!
Wanneer u het verkeerd opstelt, kan dit leiden tot

Gevaar voor beschadiging van inwendige componenten.
materiéle schade aan het apparaat.

» Stekkers uitsluitend bij uitgeschakeld apparaat

» Stel het apparaat uitsluitend horizontaal op aansluiten of loskoppelen

> Gemakkelijk bereikbare plaats van opstelling tijdens
bedrijf selecteren

» Zorg voor een goede ventilatie

o _ Afhankelijk van de uitrustingsvariant kan de
> Houd de ventilatieopeningen aan de achterkant en installatie afwijken van de procedure zoals
aan de zijkanten vrij en belemmer de luchtstroom beschreven in dit hoofdstuk. Indien de bij
niet

het product meegeleverde bijlage informatie
betreffende de installatie bevat, dan heeft de
hierin beschreven informatie prioriteit boven
de informatie in dit hoofdstuk.

0 Het apparaat is voorzien van een
temperatuurgeregelde ventilator.
Bij overschrijding van een maximale
binnentemperatuur wordt de ventilator
ingeschakeld en na afkoeling weer 0 In de afbeeldingen van penbezettingen zijn
uitgeschakeld. doorgaans de bezettingen van de aansluitingen
op het apparaat en niet van de connectoren
weergegeven.

Voor informatie over de inbouwpositie zie "C" op de
uitklapbare omslag.

0 De verantwoordelijkheid voor elk systeem
waarin het apparaat wordt gebruikt, ligt bij de
gebruiker van dit systeem.
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4.1 Apparatenoverzicht

Voorzijde apparaat
Zie "A" op de uitklapbare omslag.

X1 15-polige sub-D-ingang voor HEIDENHAIN-
meetsystemen met

B 11 pAg/25 pAgrinterface

B 1 Vg/3 Vyprinterface
(1 Vp/Z1, 1 Ve met grensposities,
1 Vpp mMet cyclus/gegevens)

B EnDat/SSl-interface

® TTlinterface met grensposities

B HTl-interface (aansluiting uitsluitend
voor servicedoeleinden via een externe
adapter, bijv. ID 1093210-01)

B Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa- of
Panasonic-interface

X2 15-polige sub-D-uitgang voor de monito-
ring-modus van de meetsysteemsignalen uit
X1

X3 6-polige mini-DIN-aansluiting voor externe
functies

X4 8+2-polige RJ4b-aansluiting voor meetsyste-
men met DRIVE-CLiQ-interface

L1 Statusweergave voor bedrijffsgereedheid

Uit: niet bedrijfsgereed
Aan (groen): bedrijfsgereed

L2 Statusweergave voor voeding

Uit: voeding uitgeschakeld
Aan (groen): voeding ingeschakeld

Achterzijde apparaat
Zie "B" op de uitklapbare omslag.

1 Netschakelaar
X5 USB-bus, type B (USB 2.0), data-interface
X6 Netaansluiting
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4.2 Netspanning aansluiten

A WAARSCHUWING

Gevaar voor elektrische schokken!

> Altijd 3-polige netkabel gebruiken

» Zorgen voor een correcte aansluiting van de
aardleiding op de gebouwinstallatie

Niet goed geaarde apparaten kunnen leiden tot ernstig
letsel of de dood als gevolg van elektrische schokken.

A WAARSCHUWING

Brandgevaar door gebruik van netkabels die niet

van opstelling.

aan de nationale vereisten voor de plaats van
opstelling

voldoen aan de nationale vereisten voor de plaats

Niet goed geaarde apparaten kunnen leiden tot ernstig
letsel of de dood als gevolg van elektrische schokken.

» Alleen netkabels gebruiken die ten minste voldoen

» Netaansluiting X6 met de meegeleverde netkabel op

de netcontactdoos met aardleiding aansluiten
Informatie over de plaats van de netaansluiting aan

achterzijde van het apparaat zie "Achterzijde apparaat’,

Pagina 103.

Signaalbezetting van de netaansluiting X6 zie "R",
Pagina 184.

4.3 Elektrostatische ontlading

AANWIJZING

Elektrostatische ontlading (ESD)!

De elektronica van het apparaat kan door
elektrostatische ontlading onherstelbaar beschadigd
raken.

gevoelige componenten altijd in acht nemen

» Aansluitpennen nooit zonder een goede aarding
aanraken

» \Veiligheidsvoorzieningen voor de omgang met ESD-
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4.4 Meetsystemen aansluiten

AANWIJZING

Beschadiging van het apparaat en het meetsysteem
door een verkeerd voedingsspanningsbereik en
verkeerde bedrading!

Een verkeerd voedingsspanningsbereik en verkeerde
bedrading/penbezetting kunnen tot schade aan het
apparaat en meetsysteem leiden.

» Voedingsspanningsbereik van het aangesloten
meetsysteem in acht nemen

» Controleren of de verbindingskabel tussen het
meetsysteem en het apparaat correct is bedraad

> Niet-gebruikte pennen of aders mogen niet worden
bezet

» Verbindingskabel tussen meetsysteem en apparaat
alleen in spanningsloze toestand aanbrengen of
verwijderen

» De gebruiker draagt alle risico's voor aansluiting en
gebruik van het apparaat met meetsystemen die
niet van HEIDENHAIN afkomstig zijn

Aansluitmogelijkheden

B Meetsystemen met een 15-polige interface worden
aan de voorzijde van het apparaat op meetsysteem-
ingang X1 aangesloten

B |n de monitoring-modus zonder signaaladapter
wordt voor de aansluiting van de volgelektronica
meetsysteem-uitgang X2 gebruikt

B Meetsystemen met 8+2-polige DRIVE-CLiQ-interfaces
worden op meetsysteem-ingang X4 aan de voorzijde
van het apparaat aangesloten

Informatie over de plaats van de aansluitingen zie
"Apparatenoverzicht", Pagina 103.

De aansluitbezettingen van de verbindingskabels vindt
u in de brochure.

Informatie over de signaalbezetting van de
pennen in de bijlage:

Kabelscherm met behuizing verbonden;
Up = voeding

Sensor: de sensorkabels zijn afhankelijk
van de instellingen in de Adjusting and
Testing Software (ATS) intern verbonden
met de desbetreffende voeding (document
"Gebruikershandboek Adjusting and Testing
Software ", zie "Aanwijzingen voor het lezen
van de documentatie", Pagina 97).
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Aansluiting X1

EnDat/SSl-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen (alleen
bij bestelaanduiding EnDat01 en
EnDat02)

2,4,10,12 Voedingsspanning

5, 8,13, 15 Seriéle gegevensoverdracht

6 Binnenscherm

Signaalbezetting EnDat/SSI zie "F", Pagina 181.

Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa-, Panasonic-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen (indien
aanwezig, uitsluitend voor verge-

lijking; tijdens normaal bedrijf niet

bezetten)
2,4,10, 12 Voedingsspanning
5, 8,13, 15 Seriéle gegevensoverdracht
6 /

Signaalbezetting Fanuc zie "G", Pagina 181.
Signaalbezetting Mitsubishi zie "H", Pagina 181.
Signaalbezetting Yaskawa en Panasonic zie "l",
Pagina 182.

Fanuc en Mitsubishi: pennen 5 en 13 niet
bezetten bij "one pair transmission".

1Vpp-/3Vpp-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen

2,4,10, 12 Voedingsspanning

5,6,8, 13, 15 Andere apparaatafhankelijke signa-

len
(omschakeling in het apparaat)

Signaalbezetting 1 Vp, met grensposities zie "J',
Pagina 182.

Signaalbezetting 1 V,,,/Z1 zie "K', Pagina 182.
Signaalbezetting 1 Vp, met cyclus/gegevens zie "L,
Pagina 183.

MpAL/25pA-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen
2,4 Voedingsspanning
5,6,810,12,13,15  /

6 Binnenscherm

Signaalbezetting 11 pAg, (25 pApp) zie "M", Pagina 183.
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TTL-interface (met grensposities) en HTL-interface

Pen Functie
1,3,79 11,14 Incrementele signalen
2,4,10,12 Voedingsspanning
3,13, 15 /
6,8 Limietsignalen
(indien door het meetsysteem
ondersteund)

Signaalbezetting TTL en HTL zie "N", Pagina 183.

Aansluiting X4

Kabels van de meetsystemen aansluiten

> Meetsystemen permanent op de desbetreffende
aansluitingen aansluiten

> Bij stekkers met schroeven: schroeven niet te vast
aandraaien

» Stekkerverbindingen (meetsysteem-ingang X4) niet
mechanisch belasten

6 Niet-gebruikte pennen of litzedraden mogen
niet bezet worden!

Pen Functie
A, B Voeding
1,2,3,6 Seriéle gegevensoverdracht

Signaalbezetting DRIVE-CLIQ zie "P", Pagina 184.

Meetsysteem-uitgang X2

Meetsysteem-ingang X1 van het apparaat is galvanisch
verbonden met meetsysteem-uitgang X2. De signalen en
de penbezetting van de uitgang komen overeen met de
desbetreffende signalen van de ingang (opgepakt of actief
gereproduceerd).

De signalen worden niet galvanisch gescheiden. De
voedings- en sensorkabels worden afhankelijk van de
desbetreffende modus door de Adjusting and Testing
Software (ATS) vanaf V2.6 geschakeld en kunnen
verbonden zijn (zie onderstaande voorbeelden). Het is
altijd gewaarborgd dat de door het apparaat gegeneerde
voedingsspanning niet aanligt bij X2.

Voorbeeld 1 — Apparaat in monitoring-modus

zonder signaaladapter (meetsysteem wordt door de
volgelektronica gevoed) en Adjusting and Testing Software
(ATS) niet gestart:

Up
Up Sensor
0V Sensor
oV

Up O— I:—O
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— l——o
oV O O
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4.41 Aardingsomstandigheden bij monitoring-

modus

Het apparaat heeft een interne geschakelde
voedingseenheid met een groot bereik. Daarom is de
aansluiting van de aardleiding PE (veiligheidsaarde)
noodzakelijk die ook met de behuizing van het apparaat
verbonden is. Als het apparaat in de regelkring van een
machine met NC-besturing is geintegreerd, dan stelt het
een extra aardingspunt voor. Het aardingspunt verandert
het schermconcept.

Dat kan als volgt worden voorkomen:

> Apparaat via een scheidingstransformator voeden
of

» apparaat voeden met DC 24 V

Voor het analyseren van de meetgegevens van het
apparaat wordt een pc op de USB-interface van het
apparaat aangesloten. Meestal zijn in de pc de 0 V en de
aansluiting van de aardleiding onderling verbonden (ook
USB). Als het apparaat in de regelkring van een machine
met NC-besturing is geintegreerd, dan veranderen ook de
omstandigheden op de 0V-verbinding.

Dat kan als volgt worden voorkomen:

» Als pc een laptop met batterijvoeding gebruiken

of

» laptop met een voedingseenheid zonder aansluiting
voor aardleiding gebruiken

4.4.2 Integreren in de regelkring van een machine

met NC-besturing

Het apparaat kan via de meetsysteem-ingang en -
uitgang voor diagnosedoeleinden in de regelkring van
een machine met NC-besturing worden geintegreerd (zie
"Meetsysteem-uitgang X2", Pagina 105).

A WAARSCHUWING

Gevaar voor elektrische schokken!

Bij de inbouw van het apparaat in de regelkring
van een machine met NC-besturing kunnen de
aardingsomstandigheden veranderen.

» Aarding en bijzonderheden aanpassen aan de
toepassingssituatie
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AANWIJZING o

Beschadiging van de NC in monitoring-modus
zonder signaaladapter bij voeding door het
apparaat!

In de monitoring-modus zonder signaaladapter mag
de voeding van het meetsysteem niet via het apparaat
plaatsvinden. Dat geldt ook in uitgeschakelde toestand
van de NC.

» De voeding mag alleen via de NC plaatsvinden

Afhankelijk van de Adjusting and Testing Software
(ATS) kan met inachtneming van de instructies voor de
aardingsomstandigheden het apparaat in de gesloten
regelkring worden gebruikt.

Het gebruik van een signaaladapter (bijv. SA 100, SA 110,
...) wordt aanbevolen.

Apparaat in de onderstaande volgorde aansluiten
» Machine uitschakelen
» Stekkerverbindingen loskoppelen

45 Computer aansluiten
Op de USB-aansluiting X5 (USB type B) kan een computer
via de USB-2.0-High-Speed-interface worden aangesloten.

» USB-poort van de computer met behulp van een
USB-kabel (zie "Leveringsomvang', Pagina 101) op
aansluiting X5 aansluiten

Informatie over de plaats van de aansluitingen zie
"Achterzijde apparaat”, Pagina 103.

Aansluitbezetting X5 zie "Q", Pagina 184.

4.6 Extern apparaat aansluiten
Op aansluiting X3 kan een extern apparaat met 6-polige
mini-DIN-aansluiting worden aangesloten.

» Mini-DIN-aansluiting van het externe apparaat met
behulp van een in de handel verkrijgbare kabel met
6-polige mini-DIN-stekker op aansluiting X3 aansluiten

Informatie over de plaats van de aansluitingen zie
"Voorzijde apparaat"’, Pagina 103.

Aansluitbezetting X3 zie "O", Pagina 184.
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Bediening

A WAARSCHUWING

Letsel of beschadiging van de machine bij
veranderingen in de meetsysteemspanningen
tijdens bedrijf!

Wanneer u de meetsysteemspanningen wijzigt terwijl
de machine beweegt, kan dit leiden tot ernstig letsel of
materiéle schade.

» Geen parameters of meetsysteemspanningen op
het apparaat wijzigen terwijl de machine beweegt
en er zich in de regelkring een PWM bevindt

A WAARSCHUWING

Letsel of beschadiging van de machine bij
veranderingen in de meetsysteemspanningen bij
niet-gezekerde verticale assen!

Wanneer u de meetsysteemspanningen wijzigt terwijl
de verticale assen niet zijn gezekerd, kan dit leiden tot
ernstig letsel of materiéle schade.

» Verticale assen altijd beveiligen tegen vallen voordat
metingen aan deze assen worden uitgevoerd

A VOORZICHTIG

Gevaar van letsel of beschadiging van de machine
bij niet-aangepaste geheugengebieden!

Bij sommige interfaces, bijv. EnDat, bestaat de
mogelijkheid in het geheugengebied van de klant
machine- of installatiespecifieke gegevens op te slaan.
Deze gegevens kunnen voor de veiligheid relevante
informatie bevatten.

» Bij service erop letten dat geheugengedeeltes met
machine- of installatiespecifieke gegevens worden
aangepast

5.1 Apparaat in- en uitschakelen

Apparaat inschakelen

Informatie over de plaats van de netschakelaar zie
'Achterzijde apparaat’, Pagina 103.

» Netschakelaar op stand | zetten

Apparaat uitschakelen
» Netschakelaar op stand 0 zetten

0 Alle polen van de netschakelaar zijn gezekerd.
Het apparaat kan alleen definitief van de
stroombron worden losgekoppeld door de
netstekker te verwijderen.
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5.2 Status- en foutweergaven

De bedrijfsstatus van het apparaat wordt aangegeven met

LED's L1 en L2 aan de voorzijde van het apparaat.

Informatie over de plaats van de LED's zie "Voorzijde
apparaat", Pagina 103.

LED Toestand Status

L1 Uit Niet bedrijfsgereed
Aan (groen)  Bedrijfsgereed

L2 Uit Voeding uitgeschakeld
Aan (groen) Voeding ingeschakeld

5.3 Adjusting and Testing Software

Het apparaat dient voor uitgebreide controle van een

incrementeel of absoluut meetsysteem (afhankelijk van de

interface ook in de gesloten regelkring).

Voor bediening kan de meegeleverde Adjusting and
Testing Software (ATS) op de pc worden geinstalleerd.
De installatie en bediening van Adjusting and Testing
Software (ATS) is in het document 'Adjusting and
Testing Software Gebruikershandboek' beschreven, zie
"Aanwijzingen voor het lezen van de documentatie”,
Pagina 97.

Systeemvereisten
B [BM-pc of 100% compatibele pc

m Beeldschermresolutie voor Adjusting and Testing
Software (ATS) 1024 x 768 of hoger

B \Windows 7 (32- en 64-bits), Windows 8 (32- en 64-
bits), Windows 10 (32- en 64-bits)

= Vrij geheugen op de harde schijf voor Adjusting and
Testing Software (ATS): ca. 500 MByte

®  Pc-processor: =2 Dual-Core-Pentium; 2 GHz
Intern geheugen: > 2 GByte
USB 2.0 High Speed

De systeemvereisten resp.
systeemaanbevelingen hebben betrekking
op de Adjusting and Testing Software-

versie op het moment dat deze handleiding
wordt afgedrukt. Actuele vereisten voor

de desbetreffende Adjusting and Testing
Software-versie vindt u in de bijbehorende
productinformatie of de release notes van de
Adjusting and Testing Software-versie.

®
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6 Service en onderhoud

6.1 Onderhoud

Dit hoofdstuk bevat slechts de beschrijving
van de onderhoudswerkzaamheden aan het
apparaat.

Meer informatie: documentatie van

de fabrikant van de desbetreffende
randapparatuur

®

6.2 Reiniging

AANWIJZING

Reiniging met scherpe voorwerpen of met
agressieve reinigingsmiddelen

Het apparaat is beschadigd door verkeerde reiniging.

of oplosmiddelen gebruiken

» Hardnekkige verontreinigingen niet met scherpe
voorwerpen verwijderen

» Geen schurende of agressieve reinigingsmiddelen

» Buitenvlakken met een met water en een mild
reinigingsmiddel bevochtigde doek afwissen
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6.3 Onderhoudsschema

Het apparaat is in hoge mate onderhoudsvrij.

AANWIJZING

Gevolgschade door voortgezet bedrijf van het
apparaat na opgetreden defect!

Als er een defect aan het apparaat is opgetreden en
het apparaat wordt nog steeds gebruikt, dan kan dit tot
ernstige gevolgschade aan het apparaat leiden.

» Het apparaat niet meer gebruiken bij een defect
> Het apparaat bij een defect niet repareren

> Het defecte apparaat onmiddellijk vervangen
of contact opnemen met een HEIDENHAIN-
servicevestiging

Jaarlijkse onder-
houdsstappen

Verhelpen van fouten

Controleren of

alle aanduidingen,
opschriften en symbo-
len op het apparaat
goed leesbaar zijn

Contact opnemen met
HEIDENHAIN-servicevestiging

Defecte kabels laten vervan-
gen, neem contact op met de
HEIDENHAIN-servicevestiging

Elektrische verbindin-
gen controleren op
beschadigingen en
werking

Netaansluitkabel op
defecte isolatie of
zwakke punten contro-
leren

Netaansluitkabel volgens de
specificaties vervangen

Controleren of de

aansluiting van de

aardleiding goed is
bevestigd en goed
werkt

Aansluitkabels laten vervangen

Om een traceerbare, nauwkeurige en foutloze
werking te kunnen garanderen, wordt

geadviseerd het apparaat om de 2 jaar naar de
kalibratieafdeling van HEIDENHAIN te zenden.
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7 Demontage en afvoer

Bij de demontage uit machines met
NC-besturing moeten zo nodig speciale
veiligheidsmaatregelen in acht worden
genomen.

Verdere informatie: "Veiligheidsmaatregelen
bij gebruik met en in machines", Pagina 101.
Bij de installatie zijn de beschreven
veiligheidsaanwijzingen van toepassing.
Verdere informatie: "Installatie’, Pagina 102.

Voorbereiding

> Netschakelaar op stand 0 zetten

> Netstekker van het apparaat loskoppelen

» Alle aansluitverbindingen van het apparaat loskoppelen

71 Demontage

Opslag na de demontage

Als het apparaat na de demontage tussentijds moet
worden opgeslagen, dan moeten de voorschriften voor de
omgevingsomstandigheden in acht genomen worden.

Verdere informatie: "Technische gegevens", Pagina 109

Apparaat voor opslag verpakken

De herverpakking moet zo veel mogelijk overeenkomen
met de oorspronkelijke verpakking:

» Alle onderdelen van schroefverbindingen op het
apparaat aanbrengen zoals ze bij de levering van het
apparaat aangebracht waren of deze weer verpakken
zoals dat bij de levering het geval was

» Apparaat overeenkomstig de oorspronkelijke
leveringstoestand in de kartonnen inzetstukken
verpakken

» Alle overige onderdelen zoals geleverd in de
oorspronkelijke verpakking plaatsen. Verdere
informatie: "Leveringsomvang", Pagina 101

» Alle bij de levering meegeleverde documentatie

bijvoegen. Verdere informatie: "Bewaren en
doorgeven van de documentatie’, Pagina 98

Bij retourzending van het apparaat aan
de klantendienst hoeven toebehoren en
meetsystemen niet met het apparaat te
worden teruggestuurd.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020



72 Afvoer

AANWIJZING

Onjuiste afvoer van het apparaat!

Wanneer u het apparaat niet op de
juiste manier afvoert, kan dit leiden tot
milieuschade.

» Elektronisch afval en elektronische
componenten niet met huishoudelijk
afval afvoeren

» Apparaat overeenkomstig de plaatse-
lijke afvoervoorschriften afvoeren voor
recycling

hi¢

» Bij vragen over het afvoeren van het apparaat
moet u contact opnemen met een HEIDENHAIN-
servicevestiging
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8 Technische gegevens

Elektrische gegevens

Voeding B Nominale netspanning
AC 100 V tot 240V,
50 Hz tot 60 Hz
ca. 20 VA
®  Gelijkspanning
DC 24 V (x10%),
ca. 20 VA

Meting van
voedingsspanning en
-stroom

Spanning: £0,5% (min. £5 mV)
Stroom: £2 % (min. £1 mA)

Meetsysteemingangen X1, X4 en meetsysteemuit-
gang X2

15-polige sub-D-aansluiting, bus

B Ondersteuning afhankelijk van de Adjusting and
Testing Software-versie (ATS)

= \oeding:
B |nstelbaar 2 V tot 30 V met/zonder remote sense-
regeling
B Maximale voedingsstroom: 750 mA
B Maximaal voedingsvermogen: 5 W

o Instructies voor de kabellengtes:

De opgegeven kabellengtes gelden
bij het gebruik van HEIDENHAIN-
kabels en met inachtneming van het
voedingsspanningsbereik van het
meetsysteem.

Meetsysteem-ingang X1

EnDat 2.1/ m Kabellengte: functiegrens < 70 m,

EnDat 2.2 afhankelijk van kloksnelheid
Aanhouden van testgrenzen <2 m
(alleen incrementele signalen)

® [ngangsfrequentie incrementele
signalen3): < 1000 kHz

1 VgV ® Kabellengte: functiegrens < 150 m
Aanhouden testgrenzen <2 m

® |ngangsfrequentie incrementele
signalen?: < 1000 kHz

TTL ® Kabellengte: functiegrens
< 100 m/50 m, afhankelijk van
min. flankafstand
Aanhouden van testgrenzen <2 m
B |ngangsfrequentie incrementele
signalen: < 1000 kHz

B Flankafstand > 20 ns

HTL4 ® Kabellengte: functiegrens
< 300 m, afhankelijk van min.
flankafstand
Aanhouden van testgrenzen <2 m
B |ngangsfrequentie incrementele
signalen: < 500 kHz

B Flankafstand > 20 ns
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Meetsysteem-ingang X1

1M pAG"Y = Kabellengte: functiegrens < 30 m

Aanhouden van testgrenzen <2 m
B |ngangsfrequentie incrementele

signalen:2): < 300 kHz

Fanuc, ®m Kabellengte: functiegrens < 30 m

Mitsubishi,

Yaskawa

Panasonic

SSI ® Kabellengte: functiegrens < 100 m

1 Incrementele signalen worden geinverteerd
weergegeven

2 Grensfrequentie, door Adjusting and Testing Software
(ATS) voor bepaalde meetfuncties tot 100 kHz
gereduceerd

3 indien door het aangesloten meetsysteem
ondersteund

4 HTL alleen voor servicedoeleinden via externe
signaaladapter, bijv. ID 1093210-011

Meetsysteem-uitgangX2

15-polige sub-D-aansluiting, pennen

Monito- direct of via signaaladapter

ring-modus van  SA xxx, afhankelijk van de

X1 Adjusting and Testing Software-versie
voor

EnDat 2.1/EnDat 2.2
Fanuc/Mitsubishi

1 Vpp

TTL

1M pAg,

Externe functies X3

6-polige mini-DIN-aansluiting, bus

MSB-uitvoer Voor EnDat 2.1/2.2

Meetsysteem-ingang X4

8+2-polige RJ45-aansluiting, bus

DRIVE-CLiQV Alleen voor HEIDENHAIN-meetsyste-
men

®m Kabellengte: functiegrens < 30 m
1 DRIVE-CLIQ is een beschermde merknaam van

Siemens Aktiengesellschaft, er worden alleen
HEIDENHAIN-meetsystemen ondersteund

Data-interface X5

USB USB 2.0 High Speed?

1 Lagere USB-transmissiesnelheden kunnen tot
meetfouten leiden. Alleen meegeleverde USB-kabel
zonder verlenging gebruiken
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Testgrenzen 1V,
Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 1,54 V.

Het uitgebreide meetbereik 2 (9,6 V) heeft hogere
toleranties. Meetbereik 2 wordt bij een beperkt aantal
meetsystemen (met bijv. 3V p-interface) automatisch door
Adjusting and Testing Software (ATS) ingesteld.

Ingangsfrequentie in kHz
Parameter <1 1...250 250 ... 500

Signaalgrootte
(A, B, R) +2 % +3 % +4 %

Symmetrie-

afwijking +0,002 +0,004 +0,006

Signaalgrootte-

verhouding +0,5 %

+0,5 % -

Afwijking
tastverhouding
TV1resp. TV2  =05° +1° +1,5°

Fasehoekafwij-
king +0,5° +1° +1,6°

Referen-
tie-impuls-
breedte +2° - -

Referen-
tie-impuls-
positie

Testgrenzen 11 pA,,

Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 15,4 pA,

Het uitgebreide meetbereik 2 (96 pAy,) heeft hogere
toleranties. Meetbereik 2 wordt bij een beperkt aantal
meetsystemen (met bijv. 25pAp-interface) automatisch
door de Adjusting and Testing Software (ATS) ingesteld.

Ingangsfrequentie in kHz

Parameter <1 1...300
Signaalgrootte (A, B, R) £3 % +5 %
Symmetrieafwijking +0,006 +0,006
Signaalgrootteverhouding £2 % 2%
Afwijking tastverhouding TV1

resp. TV2 +1,6° +1,5°
Fasehoekafwijking +0,5° +1,0°
Referentie-impulsbreedte +6,0° -
Referentie-impulspositie +3,0° -
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Testgrenzen TTL
Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 5V

Testgrenzen HTL
Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 10 V tot 30 V.

Ingangsfrequentie in kHz

Ingangsfrequentie in kHz

Signaalgrootte ! Signaalgrootte’

Low-niveau 0,05V B _ Low-niveau 0,1V _
High-niveau +2 % High-niveau +3 %

Afwijking Afwijking

tastverhouding tastverhouding

TV1resp. TV2  *05° +1,5° +2,5° TV1resp. TV2  =05° +1,5°
Fasehoekafwij- Fasehoekafwij-

king +0,5° +1,6° +2,6° king +1,6° +4°
Referen- Referen-

tie-impuls- tie-impuls-

breedte +0,5° +1,5° +2,5° breedte +1,5° +2,5°
Referen- Referen-

tie-impuls- tie-impuls-

pos|t|e i0,5° +1 ,50 i2,5° posr“e +1 ,50 12,50

1 Signaalgrootte (U,1, Uaq, Uag, Ugy

C
)
5

(=
)
5
)
(%]
-
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1) HTL alleen voor servicedoeleinden via externe
signaaladapter, ID 1093210-01

Omgevingsomstandigheden

Werktemperatuur 0 °C tot 45 °C, geen condensatie

Opslag- 0 °C tot 70 °C, geen condensatie
temperatuur
Relatieve 10% tot 80% relatieve luchtvochtig-

luchtvochtigheid heid, niet condenserend

Operationele <2000 m

hoogte
Algemeen
Richtlijnen B EMC-richtlijn 2014/30/EU
B [aagspanningsrichtlijn 2014/35/EU
Vervuilings- 2
graad
Bescher- IP 20
mingsklasse
EN 60529

Aansluitmaten
Zie tekeningen met aansluitmaten Pagina 180.
Alle maten worden aangegeven in mm.
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1 Zaklady

1.1 O tomto navodu

Tento navod obsahuje vSechny informace a bezpecnostni
pokyny pro odbornou montaz a instalaci pfistroje, jakoz i
pro jeho provoz bez ovladani programem ATS.

1.1.1 Informace o modelu

1.1.2 Pokyny pro éteni dokumentu

Nasledujici tabulka obsahuje ¢asti dokumentu, sefazené
podle jejich dllezitosti pfi ¢teni.

A VAROVANI

Rizika pfi nerespektovani dokumentace!

Dusledkem mohou byt $kody a Urazy az se smrtelnymi
zranénimi.

Oznaéeni vyrobku &islo dilu » Peclivé si precCtéte celou dokumentaci.

» Dokumentaci uloZte tak, aby byla dostupna.
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

o Uvedené Cislo dilu je Cislo na typovém Stitku.
Cislo dilu na baleni se muZe odliovat od &isla
dilu na typovém Stitku, protoZe se pfistroj
mUze dodavat v rGzném baleni.

Typovy stitek
Typovy §titek se nachazi na zadni sténé pristroje.
Priklad:

T CE ] |

PWM 21 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN
3 2
1 Oznaceni vyrobku
2 Cislo dilu
3 Rejstfik

o PWM 21 je funkéné kompatibilnim nastupcem
PWM 20.

Pro Adjusting and Testing Software (ATS)
plati:

5 PWM 20 bude nadale podporovano

= PWM 21 bude podporovano od ATS V3.2.1

Platnost dokumentace

o Na posledni strané dokumentace je vlevo dole
Cislo dokumentu. Dokument je platny, kdyz
Cislo dokumentu souhlasi s pfislusnym Cislem
dokumentu na www.heidenhain.de. K tomu
se musi porovnat ozna€eni vyrobku, Cislo dilu
a index na typovém S§titku s pfisluSnymi udaji
na www.heidenhain.de.
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Dokumentace Popis

Pridavek PFidavek doplriuje nebo nahra-
zuje odpovidajici obsah provoz-
nich pokynU a pfip. také instalac-
nich pokyna. Je-li tento dokument
obsazen v dodavce, musi se
precist jako prvni. VSechny ostat-
ni ¢asti dokumentace si zachova-
vaji svoji platnost.

Navod k obsluze obsahuje vSech-
ny informace a bezpecnostni
pokyny pro odbornou montaz

a instalaci pfistroje k uréené-

mu ucelu a jeho provozu. Neni
soucasti dodavky a pfi ¢teni je

Navod k obsluze

Pfirucka pro uziva-
tele Adjusting and
Testing Software
(ATS)

Dokumentace
pfipojenych méfidel
(senzoru) a ostat-
nich periférii

Dokumentaci pro ovladani

pfistroje s Adjusting and Testing
Software (ATS) mlZete stahnout
na adrese www.heidenhain.de.

Tyto dokumenty nejsou soucasti
dodavky. Jsou soucasti dodavky
pfislusnych méficich a perifernich
zafizeni

Prejete si zménu nebo jste zjistili chybu?

Neustale se snazime o zlepSovani nasi dokumentace

pro Vas. Pomozte nam pfitom a sdélte nam prosim vase
navrhy na zmény na tuto e-mailovou adresu:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Ulozeni a predavani dokumentace

Tento navod musi byt ulozen v bezprostifedni blizkosti
pracovisté a musi byt vzdy k dispozici celému personalu.
Provozovatel musi informovat personal o mistu ulozeni
tohoto ndvodu. Pokud se stane navod necitelnym, tak si
musi provozovatel obstarat u vyrobce nahradu.

PFi pfedani nebo prodeji zafizeni na tfeti osobu se musi
predavat novému majiteli nasledujici dokumenty:

= Pfidavek, pokud byl dodany
= Navod k obsluze

1.1.4 Cilova skupina navodu

Navod k obsluze musi precist a dodrzovat kazda osoba,
ktera je povéfena nékterou z nasledujicich praci:

= Montaz

Instalace

Ovladani

Cisténi a udrzba
Odstranovani poruch
Demontaz

Likvidace

1.1.5 VsSeobecné pokyny

Informaéni pokyny

Informacni pokyny zajistuji bezchybné a efektivni
pouziti pfistroje. Informacni pokyny jsou roz¢lenény do
nasledujicich skupin:

Symbol Informace predstavuje Tip.
Tip uvadi dllezité dodatecné ¢&i doplrujici
informace.

Symbol ozubeného kola vam ukazuje, ze

popsana funkce je zavisla na stroji, napf:

® V&S stroj musi byt vybaven potfebnym
softwarem nebo hardwarem

B Chovani funkci zavisi na nastavenich stroje

®

Symbol knihy pfedstavuje kfizovy odkaz na
externi dokumentaci, napf. na dokumentaci
vaseho vyrobce stroje nebo treti strany.

®

1.1.6 Textova oznaceni
V tomto navodu se pouzivaji nasledujici textova oznaceni:

Bezpecénostni pokyny Zobrazeni Vyznam
Bezpecnostni pokyny varuji pred nebezpecim pfi > .. oznaduje urdity krok akce a vysledek
zachazeni s pfistrojem a poskytuji pokyny jak se jim S akce
vyhnout. Bezpecnostni pokyny jsou klasifikovany podle Piklad:
zavaznosti nebezpeci a déli se do nasledujicich skupin: o
» Tuknéte na OK
ANEBEZPEéi > Hlaseni se uzavie
. .
Nebezpeci oznaduje rizika pro osoby. Pokud nebudete o%?acu.Je vycet
postupovat podle pokyn(i pro zamezeni nebezpedi, "o Priklad:
potom povede nebezpedi jisté k amrti nebo tézké ® Rozhrani TTL
Ujmé na zdravi. = Rozhrani EnDat
| |
AVAROVANi tuéné oznacuje nabidky, indikace a softwarova
tlaCitka
Varovani signalizuje ohrozeni osob. Pokud nebudete PFiklad:

postupovat podle pokyn( pro zamezeni nebezpedi,
potom povede nebezpeci pravdépodobné k umrti
nebo tézké tjmé na zdravi.

APOZOR

Upozornéni signalizuje ohrozeni osob. Pokud
nebudete postupovat podle pokynu pro zamezeni
nebezpecdi, potom povede nebezpedi pravdépodobné
k lehké Ujmé na zdravi.

UPOZORNENI

Poznamka signalizuje ohrozeni pfedmétd nebo
dat. Pokud nebudete postupovat podle pokynu pro
zamezeni nebezpeci, potom povede nebezpedi
pravdépodobné k vécnym skodam.
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» Tuknéte na Vypnout
> Operacni systém se vypne.
» Vypnéte pfistroj sitovym vypinacem.
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2 Bezpecnost

Pro provoz systému plati obecné uznavana bezpecnostni
opatreni, ktera jsou potfeba zvlasté pro manipulaci se
zarizenim pod proudem. Nedodrzeni téchto opatteni
muze mit za disledek poSkozeni pfistroje nebo zranéni.

Bezpecnostni opatfeni se mohou v raznych podnicich
liSit. V pfipadé konfliktu mezi obsahem tohoto navodu
a internimi smérnicemi podniku, kde se tento pfistroj
pouziva, plati pfisnéjsi pravidla.

2.1 Pouziti k uréenému ucelu

Pristroj se smi pouzivat pouze v bezvadném a

bezpe&ném stavu. Je uréen vyluéné pro nasledujici

pouziti:

= Diagnostika a kalibrace méfidel (snimac)
HEIDENHAIN s absolutnim a inkrementalnim
rozhranim

Jiné Ci tento ucel prekracujici pouziti pfistroje neplati

jako pouziti k uréenému Gcelu a mize vést ke vzniku

nebezpeci nebo poskozeni.

2.2 Pouziti k nepovolenému ucelu

Kazdy zpUsob pouziti, ktery neni uveden v "Pouziti k
uréenému ucelu" plati jako nepovolené pouziti. Za timto
vzniklé Skody ruci vyluéné provozovatel zafizeni.

Navic plati nasledujici pouziti jako nepfipustné:

®  Pouziti s vadnymi nebo nenormovanymi dily, kabely a
pfipojkami
Pouziti v prostfedi s nebezpec¢im vybuchu nebo pozaru

Pouziti mimo provozni podminky podle viz "Technické
Udaje", Stranka 124

B Zmény na pfistroji nebo na perifernich zafizeni bez
souhlasu vyrobce
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2.3 Kvalifikace personalu

Pro montéaz, instalaci, obsluhu, udrzbu a demontaz je
nutna odborna kvalifikace servisniho technika. Servisni
technik se musi pro prace s pfistrojem dostatecné
informovat pomoci dokumentace pfistroje a pfipojenych
perifernich zafizeni.

Nize jsou uvedené kvalifikace:

Servisni technik vyuziva a obsluhuje pfistroj v ramci
pouziti k uréenému ucelu. Ma specialni vzdélani pro
pracovni prostfedi, ve kterém plsobi. Servisni technik

je schopen na zakladé svého vzdélani, znalosti a
zku$enosti, jakoz i znalosti platnych norem a smérnic,
provadét svéfené prace v danych aplikacich a samostatné
rozpoznavat a branit vzniku nebezpeci. Musi splfiovat
nafizeni platnych zakonnych pfedpisu o bezpeénosti
prace.

2.4 Povinnosti provozovatele

Provozovatel vlastni pFistroj a periferni zafizeni nebo

si oboje pronajal. Je vzdy zodpovédny za pouziti k

ur¢enému ucelu.

Provozovatel musi:

®  povéfit rznymi Ukoly na pfistroji kvalifikovany, vhodny
a autorizovany personal,

B prokazatelné poucit personal o opravnénich a ukolech

® dat k dispozici veSkeré prostredky, které personal
pouziva ke splnéni jemu pfidélenych ukold.

®  zajistit, aby byl pfistroj provozovan vyluéné v technicky
bezvadném stavu

®  zajistit, aby byl pfistroj chranén proti neopravnénému
pouziti

2.5 Vseobecné bezpecnostni pokyny

Specifické bezpecnostni pokyny, které jsou potfeba pro
jednotlivé €innosti na pfistroji, jsou uvedené v pfislusnych
kapitolach tohoto navodu.
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2.5.1 Bezpecnostni doporuceni ohledné
elektrického proudu

A VAROVANI

Pri otevreni pristroje hrozi nebezpeci dotyku se
soucastmi pod napétim.

Nasledkem muze byt elektricky Sok, popaleniny nebo

umrti.

» Prace nechte provadét odborniky a to pouze pfi
odpojeni od sité.

A VAROVANI

Pfi pfimém ¢i nepfimém dotyku se soucéastmi pod
napétim hrozi nebezpeci priichodu elektrického
proudu télem.

Nasledkem mohou byt elektrické Soky, popaleniny nebo

umrti.

» Prace na elektrickém zafizeni nechte provadét
pouze vySkolenym odbornikem.

» Pro pfipojeni k siti a pro vSechny pfipojky rozhrani
pouzivejte vyhradné normované kabely a konektory.

> Vadné elektrické komponenty nechte okamzité
vymeénit od vyrobce.

» Pravidelné kontrolujte vSechny pfipojné kabely a
konektory pfistroje. Nedostatky, jako jsou volna
spojeni, popf. spalené kabely, se musi ihned
odstranit.

2.6 Bezpecnostni opatreni pri provozu
s a ve strojich

ANEBEZPECI

Chybnou obsluhou NC strojii mize dojit k tézkym
Skodam na zdravi a vécnym Skodam.

Neodborné pouzivani s chybnou obsluhou NC,
nespravné NC-programovani, chybné nebo
neoptimalizované parametry stroje

» Abyste mohli spravné posoudit chybné chovani
NC-stroje, musite mit zakladni znalosti o stroji,
pohonech, méni€ich a NC systému, jakoz i o jejich
souhrnné ¢innosti s méfidly (senzory).

» Vedle pokyna v tomto navodu proto berte ohled na
jednotlivé bezpec€nostni pfedpisy pfi zachazeni s
prislusnymi stroji, pohony, ménici a NC-technikou.

» PFi montazi pfistroje do stroje nebo do jinych
specialnich aplikacich pfizpisobte v§echna v tomto
navodu uvedena bezpeénostni opatfeni danym
okolnostem pfisludné aplikace!

» Zejména dodrzujte nezbytna pfizplsobeni ménicim
se podminkam uzemnéni pfi montazi a moni-
torovaném provozu v regulacnich obvodech NC-
fizenych stroju

» 'V pfipadé diagnostiky zavady je nutno
bezpodminecné konzultovat vyrobce stroje.

UPOZORNENI

Elektrostaticky vyboj (ESD)!

Vyrobek obsahuje soucastky, které mohou byt zniceny
elektrostatickym vybojem.

» Musite dodrzovat bezpecénostni opatfeni
pro zachazeni se soucastkami citlivymi na
elektrostaticky vyboj.

» Nikdy se nedotykejte pFipojnych koli¢ka bez
fadného uzemnéni.

» Pfi pracich na pfipojkach pfistroje noste uzemnény
ESD-naramek.

UPOZORNENI

Poskozeni vnitinich souéasti pristroje!
Otevienim pfistroje zanika zaruka.

> V zadném pfipadé skfifiku neotevirejte.

» Zakroky nechejte provadét pouze vyrobcem.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 04/2020

115




3 Montaz

3.1 Obsah dodavky

Dodavka z&kladni varianta zahrnuje tyto polozky:
Pristroj

3 m dlouhy sitovy kabel s Euro-zastrckou (typ F)
Navod k obsluze

2 m dlouhy USB-kabel pro pfipojeni

CD s Adjusting and Testing Software (ATS)

Pridavek (opce, dalsi informace viz "Pokyny pro ¢teni
dokumentu", Stranka 112)

o Pristroj mGze byt dodan jako soucast
diagnostické sady méfidel. V tomto pfipadé
obsahuje dodavka dal$i ¢asti. DalSi informace
naleznete v PFirucce pro uzivatele Adjusting
and Testing Software (ATS).

3.2 Misto instalace

UPOZORNENI

Poskozeni pristroje!
Pokud pfistroj nespravné umistite, mize se poskodit.
» Pristroj stavte pouze do vodorovné polohy

» Zvolte umisténi na dobre pfistupné misto béhem
provozu

> Zaijistéte dobré vétrani.

» Ponechte volné zadni a bo¢ni vétraci otvory a volné
proudéni vzduchu

6 Pristroj je vybaven vétrakem, fizenym
teplotnim Cidlem. Pfi pfekro€eni maximalni
vnitfni teploty se ventilator zapne a po
ochlazeni se vypne.

Vybalte pfristroj.

» Obal oteviete nahofe.
Odstrante obalovy material.
Vyjméte obsah.

Zkontrolujte Uplnost dodavky.

Zkontrolujte dodavku, zda nebyla poSkozena pfi
doprave.

vvyYyy

o Pfi poSkozeni béhem dopravy:
» Ulozte obalovy material k proSetreni.
» HEIDENHAIN nebo vyrobce stroje

To plati rovnéz pro poskozeni nahradnich dild
béhem dopravy.

Doslo-li k poSkozeni béhem dopravy

» nechte si potvrdit poSkozeni od dopravce.

Ulozte obalovy material pro vySetfeni.

Informujte odesilatele o poSkozeni.

Pfipadné se obratte na prodejce, jako prostfednika.

Pro nahradni dily kontaktujte obchodnika fy
HEIDENHAIN nebo vyrobce zafizeni.

vvyvyy

PrisluSenstvi

Prehled volitelnych polozek, které si miizete objednat
u firmy HEIDENHAIN pro tento pfistroj, je obsazen v
Pfiru€ce pro uzivatele Adjusting and Testing Software
(ATS).
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Informace o montazni poloze "C" na odklopné strané
obalky.
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4 Instalace

UPOZORNENI

Spojovani a rozpojovani konektora!
Nebezpedi posSkozeni vnitinich soucastek!

» Konektory spojujte nebo rozpojujte pouze pfi
vypnutém pfistroji!

o V zavislosti na varianté vybaveni se muze
instalace liSit od postupu popsaného v této
kapitole. Pokud jsou v Dodatku, dodaném
s vyrobkem, informace o instalaci produktu
pak informace v ném maji pfednost pfed udaji
uvedenymi v této kapitole.

o Na obrazcich s osazenim pin jsou vzdy
znazornéna osazeni konektora pfistroje,
nikoliv zastrcek.

0 Odpovédnost za kazdy systém, ve kterém
je tento pfistroj pouzivan, ma provozovatel
tohoto systému.
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Prehled pristroje

Celni panel
Viz "A" na vyklopné obdlce.

X1

X2

X3
X4

L1

L2

15pinovy konektor Sub-D pro méfidla
HEIDENHAIN s

B Rozhrani 11 pAss/25 pAss
B Rozhrani 1 Vgg/3 Vss
(1 Vss/Z1, 1 Vsg s meznimi polohami,
1 Vgs s taktem/daty)
rozhranim EnDat/SSI
rozhranim TTL s meznimi polohami

Rozhrani HTL (pfipojka pouze pro
servis pomoci externiho adaptéru,
napfiklad ID 1093210-01)

® rozhranim Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa nebo
Panasonic

15pinovy vystup Sub-D pro monitorovany rezim
signal( méfidel z X1
6pinovy konektor Mini-DIN pro externi funkce

8+2pinovy konektor RJ-45 pro méfidla s rozhra-
nim DRIVE-CLIQ

Indikace stavu provozni pohotovosti
Vyp: Zafizeni neni pfipraveno

Zap (zelend): Pfipraveno k provozu
Indikace stavu napdjeni

Vyp: Napajeni je vypnuto

Zap (zelena): Napajeni je zapnuto

Zadni strana pristroje
Viz "B" na vyklopné obalce.

1
X5
X6

Sitovy vypinag
Zditka USB typu B (USB 2.0), datové rozhrani
Pfipojeni k siti
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4.2 Pripojeni sitového napéti

A VAROVANI

Nebezpeci urazu elektrickym proudem!

Nespravné uzemnéna zafizeni mohou zpusobit vazné

zranéni nebo smrt elektrickym proudem.

» Zasadné pouzivejte 3vodiCovy sitovy kabel.

> Zaijistéte spravné pfipojeni ochranného vodice k
instalaci budovy.

A VAROVANI

Pri pouziti napajecich kabell, které nesplnuji
narodni pozadavky na misté instalace hrozi
nebezpeéi pozaru.

Nespravné uzemnéna zafizeni mohou zpUsobit vazné

zranéni nebo smrt elektrickym proudem.

> Pouzivejte pouze napajeci kabel, ktery splriuje
alespon narodni pozadavky na misté instalace

> Propojte sitovou pfipojku X6 dodanym sitovym
kabelem se zasuvkou s ochrannym vodi¢em

Informace o umisténi sitové pfipojky na zadni strané
pFistroje viz "Zadni strana pfistroje", Stranka 117.

Pfifazeni signalu u sitové pfipojky X6 viz "R",
Stranka 184.

4.3 Vyhbiti elektrostatického vyboje

UPOZORNENI

Elektrostaticky vyboj (ESD)!

Elektronika pfistroje mlze byt zni€ena elektrostatickym

vybojem.

» Musite dodrzovat bezpecnostni opatfeni
pro zachazeni se sou¢astkami citlivymi na
elektrostaticky vyboj.

» Nikdy se nedotykejte pFipojnych kolicku bez
fadného uzemnéni.
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4.4 Pripojeni méridel

UPOZORNENI

Nebezpeci poskozeni pristroje a méridel v disledku

nespravného napajeciho napéti a chybného

zapojeni!

Chybny rozsah napajeciho napéti a chybna kabelaz/

obsazeni pind mohou zplsobit Skody na pfistroji a

snimacich!

» Dbejte na rozsah napajeciho napéti pfipojeného
meéfidla

» Zkontrolujte, zda je kabel mezi méfidlem a
pfistrojem spravné zapojeny.

» Nepouzité piny nebo vodi¢e nesmi byt zapojeny

» Propojovaci kabel mezi méfidlem a pfistrojem
zapojujte, popf. rozpojujte pouze kdyZz je bez napéti.

» Za pfipojeni a provoz pristroje s méridly, ktera
nepochazi od firmy HEIDENHAIN, nese vSechna
rizika uzivatel.

Moznosti pfFipojeni
®m  Méfidla s 15pinovym rozhranim se pfipojuji ke
vstuplim X1 pro méfidla na pfedni strané pfistroje.

BV monitorovaném provozu bez signalového adaptéru
se pro pfipojeni nasledujici elektroniky pouziva vystup
X2 pro méfidla

= Meéfidla s 8+2pinovym rozhranim DRIVE-CLIQ se
pripojuji ke vstupiim X4 pro méfidla na pfedni strané
pristroje
Informace o umisténi pfipojek viz "Prehled pfistroje",
Stranka 117.

Zapojeni propojovaciho kabelu najdete v prospektu.

Pokyny pro umisténi signald na pinech najdete
v pfiloze:

Stinéni kabelu spojit se skfifikou;

Up = Napajeni

Senzor: Pfivody senzoru jsou v zavislosti na
nastaveni vAdjusting and Testing Software
(ATS) interné pfipojeny k odpovidajicimu
napajeni (dokument "PFirucka pro
uzivateleAdjusting and Testing Software ", viz
"Pokyny pro ¢teni dokumentu", Stranka 112).
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Konektor X1

Rozhrani EnDat/SSI

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14 Inkrementalni signaly (pouze s
objednavkovym oznacenim EnDat01

a EnDat02)

2,4,10,12 Elektrické napajeni
5,8,13,15 Sériovy pfenos dat
6 Vnitini stinéni

Prifazeni signald EnDat / SSI viz "F", Stranka 181 .

Rozhrani Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14 Inkrementalni signaly (pokud jsou
k dispozici tak pouze pro potfeby
vyrovnani; pfi normalnim provozu

nepouzivat)

2,4,10,12 Elektrické napajeni
5,8,13,15 Sériovy pfenos dat
6 /

Pfifazeni signalt Fanuc viz "G", Stranka 181 .
Pfifazeni signalu Mitsubishi viz "H", Stranka 181 .
Pfifazeni signalt Yaskawa a Panasonic viz "I",
Stranka 182.

o Fanuc a Mitsubishi: Piny 5 a 13 neosazovat pfi
"pfenosu jednim parem".

Rozhrani 1 Vgg-/3 Vgg

Pin Funkce

1,3,7,9,11,14  Inkrementalni signaly

2,4,10, 12 Elektrické napajeni
5,6,8,13,15 Dalsi signaly zavislé na pfistroji

(interni pfepinani pfistroje)

Pfifazeni signal( 1 Vsg s meznimi polohamiviz "J",
Stranka 182.

Pfifazeni signalt 1 Vss/Z1 viz "K", Stranka 182.
Pfifazeni signal( 1 Vsg s takty/daty viz "L", Stranka 183.

Rozhrani 11 pAgs/25 pAss

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14 Inkrementalni signaly
2,4 Elektrické napajeni
5,6,8,10,12,13,15 /

6 Vnitfni stinéni

Pfifazeni signalu 11 pAss (25 pAss) viz "M",
Stranka 183.
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TTL- (s meznimi polohami) a rozhrani HTL

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14  Inkrementalni signaly
2,4,10, 12 Elektrické napajeni
3,13,15 /

6,8 Mezni signaly

(pokud je méfidlo podporuje)

Pfifazeni signaldl TTL a HTL viz "N", Stranka 183.

Pripojka X4

Pin Funkce

A B Napajeci napéti
1,2,3,6 Sériovy pfenos dat

Pfifazeni signalu DRIVE-CLIQ viz "P", Stranka 184.

Vystup méridel X2

Vstup méfidel X1 pFistroje je galvanicky propojen s
vystupem méfidel X2. Signdly a pfifazeni pinl na vystupu
odpovida pfislusnym signaliim na vstupu (méfeni nebo
aktivné replikované).

Nedochazi ke galvanickému oddéleni signali. Napajeci
a privodni vedeni senzort jsou spinany Adjusting and
Testing Software (ATS) od V2.6 v zavislosti na provoznim
rezimu a mohou byt propojeny (viz pfiklady nize). Je vzdy
zaruceno, ze napajeci napéti generované pfistrojem se
nedostane na X2.

Pfiklad 1 — Pfistroj je v monitorovaném rezimu bez
signaloveho adaptéru (méfidlo napaji nasledujici
elektronika) a Adjusting and Testing Software (ATS) neni
spustén:

Up T

Up Sensor O—-—O
0V Sensor O—-—O'
oV o—~——o0

X1
Up O—
Up Sensor  O—

0V Sensor  O—
oV @

119



Pripojte kabel méridla
» Pripojte snimace napevno k danym konektoriim
» U konektort se Srouby: nedotahujte Srouby pfili$ silné

» Zabrante mechanickému namahani konektord (vstup
méfidel X4)

4.41

Nepouzité piny nebo kabliky nesmi byt
zapojeny!

Zemnici poméry pfi monitorovaném
provozu

PFistroj je vybaven internim spinanym zdrojem se Sirokym
rozsahem. Proto je nutna pfipojka ochranného vodi¢e PE
(ochranné uzemnéni), ktera je také spojena se skfifikou
pristroje. Kdyz je pfistroj je integrovan do regula¢niho
obvodu NC-fizeného stroje, pak predstavuje dalsi zemnici
bod. Tento zemnici bod zméni koncept stinéni.

Tomu Ize zabranit nékterym z nasledujicich opatfeni:

» Napdjet pfistroj pfes oddélovaci transformator

nebo

» Napajet pristroj s 24 V DC

Pro vyhodnoceni namérfenych dat z pfistroje se k USB-
rozhrani pfistroje pfipoji pocitac. Obvykle je vPC OV a
ochranny vodi¢ propojeny mezi sebou (i USB). Kdyz je
pFistroj integrovan do regulaéniho obvodu NC-stroje, tak
se zméni také poméry na spojeni s 0 V.

Tomu Ize zabranit nékterym z nasledujicich opatteni:

» Pouzivejte jako PC notebook napajeny z akumulatoru
nebo

» Pouzivejte notebook s napajecim zdrojem bez
ochranného vodice

4.4.2 Zapojeni do regula¢niho obvodu NC-stroje

PFistroj mGze byt zapojen do regulaéniho obvodu NC-
stroje za ucelem diagnostiky pfes vstup a vystup pro
meéfidla ( viz "Vystup méfidel X2", Stranka 119 ).

A VAROVANI

Nebezpeci urazu elektrickym proudem!

PFi zapojeni pfistroje do regulaéniho obvodu NC-stroje
se mohou zménit poméry v obvodu uzemnéni.

> Prizplsobte uzemnéni a okolnosti dané situaci

UPOZORNENI

Poskozeni NC v monitorovaném rezimu bez
signalového adaptéru pri napajeni pres pristroj!

V monitorovaném rezimu bez signalového adaptéru se
nesmi napajeni méfidla provadét pres pfistroj. To plati
také ve vypnutém stavu NC.

» Napajeni se smi provadét pouze pres NC

V zavislosti na verzi Adjusting and Testing Software(ATS)
mUize probihat (v souladu s pokyny k uzemnéni) provoz
pfistroje v uzavieném regulaénim obvodu.

Doporucuje se pouziti adaptéru signalu (napfiklad SA 100,
SA 110, ...).
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Pripojovani pristroje provadéjte v nasledujicim poradi
> Vypnéte stroj
» Odpojte konektory

4.5 Pripojeni pocitace

K pfipojce USB X5 (USB typu B) muze byt pfipojen

pocitaC pfes svoje vysokorychlostni rozhrani USB-2.0.

» Pripojte USB-port pocitace USB-kabelem (viz "Obsah
dodavky", Stranka 116) k pfipojce X5

Informace o umisténi pFipojek viz "Zadni strana pfistroje",
Stranka 117.

Osazeni pfipojky X5 viz "Q", Stranka 184 .

4.6 Pripojeni externiho pristroje

K pfipojce X3 muze byt pfipojen externi pfistroj pres

6pinovy konektor Mini-DIN.

» Pfipojku Mini-DIN externiho pfistroje propojte pomoci
bézné dostupného kabelu se 6pinovym konektorem
Mini-DIN s pfipojkou X3

Informace o umisténi pFipojek viz "Celni panel”,
Stranka 117.

Osazeni pfipojky X3 viz "O", Stranka 184 .
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5 Ovladani

A VAROVANI

Nebezpeci poskozeni stroje nebo zranéni osob pri

zméné napajeciho napéti snimact béhem provozu!

Pokud zménite napéti snimacl béhem pojezdu stroje,

muze dojit k vaznym zranénim nebo vécnym Skodam.

» Nemérite na pfistroji zadné parametry ani napéti
snimacu béhem pojezdu stroje, kdy se nachazi v
regula¢nim obvodu PWM

A VAROVANI

Nebezpeci poskozeni stroje nebo zranéni osob pri

zméné napajeciho napéti snimacu pfi nezajisténych

vertikalnich osach!

Pokud zménite napéti snimact béhem doby, kdy jsou

vertikalni osy nezajisténé, tak maze dojit k vaznym

zrané&nim nebo vécnym Skodam.

> Zasadné zajistéte vertikalni osy proti padu pfed
provadénim mérfeni v téchto osach

APOZOR

Pfi nesynchronizovanych pamét'ovych ulozistich
hrozi nebezpeci poskozeni stroje nebo urazu osob!

Néktera rozhrani, napfiklad EnDat, nabizi moznost

odlozit do pamétového ulozisté zakaznika strojni nebo

specificka data systému. Tato data mohou obsahovat

bezpec€nostni informace.

> Pfi udrzbé se ujistéte, ze pamétova ulozisté jsou
synchronizovana se strojnimi nebo specifickymi daty

5.2

Indikace stavu a chyb

Provozni rezimy pfistroje jsou viditelné na LED-diodach

L1

a L2 na predni strané.

Informace o umisténi LED-diod viz "Celni panel",
Stranka 117.

LED Stav Status
L1 Vyp Neni pfipraven k provozu
Zap (zelena) Je pfipraven k provozu
L2 Vyp Napajeni je vypnuto
Zap (zelena) Napajeni je zapnuto
5.3 Adjusting and Testing Software

PFistroj slouzi pro podrobnou kontrolu inkrementalniho,
resp. absolutniho snimace (v zavislosti na rozhrani také v
uzaviené regulaéni smycce).

Pro ovladani mlze byt na PC instalovan pfilozeny
Adjusting and Testing Software(ATS). Instalace a ovladani
Adjusting and Testing Software(ATS) je popsano v
dokumentu "Adjusting and Testing Software Pfirucka

pro uzivatele", viz "Pokyny pro ¢teni dokumentu"”,

Stranka 112.

Systémové pozadavky

IBM PC nebo 100% kompatibilni PC

Rozliseni obrazovky pro Adjusting and Testing
Software (ATS) je od 1024 x 768

Windows 7 (32 a 64 bitd), Windows 8 (32 a 64 bitu),
Windows 10 (32 a 64 bitd)

Volné misto na pevném disku proAdjusting and Testing
Software (ATS): cca 500 MB

PC-procesor: = Dual-Core-Pentium; 2 GHz
Pracovni pamét: > 2 GB
USB 2.0 High Speed

5.1 Zapinani a vypinani zafizeni

Zapnuti pristroje
Informace o umisténi hlavniho vypinace napajeni viz
"Zadni strana pfistroje", Stranka 117.

» Prepnéte sitovy vypinac do polohy I.
Vypnuti pristroje
» Prepnéte sitovy vypinac do polohy 0

®

PozZadavky na systém, popf. doporucené
parametry systému odpovidaji verzi Adjusting
and Testing Software v dobé vydani tohoto
navodu k obsluze tiskem. Aktualni pozadavky
dané verze Adjusting and Testing Software
najdete v pfislusnych popisech produktt nebo
v Release Notes verze Adjusting and Testing
Software.

Sitovy vypina¢ ma jisténé vSechny vodice.
Pristroj se mlize od napajeciho zdroje
definitivné odpojit pouze vytazenim sitové
zastrcky.
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6 Servis a udrzba

6.1 Udrzba

®

Tato kapitola obsahuje pouze popis udrzby
pfistroje.

Dalsi informace: Dokumentace vyrobce
pfedmétného periferniho zafizeni

6.2 Cisténi

UPOZORNENI

Cisténi ostrymi nebo agresivnimi isticimi
prostredky

Nespravné Cisténi mlze pfistroj poskodit.

» Nepouzivejte abrazivni ani agresivni Cistici
prostfedky nebo rozpoustédia.

> Silné ulpélé nedistoty neodstrariujte ostrymi
predméty.

» Otrete vnéjsi povrch hadfikem navlhéenym ve vodé s
jemnym gisticim prostfedkem.
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6.3 Plan udrzby

Pristroj teméf nevyzaduje udrzbu.

UPOZORNENI

Nasledné $kody z diivodu dal$iho provozu zafizeni
po vyskytu zavady!

Kdyz dojde k zadvadé na zafizeni a vy pfistroj nadale
provozujete, muze nasledné dojit k vaznému poskozeni
pfistroje.

» Pfistroj po poruSe dale neprovozuijte

» PFistroj po poruse neopravujte

» Vadny pfistroj okamzité vymérite nebo se obratte na
servisni pobocku HEIDENHAIN

Roéni udrzba Odstranéni chyby

Kontrola gitelnosti vSech
znadek, §titk(i a symbolu
na pfistroji

Kontaktujte servisni
pobocku fy HEIDENHAIN

Vadné vodiCe nechte
vymeénit, kontaktujte
servisni pobocku fy
HEIDENHAIN

Napajeci kabel vyménte
podle specifikace

Zkontrolujte poSkozeni a
funkci elektrickych pfipojek

Zkontrolujte vadnou izola-
ci a poSkozeni sitového
pripojeni

Zkontrolujte pevné usazeni
a funkci pfipojeni ochran-
ného vodice.

Nechte vyménit pfivodni
vodice

Aby byl zajistén plynuly, pfesny a bezchybny
provoz, je doporuceno zaslat pfistroj kazdé 2
roky na kalibraci k f& HEIDENHAIN.
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7 Demontaz a likvidace 7.2 Likvidace

o PFi demontazi NC-stroju se musi pfip. UPOZORNE"NI'
dodrzovat specialni bezpec€nostni opatieni.
Dalsi informace: "Bezpec¢nostni opatieni pfi Nespravna likvidace pfistroje!
provozu s a ve strojich", Stranka 115

Nespravna likvidace pfistroje mlze zpUsobit

Pri instalaci plati popsané bezpecCnostni §kody na Zivotnim prostiedi.
pokyny. o . R
DalSi informace: "Instalace”, Stranka 117. > Elektricky odpad a elektronické soucasti

nevyhazujte do domaciho odpadu.

» Pfistroj likvidujte v souladu s mistnimi
ﬁ smérnicemi pro likvidaci a recyklovani

odpadu.

Priprava

» Prepnéte sitovy vypina¢ do polohy 0
> Vytahnéte zastrcku pfistroje

» Odpojte vSechny pfipojky pfistroje

» S dotazy stran likvidace pfistroje kontaktujte servis
HEIDENHAIN.
7.1 Demontaz

Skladovani po demontazi

Pokud se m4 pfistroj po demontazi do¢asné skladovat,
musi byt dodrzena ustanoveni pro podminky prostfedi.
Dalsi informace: "Technické udaje", Stranka 124

Zabalit pristroj ke skladovani

Nové baleni by mélo odpovidat pavodnimu obalu jak je to

mozné:

» VSechny pfiSroubované dily upevnit na pfistroj, jak byly
upevnéné pfi dodavce pfistroje nebo je zase zabalit jak
byly zabalené.

» Zabalte pfistroj do kartonovych vioZek podle
puvodniho tovarniho baleni

» VSechny ostatni soucasti ulozte stejné jako byly v
originalnim obalu. Dal$i informace: "Obsah dodavky",
Stranka 116

> Prilozte vSechny dokumenty, jak byly v puvodni
dodavce. Dalsi informace: "Ulozeni a pfedavani
dokumentace”, Stranka 113

o PFi vraceni pfistroje do servisu se nemusi
vracet pfislusenstvi a méfidla.
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8 Technické udaje

Hodnoty elektrického pripojeni

Napéti napajeni = Jmenovité sitové napéti
AC 100 V az 240V,
50 Hz az 60 Hz
cca 20 VA

®  Stejnosmeérné napéti
DC 24V (10 %),
cca 20 VA

Méfeni Napéti: £ 0,5 % (min. £5 mV)
napajeciho napétia  Proud: + 2 % (min. +1 mA)
proudu

Vstupy méridel X1, X4 a vystup méridel X2

15pinovy konektor Sub-D, zditka

B Podpora zavisi na verzi Adjusting and Testing Soft-
ware(ATS)

= Napajeci napéti:
® Nastavitelné 2 V az 30 V s/bez dalkového
ovladani smyslu
®  Maximalni proud napajeni: 750 mA
®  Maximalni pfikon: 5 W

o Informace ohledné délek kabelu:

Uvedené délky kabell plati pro pouziti kabell
fy HEIDENHAIN a za dodrzeni rozsahu
napajeciho napéti méfidla.

Vstup méridel X1

EnDat 2.1/ m Délka kabelu: funkéni mez < 70 m,
EnDat 2.21) v zavislosti na taktovaci frekvenci
Dodrzeni zkuSebnich mezi <2 m
(pouze pfirGstkové signaly)
= Vstupni frekvence inkrementalnich
signal(®): < 1000 kHz

1Vss? m Délka kabelu: funkéni mez <150 m
Dodrzeni zkusebnich mezi <2 m

= Vstupni frekvence inkrementalnich
signali2): < 1000 kHz

TTL m Délka kabelu: funkéni mez
<100 m/50 m, v zavislosti na min.
vzdalenosti boku
Dodrzeni zkuSebnich mezi <2 m

= Vstupni frekvence inkrementalnich
signal(: < 1000 kHz

m Vzdalenost bokl > 20 ns

HTL4 m Délka kabelu: funkéni mez
< 300 m, v zavislosti na min.
vzdalenosti boku
Dodrzeni zkuSebnich mezi <2 m
= Vstupni frekvence inkrementalnich
signall: < 500 kHz
u Vzdalenost bokd > 20 ns

11 pAss? m  Délka kabelu: funkéni mez <30 m
Dodrzeni zkuSebnich mezi <2 m

= Vstupni frekvence inkrementalnich
signald2): < 300 kHz
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Vstup méridel X1

Fanuc, u Délka kabelu: funkéni mez < 30 m
Mitsubishi,

Yaskawa

Panasonic

SSI ®  Délka kabelu: funkéni mez

<100 m

1) Inkrementalni signaly se zobrazi invertované

2) Mezni frekvence, snizena Adjusting and Testing
Software (ATS) pro nékteré funkce méfeni na 100 kHz

3 pokud to pfipojené méfidlo podporuje
4) HTL pouze pro servis pomoci externiho signalniho
adaptéru, napriklad ID 1093210-01

Vystup méridel X2
15pinovy konektor Sub-D, koli¢ky

Monitorovany
rezim X1

pfimo, nebo pres signalovy

adaptér SA xxx, v zavislosti na

verzi Adjusting and Testing Software
pro

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi

= TTL

" 11 pAss

Externi funkce X3

6pinovy konektor Mini-D, zditka
Vystup MSB Pro EnDat 2.1/2.2

Vstup méridel X4
8+2pinova pfipojka RJ45, zditka

DRIVE-CLiIQ" Pouze pro méfidla HEIDNHAIN
m  Délka kabelu: funkéni mez <30 m

) DRIVE-CLIQ je ochranna znacka spole¢nosti Siemens
Aktiengesellschaft, podporuji se pouze méfidla
HEIDENHAIN

Datové rozhrani X5

usSB USB 2.0 High Speed?)

1) Nizké prenosové rychlosti USB mohou zpUsobit
chybné méreni. Pouzivejte pouze dodany USB-kabel
bez prodlouzeni
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Hranice zkousSeni 1 Vgg
Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 1,54 Vgs.

Rozsifeny rozsah méfeni 2 (9,6 Vss) ma vétsi tolerance.
Rozsah méfeni 2 nastavuje automaticky Adjusting and

Hranice zkouseni TTL

Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 5 V

Vstupni frekvence v kHz

Testing Software (ATS) u n&kolika konkrétnich méidel Parametr <100 100 ... 500 500 ... 1000
(napf. s rozhranim 3 Vgg). Velikost
Vstuoni frek KH signalu®)
stupni frekvence v z Low-PegeI +0,05V ~ _
Velikost signalu Odchylka
(A, B, R) 2 % 3% 4 % poméru snima-
i TV1 nebo
Odchylky ni . . .
od symetrie £0002 40,004 0,006 TV2 *0.5 1.5 2.5
- : . Odchylka uhlu
Pomér velikosti 1 o o o
s|gné|u 10,5 % i0,5 % _ faze iO,5 11,5 12,5
Referenéni
Odchylka . o £0.5° +15° +2 5°
poméru snima- impuls Sifka - — -
ni TV1 nebo Referenéni
TV2 +0,5° +1° +1,5° impuls poloha +0,5° +1,5° 1+2,5°
Odohykathlu e e ) Velikost signélu (Uys, Upt Uz, U Uso, Uso, Uss
aze =0, * =1
Referenéni
impuls $itka x2° - -
Referenéni

impuls poloha ~ *2° - -

Hranice zkouseni 11 pAgs

Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 15,4 yAss
Rozsifeny rozsah méfeni 2 (96 pAss) ma vétsi tolerance.
Rozsah méfeni 2 nastavuje automaticky Adjusting and

Testing Software (ATS) u nékolika konkrétnich méfidel
(napf. s rozhranim 25 pAss).

Vstupni frekvence v kHz

Parametr <1 1...300
Velikost signalu (A, B, R) *3 % +5 %
Odchylky od symetrie 0,006 0,006
Pomér velikosti signalu 2% 2 %
Odchylka poméru snimani

TV1 nebo TV2 #1,5° +1,5°
Odchylka thlu faze +0,5° +1,0°
Referenéni impuls $itka 6,0° -
Referenéni impuls poloha 3,0° -
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Hranice zkouseni HTL

Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 10 V az
30V

Vstupni frekvence v kHz
Parametr <100 100 ... 500

Velikost

signalu?

Low-

PegelHigh- 0,1V
Pegel 3%

Odchylka
poméru snima-

ni TV1 nebo
TV2 +0,5° +1,5°

Odchylka uhlu
faze +1,5° +4°

Referenéni
impuls $itka +1,5° #25°

Referencni
impuls poloha 1,5 25

1) HTL pouze pro servis pomoci externiho adaptéru,
ID 1093210-01

Podminky prostredi

Pracovni 0 °C az 45 °C, bez kondenzace
teplota

Skladovaci 0 °C az 70 °C, bez kondenzace
teplota

Relativni
vlhkost vzduchu 10 % az 80 % r.v. nekondenzujici

Nadmorska <2000 m
vyska mista
pouzivani

Obecné informace

Smeérnice B Smérnice EMV 2014/30/EU

B Smérnice o nizkonapétovych
zafizenich 2014/35/EU

Stupen 2
znecisténi

Stupen ochrany IP 20
EN 60529

Pfripojovaci rozméry
Viz vykresy pfipojovacich rozmér( Stranka 180.
VSechny rozméry jsou v mm.
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E > (#%) : YFEhulsg
L2 HEEEDRFT—IRA o —4
FT : HEEEA D
F> (k%) : R EEA
KESH@
IFDIAHFHIN—R—ZD "B" H#SBLUTLIESL,
1 BRA1WYF
X5 ST B D USB Y4 w k (USB 2.0).
F—HA2HTT—R
X6 EIREGRO
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4.2 ERNDIEG

A

- =
=

REDfER !

KEZELEMURWE, BELTERZEDED

RELEDT2HENAHDET.

» FRIEUT. 3BRRNEBRES—TIL2ERLET.

> BYfeDREENEAROEIRFIEYREDON
R TZEn

Az

REITIEDEMH(CHENL TVWRWERS—JILODE

BlCLBNKDEHEN,

EEEXFUEHLRVE, BRELTCEEZEDED

EELEDTBIBENLHDET,

b DR EBREITIEOBHICENML TWLWDER
T—JILDIHZER LT IEE0)

> X6 OBREHROZMEATICEENTLDIBIRT —

JILT, REEEMEAMESERI> T MMIERLE

-

KEEHOEREGROOMER. SR "KEHE",
R—= 132,

X6 OEFREGEODESEHETIE. S8 "R",
R—= 184,

4.3 HESKE

BHESINE (ESD) !

REDEFBRNIFEINE CHIE=NDID TN, D

NEI,

> ESD (CHVEBROEINWCET 3 eEER N
B> T<LEEWn

> FRANCHEC TEM U TOVRWRFE S (TRUTHN
RWWTLEEN
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4.4 RAERBEDER

RMiE> EEREREEBLIURBRSIRICKIEEDS &

UI>d—49mniEE!

B EERMHRERD KUE S ZEHR / ESEINDHT

(. BEHSLVCI>OA—FDHEICDRNBIHEZENH

HDFET,

> BHRSNTWBRI > O—Y DA ETEE =R
ESC)

> IT>O—4EAREBOBOERT —JILHEL < AL
BESNTLWBIHhERULET

> FRULBVWEDRICERUBVTLSEEZN

> I>O—4EAREBOBDERT—TILIE. BIE
BEEYOITIREETELIAH / BISkEET

> INATUINARTIIRNTIS O EREE(CIE
BUCEBSE3HEE. 1——(CURIRELE
9

EBHRAT>3>

B 15> AT —IHSRERBL. AEEBIE
EOBIEREE > Ty b X1 ([CEHREUET

B SRS TYERGERAURVWEZY—E— RTE, %5
EFHESEZIERIBEHICTI>O—FT7IRTY ~
X2 ZFERAUEY

® 842 E>® DRIVE-CLIQ ¥ >4 J T — XIS BITELE
Bld, REBTIEOHNTEEE>TY ~ X4 (TEHEU
£9
EBHEIOAIEL. SR "EBOME", X—= 132,

B —JILOEEMNE. H5YOTZSRUTLE
=0,

‘) RMIDE>DIESEIHTICEATZEREE !
=TI =)L RGOS T (CiERSNT
WET, Up = HHIREE
Y- Y —4o—TJ)LIE. Adjusting
and Testing Software (ATS) DRE(CIEL
T. RETENENOHIEGEE (CIEFRSINT
WET (8RN [1—H—<=177)L Adjusting
and Testing Software] &g "SEBAE=EHRD
ESDFERFIR", R—2 127),
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dxRI49 X1

EnDat/SSI A >~ J1—X

TTILA 25T 1 —R (BRAUEMRNE) KXY HTL 1 >5
JI—R

E> HeaE
~ {1}
e~ L 1. 3. 7. 9. 11, 14 A2HOUAZHIEE
1. 3. 7. 9. 11. 14 A>DUASHIUEE (KH e
EnDat01 $d40f EnDat02 o 2, 4 10, 12 BIRPa
BEDH) 3. 13. 15 /
2. 4. 10, 12 BEIRAtE 6. 8 U=wv MES
- . . AEEB(CKL > THR— bE
)57, - (
5\ 8\ 13\ 15 /JJ )I/T QEEL ntb\éi’%é)
6 RNEFS —IL R

EnDat/SSI MIESEIHTIE. & "F", R—= 181,
Fanuc, Mitsubishi. Yaskawa. Panasonic ®O- >%
Jx—RX

E> HaE

1.3, 7.9, 11, 14 A>OUASHIUES (555
&, BESA, J-TILE-
RTEEIETRL)

2. 4. 10. 12 BRI
5. 8. 13, 15 ST IV —FERE
6 /

Fanuc DIESEIHTIL. BB "G" R—= 181,
Mitsubishi MESEIHTIE. &8 "H", XR—= 181,
Yaskawa S LU Panasonic DIESEIHT(E. 2818 "I,
~R—= 182,

o Fanuc & Mitsubishi : Tone pair
transmission] MHE. E> 5 & 13 (CITE
LTHhHDOEEA.

1 VSS_/3 Vss 4)9—71—2

E> HaE

1. 30 7. 9. 11, 14 A2 DTUAZHIUES

2. 4, 10. 12 BIRMS

5. 6. 8. 13, 15 ZOMDEBMRIFES
(ENEDOUHER )

RFMUBME 1 Vg DIESEIETE. SR "TY

~R—= 182,

1 Veg/Z1 DIESEISETE. &8 "K", X—= 182,
o0vY | T3 1 Vss DIESEIHTIE. SR "L",
~R—= 183,

E> HaE

1. 3. 7. 9. 11, 14 A DOUASIUES
2. 4 BRI

5. 6. 8. 10. 12, 13, 15/

6

A= —IL

11 pAss (25 pAss) DIESEIETIE. SR "M",
/\°—§ 1830
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TTL BEXU HTL DESEIHTIE. B8 "N,
~N—= 183,

ARDH X4

E> Heae

A. B BRI

1. 2. 3. 6 S UTIVT—FERE

DRIVE-CLIQ DES&IHETIE. S8R "P", XR—= 184,

MERB7ZORTY b X2

AERBEBORHEEEBEI>TY b X1 (& BERETD &
Ty kX2 (CBERERENTVET ., 7O RTY hofs
BEHLVEEHTIE. 1>TFY hOENENDESIC
—HUET (FYVTEZETO7 1 TTELR).
BEEDOHIVI\Zy Tigig(diTonE B A. ISR
BEXVEU—ERIE. TNTNOIEEIE— RICIE
UT. V2.6 KL ED Adjusting and Testing Software
(ATS) (CKDOTHIDBR SN, EHRIDIENTEFT
(AT OHI=SER), KENSFEETDIMIBEEE. X2 (C
(FEMIILIRWK SRR TLE T,

Bl 1 - BN, EST7ITIRULOEZSF—FE—R (T
S-S IR EEFHSRCL > TERMIEEIND) &
Adjusting and Testing Software (ATS) T#2&) LR S

. .

Up
Up Sensor

0V Sensor
oV

Bl 2 - ZEN X1 2T U CAEREICEBRMHET 5%
AN

=]

X1 X
& @ 0:[]

X1 X2
Up O— I:_O
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— —O
ov O o]
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MERBDT —T ILDiESR
> IT>O—A5—TJ)LZMIET DIEFEIBICLoHDIES
UET
> 1;&01#%7’50“@%@ RUZER DI ERNTL
&0
> RS CAEEREBE>TY bk X4) (CHm R ak%sE
MFRNT L EE0N

o FRULBVWES FEHHRTEBRULWTLE
=0\,

4.4.1 E-H—E—RTOREFEHF

HEICE. ABOLEHEFENE SN TVNET, TD

e, EBD/\DD T EBEGINTLDREENE

{K (PE) MR ETY, HEN NC HlEEAR O FIHIEERAI(C

HAHAENDHBES., EENENDEMSRERDET, 15

#ig5(E, >—)LRO> T hEZ LS EET.

DT EF LTOMKRICE D THIETEET

> RE(CEZNS O IANSERIEET S

HBdULE

> RE(CDC24V OERE=ZHIGTD

KEDREST —F%=iHE gD/, PC BRERED USB 1

SAITT—RAICEHRUET ., BE. PCTIEOV &RE

EHBER SN EWCEBR SN TLET (USB 6). EEN

NC HIEAR D FIHRIEA (CHMHAFTNTLDIHBE, 0V

EBHROZHFEEILUET,

CDOCEFE UTORKRICKD THIETEET -

» N\wFU—TEEIg35v S by TI% PC &EULTER
ERS)

HdLE

> REBEMERDOLRWERMGESY I by T RFERT S

4.4.2 NC #lEEROHIEIL—T\DHIAF

REB(IZMOIZHIC, BERE>TY RBKLUT

D RTw b LT NC FIERmOHI IR (CHH A

AT ENTEET (BB AEEBT I R Ty kX2,

R—= 134),

A

i

&
=

D&k !

%
BE7%Z NC HIEHEmOBERIES(CER DTS &, it
FHNENDZENHDFT,

> BB SOHARBRZERARRCESSE T LS
(A

=%
%

EREIR
EEHNSDEIREBRETIE. ESFHITIRULDEZ
A—F—RA[C NC BMEEULFET !
EST7ATIEFERURWEZSY—FE—RTEF. IT>
-4 DOBEREEEBENSHBULRRNTLLEEZL. TN
(&, NC O\ ATDIRETERU T,
> ETEIE. NC HhSOMHEULET

Adjusting and Testing Software (ATS) D/\—=3>(C
IGU T, EthEACRAT IFRBEZETURNS. B
UonicHlibig cCRBEZFEI S ED LN TEFHT,
E8 7S T4 (4 : SA 100. SA 110 ---) DfERMHELE
=NFEJ,
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UTOIEFTREZERULET
> WM EAT(CLET
> ORDGEHNULET

4.5 >E1—HDiEk

USB %% X5 (USB 51~ B) (C(&. USB-2.0

High-Speed 1 >45J 1 —XZ=NULTCI>E1 5%

MIDIENTEET,

» O>E1—45d USB/R—k%& USB or—J)L (B8R
"MRAE", R—= 131) TOARDH X5 ([CiERUET

EREOAIE (. SR "EEEA", X—> 132,

X5 OOARTIENHETIE. &8 "Q", R—2 184,

4.6 SEIRIEDER

JxR045 X3 (& 6 E> mini DIN OO Z{3Z48B
KEZERCEET.

> FEREEED mini DIN OO 4(E. RSN TULS 6
E> mini DIN XS04 —J)L&2E>TaRI%
X3 (CEHRUET

ERElOAIE(E. SR "KIEIER", X—2 132,
X3 OORTIEIHETIE, B8 "0", R—= 184,
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4~ =)
=9

FEPDOAERBEDOBEZEILICK D ANIREXIZ(IHE
Wi,

HARDESL R (CAIERBEDOBENEET D L. BHEAN
DEKRIMEBTZ(IMHIBENRET DHETNNHD
ig_o

> HROVEBI R OHIEIEEEAC PWM A BI5E(C.
INSA—IHERBOEEEZREE TEFR LR
TLIEEW

Az
BESNTVWRWEEHTO, AEREDEEZRILIC
& B AMIRE T (IHERIRE

BEMENEESNCORNWES(THEREOEENZE
LT3 E. ERRBAROERIZ(EMIIEENFEET
BBENNHDET,

> AEZITORICEE#HMAESRVNLDICLOMD E
BELTLZE0)

Az

HESEETNTUVRVWAEVRBREIICK S ANBEEFTLI
IR DfEIR.

EnDat IR EDA > —T T —ADHR(CIE. HEERDA
TR (CHIREZ (AHSBRER DT — Y ZRFI D
ENTEFT, INBDT—FCE BL2HEICEITD
BIRASFENTNDZENHDFET,

> H—EXDRCIE, #EEEETDT -0
RIFSNEATUBEENEE SN TLSIMERL T
<IEE0N,

52 RAF—HR [/ I5—A>2S5—5
LBEOEBIREEE, KBIEEO LED L1 & 12 TREN
TULEY,

LED OAIE(CDNTI(F. S8R "KEIFE", X—2 132,

LED iRi& ATF—HX

Lt Az YEBYEIRE TR
A (#) YEEhEIEE

L2 A7 HIEEEAD

F> (%) HIaEEEEA>

5.3 Adjusting and Testing Software
KB 1>OUAAIVAIERBEZET7IVY 1—
NAEEBEDOFHRRRCAVWSNET (1>5TJ1—X
[ZU T, AU SNIZHIEIEETE).

i, BEEGO Adjusting and Testing Software (ATS)
Z PCICA > AM=J)LUTEIELZEF T . Adjusting and
Testing Software (ATS) D1 > A k= )LB KTHEIEC
DULTIE. &# [Adjusting and Testing Software 11—
H—IZa17)L] (CRBESNTVEISR "SRASZHO
EEDFEFIR", R—2 127,

S5 LADwHIRSEM

® IBM-PC ZF/z(d 100 % Hizddrd PC

= Adjusting and Testing Software (ATS) FD7 X
TUAfRKE : 1024 x 768 DA £

= Windows 7 (32 & 64 Bit). Windows 8 (32 $
KU 64 Bit). Windows 10 (32 KLU 64 Bit)

m  Adjusting and Testing Software (ATS) A/\—
T ATDZEZAEY : ) 500 MByte

B PC OtwH— : = Dual-Core-Pentium. 2 GHz
B XAAEY > 2 GByte
= USB 2.0 High Speed

5.1 REDA> [ AT

EBOZYFA>

TR Y FOMBCOVNTE. SR "EEEE",
~R—= 132,

> BEAAYFE I MBICUEY

REBEDAAYFAT
> BRAAYF%Z 0 UBICLET

@ SRFLAEBHFERFS AT LAMREIAL,

AEREASHENRI (CEl =N zkF D Adjusting
and Testing Software Y J b T 77/){\—=3
NCEITBREDTY . EHEND Adjusting
and Testing Software /\—=3 > DRHHE
3. MEOHRMIEIRFZ(FAdjusting and
Testing Software /\—>3>DUU—-X_J—
MRS THET,

o BRIV F(E. INTOE>THRES=NT
WET ., EEBQ RENICEBRITSIZ5|E
RS EFTEIERERNSUIMI D EEFTEFTE

AJO
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6 YB—EXEADFTFOR
6.1

®

AFFIR

CDETIE. COEEBEDATFHRAEEIC
DWLWTEHRBALTWLET,

SHHIRER : S HEDMER DA —H—DERAE
=R UTLLEEW

6.2 Fiw

BIRDIRIC, FDRDIZHEDORIBDIENTFIFHZ E

RALRBVWTLZZWN

NEIRERICED. ZEMEBEIDETNAHDE

a_o

> WEERDSD D, KITFRIFOEFTFFEHRZ
EARULBVTLIZSL

> CUDDNWEBNELEDRS EBDTHIDEE SR
WTLEEL

> REFE, KERBOMRWESERITES B THN
TLZEn
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6.3 X>FF>AGHE
COEBE. REPMASTFORITU-THBLET,

WENEEUVCREREZHRBURITICEICKDIE
%o

KENMELTE, TOFRFHBUFEITD L. KEIC
EAREENMRETDIHETNNHDET,

> BELUEREZS|ISHSHTBEROTIZZN
r BREUEREZEBELRBVTIIZEN

> KENHEUSESRESICIRT D

M IAFT2)\ A2 —EXRBOCTERSZS
(A

FROA>DTFOATHE

BEBOINRTDOIY—J., 2 I\ AF2)\14>0H—E
BE. iish'sidd i XREODEELTLEE
RID L)

BROEGRICIEENRINC  EEDHDEHREIL
& EUKHEET D CEZE FI. /\AT2)\A2D

FEIRRFE E DI T5 &

B9 D HY—EXBOGERLT
=

BRT—JILOMRGRICHEE (RICR BRI —T

ARODN <O TVDS  ILERU TS EEL)

BIPID RV ERER I D

T—=ANUoMD e
N, HEL WS L=k
w9Dd

BT — I3 MR
B|UET

BIRTEEIMEE). EHECRIBEDRR VESI &R
SET BRI BEE 2ETE(TINATIINA
SOFvUIL—>3>H—EXCHEDN
el CEEHERUET,
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7 fREEER

NC HIfEED SERD A TIHE(E. BECIED
T, FRIREZEMREET UIRITNER0E
HA.

SEHTRER: "HEAR(CHERT L T B KU
([CHHAHAA TR T E D HEDREMR",
~R—= 130,
BT DHE.
g_o

sFllTRR: "B, R—> 132,

PN TVDESHBHT

#4

> BRERAAYF%Z O MBICLET

> KBOBRTSOEBISREET

> EBOOIRTIEREINTHLET

7.1 f#E

R RDERE

RALUCREZ —BHRET 2HAE. AERXMHCHITD
HEZTFOTSIEELN,

FFRER: "R AR, R—= 139

REEREMCEETS

BiE2E TS 3EIRORBLALICABESICLT

R,

> EBOTATORSBHPREEEOMAR IO
FENTLEEBSDICRDNIET. D&, £E%E
BAICEEESNTOEESD ICRELELFY

> EEEMBEORESHOC. BR—ILECEL LS
3

> ZOMDT A TOWREBRETOBDES D ICANE
T, EMIEE: WRNE', X~ 131

> MARICREEN TV EY =21 7) L EEREALE
I, BEHINIE: "SEAEORE SR, R— 128

KBZNAIN—Y—EX(TEDRTIZE
(E PO UDRAERED. xBEE—FE
([CEDBEERVNTZEU,
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7.2 =

hid

REREULSERULTEZ L,

IR

&

KEZIEUWHETERZELRWE., RIES
RORRERDBENNDGHDET,

> BFHEROREVEETIBME. KRER
CHEUTEZELRVWTLLIZEZWN

> KERQ. MSORECRE> TS D)L
LTLEEN,

> EEORZE(CDVWCARRRENSIHE
F. I\ AT\ A>DOH—EXRBOIGEELTLIES

LY
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8  Filifiix

ERLE

BIRMAHE " ERSIRRIEE
AC 100 V ~ 240 V.
50 Hz ~ 60 Hz
#120 VA
 BEREE
DC 24 V (£10 %).
7 20 VA

HHEEES KL
OMHEEIRODRIE

&I : £0.5 % (&' £5 mV)
B £2 % (&) £1 mA)

I>O—942T7y kX1, X4 BLUCI>I—-97D
Ky bk X2
15 E> D-Sub JRT45. AX
= Adjusting and Testing Software (ATS) MJ/\—=3
2SS UTHIR— bk
n HHEEE
B2V~ 30V OHETHE. YE— Mz XHH
»0D /12U
B RAMISER 1 750 mA
n RAMIEEL 5 W

—JILEICETDE=ZEE
IBESN TS —JJLE(Z. HEIDENHAIN
—JII=ERAL. IT>O—45DOHIEEEE
BTSN TVBBEECENTY,

AEREC>TY b X1

EnDat 2.1/ n —TJ)LE : #EERR < 70 m.
EnDat 2.21 20w DREEEICKT
HFEEHE < 2 m OEST
(1> IAB)IAEE D)
B A OUXEG)AEED AT
#3) : < 1000 kHz

1 VgD n —TJ)LE : #EERR < 150 m
FEEHE < 2 m DEST
B A2 OUXAIIAESDANIERE
#) : < 1000 kHz

TTL B —TJ)LE : #EERR
< 100 m/50 m. s&/\ITwv>RikE
(Ck7F

HFREEHE < 2 m OEBST

B A OUXA)AEBTDANERK
#: < 1000 kHz

® Tw>RE > 20 ns

HTLY B —TJ)LE : #EERR
< 300 m. &/M\ITvZHRICHEFE
HZREEHE < 2 m DB
B A2 OUXAIIAESDASERE
#: < 500 kHz
B Tw>Rks > 20 ns

SFEEHE < 2 m DEST
B ADOUXAGIAESDASERE
#2) . < 300 kHz
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AERE>TY bk X1

Fanuc. B —TJ)LE  BEERR <30 m
Mitsubishi.

Yaskawa

Panasonic

SSI B o—J)LE : #EERR < 100 m

D A2 DUASIUES(FHECRRENET
2) Adjusting and Testing Software (ATS) (C&> THF
%giﬂﬂi%ﬁ‘é(:ﬁb 100 kHz E£TTFIFSNZRFE
3) FHRULCAERE(CK D THR— hEnNTW3I5E
9 WEMES I T I—IC KDY —EXFR HTL
(51 : ID 1093210-01)

AERBEFZ U RTY k X2
15 E> D Sub OxRU%. AX

X1 DEZHSH— BEEFRIHMEST7HFITH SA

TR xxx ZT LT, UFIECHUTE
Adjusting and Testing Software /\—=
&7

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi
1 VSS

= TTL

" 11 pAss

S EPEERE X3
6 E> mini DIN Ox94. XX

MSB /] EnDat 2.1/2.2

AERE>TY bk X4
8+2 E> RI45 RIS, AX

DRIVE-CLIQV HEIDENHAIN #t2AIFEZEESEH
B o—J)LE : #EERR < 30 m

1) DRIVE-CLIQ (&. Siemens %hRattOBFREIZETH
D. HEIDENHAIN #tBBIERBEDHZEHR— NUE
¥

F=HALHITIT—A X5
usB USB 2.0 High Speed®

1) USB fmxEEMENE, AIETS —(CDRHNDIZEN
HDFEI, BEED USB &r—TILDIHEER UIRNT
FRLTLZEZN
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1 Vss DFEEIR TTL O LEE
INRTDANBEREETORTFEEEH : 1.54 Vsso IR TDAS BRI TORITEEHR : 5V
IERAITEEER 2 (9.6 Vgs) Tl FFEENE <D T

. ANRERE (kH

WET, MEEE 2 3. —HONERE BIRE 3 Ves 100 o 6 1000
{25 T T—2EMRIEORE) T Adjusting and NSA=F
Testing Software (ATS) [CKDBEEHICHRESNFT . S HFILHA

e

ABNEREE (kHZ) ELA~AJL +0.05V _

IXSA—%4 <1 1--250 250--500 =LAJL +2 %
ESIRIE Ta1—T R
(A. B. R) £2 % £3 % 4 % = TV1 2%

T™V2 +0.5° +1.5° +2.5°
MR +0.002  +0.004  +0.006

L = +0.5° +1.5° +2.5°
SOFIBAZ e
= +0.5 % +0.5 % - EHite) QL g +0.5° +1.5° +2.5°
T1—T+ R Bt QL E £0.5° +1.5° +2.5°
= TV1 2 L ‘
V2 +0.5° £1° +1.5° D 2O0FIIBA4X N
(AR £0.50 £10 £1.50 (Uatv Uaiv Uazv Uazw Uaoe Uaos Uss)

) QLG +2° - -
HE)YLAMIE  £2° - -

11 |..|A55 @?#ﬁﬁﬁ

IR TDOANERELTOBRIESER : 15.4 pAss
VSRBAITESEF 2 (96 pAss) TlE. HFBFENBE<IRDTLY
F9, AIEEEHE 2 (. —BORAIERE (FIX(E 25 pAss
AT IT—RZRATZEDIRE) T Adjusting and
Testing Software (ATS) (CKDBEEMNICERTESNET,

AN (kHz)
NSA—=5 <1 1300
S OF)IBAX (A, B, R) £3 % £5 %
MR +0.006 +0.006
SOF IV A ZHE +2 % +2 %
F1—F o RE TV1 F2@
TV2 +1.5° +1.5°
B ARmE +0.5° +1.0°
24 YL ANE +6.0° -
) ULRAE +3.0° -
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HTL OFEEH
IRTDOANERETORESRH : 10V ~ 30 V,

ANERE (kHz)
NSA—5 <100 100 ~ 500
SOFINBA
A
KL~V +0.1V _
&L +3 %
T1—7 R
Z= TV1 F2
TV2 +0.5° +1.5°
futAsfm= +1.5° +4°
B2#)ULRi& +1.5¢ +2.5°
Bfg)ULRAE  $1.5° +2.5°

D HEMES 7 THI—(C LB P —EXER HTL
(ID 1093210-01)

RS

EZRRE 0 °C ~ 45 °C, FFAEHE
RERE 0 °C ~ 70 °C. 3JEiE#S
RS pTES 10 % ~ 80 % RH #&&E&/2 L
(IS <2000 m

—H%EIR

HARSA> m EMC #5845 2014/30/EU
= {KEFIET 2014/35/EU

BERLAN)L 2
REFR IP 20
EN 60529

=T

B hEREZR U T IZEL (R—= 180).
TEEIART mm B TR RULTWVWETY,
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1  EfishR

1.1 XFixLEiReE

XA BRI KA IR A R R 2 LAUN R AATS
BB ERAART MR e E RIS T RS,

1.1.1 BISiRE8

1.1.2 BRIFEFIEATED
TRRRRIER IS IR AR D .

Agg

ERA AR SERIRPE !
ARESHARMBER TR M RENE.
> INEFH TR

> REBAXE , LMERRBZTEER

FmimiR IDE
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

FRABHERISIDIRS LIRS, GRS
EIDSATAE SIDHR HERERR) , EHATAS
T ARG,

4| L
*hFEiEER *hFeiBaiRAt "BRIERBA" RN

BRI FEEHERER | BRR
FEENEERT "RRRB" .
SNERIZ AR iR | B
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X1
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1 2 3 4 5 6 7 8

Internal

A+ oV B+ Up Data Shield reserved Clock
9 10 1 12 13 14 15
A- Sensor 0V B- Sensor Up Data reserved Clock
X1
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1 2 3 4 5 6 7 8
A+ oV B+ Up Serial Data / R- Request
9 10 1 12 13 14 15

A- Sensor 0 V B- Sensor Up Serial Data R+ Request
X1

80888821

BRI

1 2 3 4 5 6 7 8
A+ oV B+ Up Serial Data / R- Request Frame
9 10 1 12 13 14 15

A- Sensor 0V B- Sensor Up Serial Data R+ Request Frame
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