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Motoren fiir Vorschubachsen und
Hauptspindeln

Als Zubehor zu den Steuerungen mit
integriertem Umrichter liefert HEIDENHAIN
Motoren flr Vorschubachsen und Haupt-
spindeln.

Der vorliegende Prospekt bietet Ihnen eine
Ubersicht Uber die verfligbaren Motoren
und enthalt Leistungsdaten und Anschluss-
malde.

Zur Inbetriebnahme fordern Sie bitte das
Technische Handbuch Umrichtersysteme
und Motoren an.

Synchronmotoren fur Vorschubantriebe

Bestimmungsgemalie Verwendung

Die in diesem Prospekt beschriebenen

Produkte:

e durfen nur fir NC-gesteuerte Werkzeug-
maschine verwendet werden

e sollten nur mit Steuerungen und Umrich-
tern von HEIDENHAIN betrieben wer
den. Bei Betrieb mit anderen Steuerun-
gen und Umrichtern muss Ricksprache
mit HEIDENHAIN gehalten werden

e durfen nur im industriellen Umfeld, fr
gewerbliche Anwendungen und in For
schungseinrichtungen eingesetzt werden

e durfen nur entsprechend den Produktvor
gaben (Technische Daten, Umgebungs-
daten, Sicherheitshinweise etc.) betrie-
ben werden

Asynchronmotoren flr Hauptspindeln

Flr den Einsatz der Gerate als Bestandteil
einer Sicherheitsfunktion muss vom Ma-
schinenhersteller sichergestellt sein, dass
das Endprodukt alle Anforderungen der
Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) erfUllt.

Bestimmungswidrige Verwendung

Die Gerate sind nicht vorgesehen fiir An-
wendungen in Bereichen, in denen ein
Ausfall erhebliche Risiken flir Mensch oder
Umwelt zur Folge hatte.

Der Einsatz in explosionsgeféahrdeten Be-
reichen ist unzulassig.

VerschleifRteile

Motoren von HEIDENHAIN enthalten
Komponenten, die einem von Anwendung
und Handhabung abhangenden Verschleil}
unterliegen. Dabei handelt es sich insbe-
sondere um folgende Teile:

e | ager

® Bremsen

e \\ellendichtringe

e | Ufter

Mit Erscheinen dieses Katalogs verlieren
alle vorherigen Ausgaben ihre Gliltigkeit.
Fir die Bestellung bei HEIDENHAIN
malSgebend ist immer die zum Vertrags-
abschluss aktuelle Fassung des Katalogs.

Normen (EN, ISO, etc.) gelten nur, wenn
sie ausdrticklich im Katalog aufgefiihrt
sind.
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Synchronmotoren
Ubersicht QSY

Allgemeine technische Hinweise

Die Synchronmotoren von HEIDENHAIN

erflllen alle Anforderungen einer NC-ge-

steuerten Werkzeugmaschine. Insbeson-

dere verfligen sie tber

e ein exzellentes Gleichlaufverhalten

e ecin angemessenes Massentragheits-
moment

e ein sehr gutes Verhéltnis zwischen Nenn-
Drehmoment und Stillstandsdrehmo-
ment

e einen niedrigen Momentenrippel

Technische Kennwerte

Die technischen Kennwerte und die ermit-
telten Kennlinien beziehen sich auf thermisch
nichtisolierten Anbau. Die Temperaturdiffe-
renz der Wicklung zur héchstzulassigen
Umgebungstemperatur von 40 °C darf ma-
ximal 100 K betragen. Wird der Motor ther
misch isoliert angebaut, ist eine Reduzie-
rung des Motordrehmoments erforderlich,
damit der Motor thermisch nicht Uberlastet
wird.

Bei Motoren mit absoluten Drehgebern
ECN 1313 bzw. EQN 1325 reduziert sich
das Nenndrehmoment um 10 %.

Drehzahlerfassung
Die Synchronmotoren von HEIDENHAIN
arbeiten mit Sinuskommutierung. Die
Rotorlage-Erkennung und die Drehzahler
fassung erfolgt Uber einen integrierten
Drehgeber von HEIDENHAIN. Zur Auswahl
(siehe Technische Kennwerte) stehen:
e inkrementaler Drehgeber ERN 1387 mit
Schnittstelle ™\ 1 Vsg
oder
e absoluter Singleturn-Drehgeber
ECN 1313 mit Schnittstelle EnDat2.2/01
(nur eine Motorumdrehung kann ausge-
wertet werden)
oder
e absoluter Multiturn-Drehgeber EQN 1325
mit Schnittstelle EnDat2.2/01

Mechanische Lebensdauer

Die Lebensdauer der Lager hangt ab von
der Wellenbelastung und der mittleren
Drehzahl (siehe Technisches Handbuch
Umrichtersysteme und Motoren).

Die nominelle Lagerlebensdauer — sie gilt
motorspezifisch flr eine bestimmte maxi-
male Wellenbelastung bei einer mittleren
Drehzahl — betragt fur die QSY-Motoren
30000 h.

EcoDyn-Motoren

Die Motoren der EcoDyn-Baureihe zeichnen
sich durch reduzierte Stromaufnahme bei
gleichzeitig hdherem Nenndrehmoment
und einer Nenndrehzahl von 3000 min™'
(QSY 260: 2000 min~") aus. Die Ansteue-
rung der Motoren in der EcoDyn-Betriebs-
art ist mit folgenden Steuerungen maglich:
e iTNC 530

e TNC 640

e TNC 620

e MANUALplus 620

e CNC PILOT 640

Far alle anderen Steuerungen betragt die
Nenndrehzahl 2000 min™".

Elektronisches Typenschild

Zur Vereinfachung von Inbetriebnahme und
Diagnose verfligen die Synchronmotoren
mit ECN 1313 oder EQN 1325 Uber ein elek-
tronisches Typenschild. Die darin gespeicher
ten Informationen, wie Motorbezeichnung,
ID-Nummer, Seriennummer lassen sich mit
der internen Diagnosefunktion DriveDiag
der HSCI-Steuerungen lesen und anzeigen.
Die Steuerung erkennt dadurch automa-
tisch mit jedem Einschalten den Motortyp.

Funktionale Sicherheit

Alle aktuellen hier beschriebenen QSY-
Motorvarianten besitzen einen Fehleraus-
schluss fUr das Lésen der mechanischen
Verbindung zwischen Messgerat und An-
trieb. Dadurch wird ein unbeabsichtigtes
Losen der Rotor- und der Statorankopplung
verhindert.

Sicherheitstechnische KenngréRen zu den
Motoren oder den darin eingesetzten
Messgeraten (z.B. MTTFWerte, Angaben
zum Fehlerausschluss) erhalten Sie auf
Anfrage.

Aufstellh6he

Die maximale Aufstellhohe fir Motoren von
HEIDENHAIN betragt 1000 m tber NN. Bei
Aufstellhdhen Gber 1000 m sind zusatzliche
Mafinahmen zur Kiihlung erforderlich.

Mechanische Kennwerte

Bauform IM B5 (Flanschbefestigung)
nach EN 60034-7

Befestigung des Motors

Zum Befestigen des Motors werden
folgende Schrauben empfohlen:

QSY 96 M6
QsSy 116 M8
QSY 130 M8
QSY 165 M10
Qsy 190 M12
QSY 260 M16

Flansch: Abmessungen nach

DIN EN 50347 und IEC 60072-1
Schutzart nach EN 60529

Motor: IP65

Wellenausgang: |P64

Getriebe-Eignung

Nur fur gekapselte Getriebe. Welle ist nur
flr Trockenanbindung geeignet.
Schwingstéarke

Stufe N nach IEC 60034-14

Rundlauf, Koaxialitat, Planlauf

Toleranz N nach IEC 60072-1 (DIN 42955)
Wellenende

Zylindrisch ohne Passfedernut nach

IEC 60072-1 mit Zentrierbohrung und Ge-
winde

Auf Anfrage:

Welle mit Passfedernut und Passfeder
nach DIN 6885-1

e OSY96: A6 x6x32

e QSY 116:A8x 7 x40

e QSY 130:A8x 7 x40

e QSY 155: A 10 x 8 x 50

e QSY 190:A10x8x 70

e QSY260:A14x9x70

Die Motoren mit Passfeder sind halbkeil-
gewuchtet nach ISO 21940-32.

Lager wartungsfrei

Haltebremse als Option spielarm < 1°

Thermische Kennwerte

Selbstkiihlung
Temperaturiiberwachung mit Kaltleiter
fahler KTY 84-130 in der Standerwicklung
Thermische Klasse F



Synchronmotoren | Stillstands- | Stillstands- | Nenn- Empfohlene Umrichter? Seite
dreh- strom drehzahl
moment 1-Achs- 2-Achs- Kompaktumrichter/Achse
Modul Modul
UR 2xxD UE 1xx
UE 2xxB
QSY 96A 1,5 Nm 1,5A 4500 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 1 bis 4 6
QSY 96G 5,2 Nm 52A 4500 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 1 bis 4
QsyY 116C 5,2 Nm 33A 3000 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 1 bis 4 8
QSY 116E 7.2 Nm 48A 3000 min™' UM 111D UM 121D 1 bis 4 4
QsY 116J 10,0 Nm 6,8 A 3000 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 4
QSY 116J EcoDyn | 10,0 Nm 50A 3000 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 4
QSY 130C EcoDyn | 6,0 Nm 30A 3000 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 1 bis 4 10
QSY 130E EcoDyn | 9,0 Nm 45A 3000 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 1 bis 4
QSsY 155B 13,0 Nm 9,1A 3000 min~' | UM 111BD |UM121BD |4 - 12
QSY 155C 17,7 Nm 11,8A 3000 min"' | UM111BD |UM121BD |4 -
QSY 155D 21,6 Nm 14,6 A 3000 min~" | UM 111BD |UM121BD |4 -
QSY 155F 26,1 Nm 180A 3000min~' [UM 112D |UM 122D | 4" -
QSY 155B EcoDyn | 13,0 Nm 6,6 A 3000 min~' | UM 111D UM 121D 1 bis 4 - 14
QSY 155C EcoDyn | 17,7 Nm 8,5A 3000 min~" | UM 111BD |UM121BD |4 -
QSY 155D EcoDyn | 21,6 Nm 10,6 A 3000 min~" | UM 111BD |UM121BD |4 -
QSY 155F EcoDyn | 26,1 Nm 12,8A 3000 min~" | UM 111BD |UM121BD |4 -
QSY 190C EcoDyn | 28,0 Nm 14,0 A 3000 min™' UM 111 BD UM 121BD |4 - 16
QSY 190D EcoDyn | 38,0 Nm 18,1 A 3000 min" |UM 112D | UM122D | 4" -
QSY 190F EcoDyn | 47,6 Nm 22,7 A 3000 min~ |UM 112D | UM 122D | 4" -
QSY 190K EcoDyn | 62,5 Nm 29,8 A 3000 min~" | UM 113D - - -
QSY 260B EcoDyn | 85,0 Nm 31,0A 2000 min~' | UM 114D - - - 18
QSY 260C EcoDyn | 120 Nm 435 A 2000 min™' UM 115D - - -

" hur UE 2428, UR 242D

' Mit den empfohlenen Umrichtern wird evtl. nicht die max. Beschleunigung des Motors erreicht.
Bei Bedarf muss ein starkeres Leistungsteil ausgewahlt werden.




Synchronmotoren
Baureihe QSY 96

Vorschubmotoren mit 3 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 1,5 Nm und 5,2 Nm
wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

Motor QSY 96A QSY 96G

Nennspannung Uy 310V/308 V 291V/290V

Nennleistung Py 0,5 kW/0,45 kW 1,4 kKW/1,3 kW

Nenndrehzahl ny 4500 min~!

Nenndrehmoment MN” 1,05 Nm/0,95 Nm 3,0 Nm/2,7 Nm bei 4500 min~'

Nennstrom Iy" 1,1 A1,0A 3,3A/30A

Stillstandsdrehmoment Mo" 1,5 Nm 5,2 Nm

Stillstandsstrom lo" 1,5 A 5,2 A

max. Drehzahl npax 6000 min~'

max. Drehmoment Mmaxz) 5,5 Nm 22 Nm

max. Strom Imax? 6,3 A 25,4 A

Masse m 3,6 kg 4,5kg 72 kg 8,1 kg

Laufer-Tragheitsmoment J 1,8 l<gcm2 2,1 kgcm2 6,3 kgcm2 6,6 kgcm2

Bremse ohne mit ohne mit

Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V

Nennstrom Ig, - 0,5A - 05A

Haltemoment Mg, - 5,0 Nm - 5,0 Nm

ID

far Motor mit ERN 1387 344512-0C 344512-0D 339875-0C 339875-0D

far Motor mit ECN 1313 344512-8C 344512-8D 339875-8C 339875-8D

fr Motor mit EQN 1325 344512-5C 344512-5D 339875-5C 339875-56D
hei 100 K 2 max. 200 ms

kursiv: Angabe fur Motoren mit ECN 1313 oder EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)

Drehbare Anschliisse
90°
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51

R siehe Seite 23



QSY 96A ohne Bremse mit Bremse
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Synchronmotoren
Baureihe QSY 116

Vorschubmotoren mit 3 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 5,2 Nm bis 10 Nm
wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

Motor QSY 116C QSY 116 E QSsy 116J QSY 116J EcoDyn
Nennspannung Uy 315V/311V 302V/299V 290V/288V 408V/405V
Nennleistung Py 1,45 kW/1,30 kW 1,85 kW/1,67 kW 2,42 kW/2,18 kW 2,64 k\W/2,38 kW
Nenndrehzahl ny 3000 min™' 3000 min~"?
Nenndrehmoment MN” 4,6 Nm/4,7 Nm 5,9 Nm/5,3 Nm 77 Nm/6,9 Nm 8,4 Nm/76 Nm
Nennstrom Iy" 33A/30A 4,1 N3,7 A 5.4 A/4,8 A 43A39A
Stillstandsdrehmoment Mo" 5,2 Nm 72 Nm 10,0 Nm 10,0 Nm
Stillstandsstrom Io" 3,3A 48A 6,8 A 50A
max. Drehzahl nmax 5400 min™' 4200 min~J
max. Drehmoment Mmaxz) 16 Nm 25 Nm 41 Nm 41 Nm
max. Strom Imax? 12,7 A 19,0 A 32,6 A 23,0 A
Masse m 6,9 kg 7.8 kg 8,6 kg 9,5 kg 12,0 kg 13,3 kg 12,0 kg 13,3 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 75 l<gcm2 79 kgcm2 9,9 kgcm2 10,3 kgcm2 15,0 l<gcm2 15,4 I<gcm2 15,0 kgcm2 15,4 I<gcm2
Bremse ohne mit ohne mit ohne mit ohne mit
Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V - DC 24V - DC 24V
Nennstrom Ig, - 0,6 A - 0,6 A - 0,85 A - 0,85 A
Haltemoment Mg, - 13,5 Nm - 13,5 Nm - 13,5 Nm - 13,5 Nm
ID
flr Motor mit ERN 1387 339876-0C | 339876-0D | 339877-0C | 339877-0D | 339878-0C | 339878-0D | 339878-1C | 339878-1D
fr Motor mit ECN 1313 339876-3C | 339876-8D | 339877-8C | 339877-8D | — - 339878-8C | 339878-8D
far Motor mit EQN 1325 339876-5C | 339876-5D | 339877-5C | 339877-5D | 339878-5C | 339878-5D | 339878-6C | 339878-6D
" pei 100 K 2 max. 200 ms 3im EcoDyn-Betrieb

kursiv: Angabe fur Motoren mit ECN 1313 oder EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)

Drehbare Anschliisse Leistungsstecker
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QSY 116C ohne Bremse
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Synchronmotoren
Baureihe QSY 130 EcoDyn

Vorschubmotoren mit 4 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 6 Nm und 9 Nm
wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

Motor QSY 130C EcoDyn QSY 130E EcoDyn

Nennspannung Uy 415V/411V 407V/403V

Nennleistung Py 1,6 kW/1,5 kW 2,3 kW/2, T kW

Nenndrehzahl ny 3000 min~' (im EcoDyn-Betrieb)

Nenndrehmoment My" 5,2 Nm/4,7 Nm 74 Nm/6,7 Nm

Nennstrom Iy" 2,7 A24 A 3,.8A/34A

Stillstandsdrehmoment Mo" 6,0 Nm 9,0 Nm

Stillstandsstrom lo" 3,0A 4,5 A

max. Drehzahl npax 4200 min~! (im EcoDyn-Betrieb)

max. Drehmoment Mmaxz) 16 Nm 23 Nm

max. Strom Imax? 8,6 A 12,7 A

Masse m 79 kg 8,8 kg 9,7 kg 10,6 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 16,0 I<gcm2 16,4 l<gcm2 21,0 kgcm2 21,4 kgcm2
Bremse ohne mit ohne mit
Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V
Nennstrom Ig, - 0,6 A - 0,6 A
Haltemoment Mg, - 13,5 Nm - 13,5 Nm
ID

far Motor mit ERN 1387 389053-1C 389053-1D 388422-1C 388422-1D
fr Motor mit ECN 1313 389053-8C 389053-8D 388422-8C 388422-8D
far Motor mit EQN 1325 389053-6C 389053-6D 388422-6C 388422-6D

2)

hei 100 K max. 200 ms

kursiv: Angabe fur Motoren mit ECN 1313 oder EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)
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QSY 130C ohne Bremse mit Bremse
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Synchronmotoren
Baureihe QSY 155

Vorschubmotoren mit 4 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 13 Nm bis 26,1 Nm

wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

Motor QSY 155B QSY 155C QSY 155D QSY 155F

Nennspannung Uy 298V/295V 294 V/[291V 293V/291V 289V/287V

Nennleistung Py 2,9 kW/2,6 kW 3,9 kW/3,5 kW 4,6 kKW/4, 1 kW 5,2 kW/4,7 kW

Nenndrehzahl ny 3000 min~!

Nenndrehmoment MN” 9,2 Nm/83 Nm 12,5 Nm/ 11,3 Nm 14,8 Nm/13,3 Nm 16,7 Nm/15,0 Nm

Nennstrom IN" 6,9A/6,2 A 8,7A/78 A 10,6 A/9,5A 12,0 A/10,8 A

Stillstandsdrehmoment Mo" 13,0 Nm 177 Nm 21,6 Nm 26,1 Nm

Stillstandsstrom Io" 91A 1,8A 14,6 A 18,0 A

max. Drehzahl npax 5000 min~!

max. Drehmoment Mimax> | 39 Nm 52 Nm 64 Nm 90 Nm

max. Strom Imax” 29,7 A 389A 49,5 A 68,6 A

Masse m 15,0 kg 18,0 kg 175 kg 20,5 kg 20,0 kg 23,0 kg 25,0 kg 28,0 kg

Laufer-Tragheitsmoment J 33 |<gcm2 35 kgcm2 43 I<gcrn2 45 kgcm2 54 I<gcm2 56 kgcm2 75 I<gcm2 77 |<gcm2

Bremse ohne mit ohne mit ohne mit ohne mit

Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V - DC 24V - DC 24V

Nennstrom Ig, - 1,04 A - 1,04 A - 1,04 A - 1,04 A

Haltemoment Mg, - 40 Nm - 40 Nm - 40 Nm - 40 Nm

ID

fur Motor mit ERN 1387 339880-0C | 339880-0D | 365308-0C | 365308-0D | 339881-0C | 339881-0D | 339882-0C | 339882-0D

fir Motor mit EQN 1325 339880-5C | 339880-6D | 365308-5C | 365308-5D | 339881-5C | 339881-5D | 339882-5C | 339882-5D
" bei 100 K 2 max. 200 ms

kursiv: Angabe fir Motoren mit EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)

Drehbare Anschliisse
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QSY 155B
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Synchronmotoren
Baureihe QSY 155 EcoDyn

Vorschubmotoren mit 4 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 13 Nm bis 26,1 Nm
wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

)
. \J
i ._.
2
(Y .
&/
a0
Motor QSY 155B EcoDyn QSY 155C EcoDyn QSY 155D EcoDyn QSY 155F EcoDyn
Nennspannung Uy 417V/412V 420V/415V 412V/407V 399V/397V
Nennleistung Py 3,5 kW/3, 1 kW 5,0 kW/4,5 kW 5,7 kW/5,1 kW 6,0 kW/5,4 kW
Nenndrehzahl ny 3000 min~' (im EcoDyn-Betrieb)
Nenndrehmoment MN” 11,0 Nm/9,9 Nm 16,0 Nm/ 74,4 Nm 18,1 Nm/16,3 Nm 19,2 Nm/173 Nm
Nennstrom IN” 5,6 A/5,0A 8,2A/74 A 9,1A/82A 9,8A/88A
Stillstandsdrehmoment Mo" 13,0 Nm 177 Nm 21,6 Nm 26,1 Nm
Stillstandsstrom Io" 6,5A 8,5 A 10,6 A 12,8A
max. Drehzahl npax 4200 min~! (im EcoDyn-Betrieb)
max. Drehmoment Mmax® | 39 Nm 52 Nm 64 Nm 90 Nm
max. Strom Imax’ 21,2 A 276 A 35,0 A 49,5 A
Masse m 15,0 kg 18,0 kg 175 kg 20,5 kg 20,0 kg 23,0 kg 25,0 kg 28,0 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 33 |<gcm2 35 kgcm2 43 I<gcrn2 45 kgcm2 54 I<gcm2 56 kgcm2 75 I<gcm2 77 |<gcm2
Bremse ohne mit ohne mit ohne mit ohne mit
Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V - DC 24V - DC 24V
Nennstrom Ig, - 1,04 A - 1,04 A - 1,04 A - 1,04 A
Haltemoment Mg, - 40 Nm - 40 Nm - 40 Nm - 40 Nm
ID
fur Motor mit ERN 1387 339880-1C | 339880-1D | 365308-1C | 365308-1D | 339881-1C | 339881-1D | 339882-1C | 339882-1D
fur Motor mit ECN 1313 339880-8C | 339880-8D | 365308-8C | 365308-8D | 339881-8C | 339881-8D | 339882-3C | 339882-8D
far Motor mit EQN 1325 339880-6C | 339880-6D | 365308-6C | 365308-6D | 339881-6C | 339881-6D | 339882-6C | 339882-6D
"hei 100 K 2 max. 200 ms

kursiv: Angabe fur Motoren mit ECN 1313 oder EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)

Drehbare Anschliisse Leistungsstecker
fiir QSY 155B/C/D EcoDyn
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Leistungsstecker
fiir QSY 155F EcoDyn
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Synchronmotoren
Baureihe QSY 190 EcoDyn

Vorschubmotoren mit 4 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 28 Nm bis 62,5 Nm
wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

Motor QSY 190C EcoDyn QSY 190D EcoDyn QSY 190F EcoDyn QSY 190K EcoDyn
Nennspannung Uy 427N/420V 421V/412V 408V/404 V 399V/396 V
Nennleistung Py 72 KW/6,5 kW 9,6 KW/8,6 kW 9,9 kW/8 9 kW 12,2 KW/ 11,0 kW

Nenndrehzahl ny

3000 min~' (im EcoDyn-Betrieb)

Nenndrehmoment MN”

23,0 Nm/20,7 Nm

30,6 Nm/275 Nm

31,5 Nm/28,4 Nm

39,0 Nm/35,7 Nm

Nennstrom IN” 11,8A/70,6 A 14,4 AJ13,0 A 15,0A/135A 20,2A/182 A
Stillstandsdrehmoment Mo" 28,0 Nm 38,0 Nm 476 Nm 62,5 Nm
Stillstandsstrom Io" 14,0 A 18,1 A 22,7 A 29,8 A

max. Drehzahl np,ax 3900 min™' (im EcoDyn-Betrieb)

max. Drehmoment Mmaxz) 85 Nm 107 Nm 150 Nm 240 Nm

max. Strom Imax? 50,2 A 62,9 A 88,4 A 134,3 A

Masse m 29,0 kg 370 kg 33,5 kg 41,5 kg 42,5 kg 50,5 kg 61 kg 69,0 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 106 kgcm2 15 kgcm2 133 kgcm2 142 kgcm2 190 I<gcm2 199 kgcm2 290 I<gcm2 299 kgcm2
Bremse ohne mit ohne mit ohne mit ohne mit
Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V - DC 24V - DC 24V
Nennstrom Ig, - 1,38 A - 1,38 A - 1,38 A - 1,38 A
Haltemoment Mg, - 70 Nm - 70 Nm - 70 Nm - 70 Nm

ID

fur Motor mit ERN 1387 392023-1C | 392023-1D | 392024-1C | 392024-1D | 388244-1C | 388244-1D | 392025-1C | 392025-1D
fur Motor mit ECN 1313 392023-8C | 392023-8D | 392024-8C | 392024-8D | 388244-8C | 388244-8D | 392025-8C | 392025-8D
far Motor mit EQN 1325 392023-6C | 392023-6D | 392024-6C | 392024-6D | 388244-6C | 388244-6D | 392025-6C | 392025-6D

"hei 100 K 2

max. 200 ms

kursiv: Angabe fur Motoren mit ECN 1313 oder EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)

Drehbare Anschliisse

Leistungsstecker
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Synchronmotoren
Baureihe QSY 260 EcoDyn

Vorschubmotoren mit 4 Polpaaren
Stillstandsdrehmoment 85 Nm bis 120 Nm

wahlweise mit inkrementalem oder absolutem Drehgeber

Motor

QSY 260B EcoDyn

QSY 260C EcoDyn

Nennspannung Uy

362V/350V

376V/373V

Nennleistung Py

12,0 kW/10,8 kW

16,0 kW/ 14,4 kW

Nenndrehzahl ny

2000 min~" (im EcoDyn-Betrieb)

Nenndrehmoment MN”

573 Nm/51,6 Nm

76,4 Nm/68,8 Nm

Nennstrom Iy" 21,5 A/19,4 A 28 /25,2 A
Stillstandsdrehmoment Mo" 85,0 Nm 120,0 Nm
Stillstandsstrom I," 31,0A 435A

max. Drehzahl npax

3000 min”' (im EcoDyn-Betrieb)

max. Drehmoment Mmaxz) 250 Nm 360 Nm

max. Strom Imax’ 130,0 A 173,0 A

Masse m 62,0 kg 75,0 kg 74,0 kg 870 kg

Liufer-Tragheitsmoment J | 3570 kgcm? | 368,0 kgem?| 538,0 kgem?| 5570 kgem?

Bremse ohne mit ohne mit

Nennspannung Up; - DC 24V - DC 24V

Nennstrom Ig, - 2,05 A - 2,05 A

Haltemoment Mg, - 1710 Nm - 125 Nm

ID

far Motor mit ERN 1387 1110623-1C | 1110623-1D | 1100242-1C | 1100242-1D

flr Motor mit EQN 1325 1110623-6C | 1110623-6D | 1100242-6C | 1100242-6D
" pei 100 K 2 max. 200 ms

kursiv: Angabe fir Motoren mit EQN 1325 (Nenndrehmoment um 10 % reduziert)

Drehbare Anschliisse
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Leistungsstecker
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Synchronmotoren
Momentenkennlinien

Kennlinie gemaf technischen Kennwerten

gemessene Kennlinie eines einzelnen Motors

*)

Kennlinie bei Maximalstrom des Motors

**) Kennlinie bei Verwendung von Kompaktumrichtern

QSY 96A *) Mmax = 5,5 Nm bei lmax = 6,3 Aeff QSY 96 G *) Mmax = 22 Nm bei Imax = 25,4 Aeff
**) Mmax = 14 Nm bei Imax = 15 Aeft
|7 f f f | 25 } } t
Uz =565V U7 =650V Uz = 565V Uz =650V
£ £ ]
z 6 H 10
£ (%)} £ 20
2 5 =
2 15 =
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0 0 }
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ninmin”' — nin min~" —
QSY 116C *) Mmax = 16 Nm bei Imax = 12,7 At QSY 116E *) Mimax = 256 Nm bei Imax = 19 Aeff
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QSY 116J *) Mmax = 41 Nm bei Imax = 32,6 Asft QSY 116J ECODyn *) Mmax = 41 Nm bei Imax = 23 Aetf
**) Mmax = 21 Nm bei Imax = 15 Aesf **) Mmax = 29 Nm bei Imax = 15 Aetf
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Hinweise

¢ Die Kennlinien gelten fiir Motoren
mit ERN 1387.

e S3-Mode
Spieldauer 10 Min.
In der Pausenzeit muss der Motor
stehen und stromlos sein.
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QSY 130C EcoDyn *) Mmax = 16 Nm bei |m_a>< = 8,6 Acff QSY 130E EcoDyn *) Mmax = 23 Nm bei |m_ax =127 Aest
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Synchronmotoren

Kabel und Stecker

Leistungskabel

Strombelastung bei Umgebungstemperatur bis 40 °C

Kabel einseitig | Stecker Kabel” Biegeradius R bei | Kabeltyp Durchmesser
verdrahtet” unverdrahtet | Wechselbiegung
ID ID ID
bis 13,8 A Strombelastung
QSY 96 352960-xx 325165-02 818792-xx > 65 mm PUR[4x 1,5 mm? + 13,0 mm
Qsy 116 575796-xx 1214270xx | = 105 mm (2 x 1,0 mm?)] 13,5 mm
QsyY 130
QSY 155B EcoDyn
QSY 155C EcoDyn
QSY 155D EcoDyn
QSY 155B 352962-xx 333090-02
QSY 155C 690137-xx
QSY 155F EcoDyn
bis 26,0 A Strombelastung
QSY 155D 352963-xx 333090-02 818791-xx > 74 mm PUR [4 x 4 mm? + 14,8 mm
QSY 155F 575797-xx 1214271xx | = 123 mm (2 x 1,0 mm?)] 15,8 mm
QSY 190C EcoDyn
QSY 190D EcoDyn
QSY 190F EcoDyn
bis 32,8 A Strombelastung
QSY 190K EcoDyn | 393570-xx 333090-03 818790-xx > 82mm PUR [4 x 6 mm?+ 16,4 mm
QSY 260B EcoDyn | 69074 7-xx 1214272-xx > 132 mm (2x1,0 mmz)] 17.0 mm
bis 45,8 A Strombelastung
QSY 260C EcoDyn | 1119325-xx 333090-03 1214269-xx > 104 mm PUR [4 x 10 mm?+ | 20,8 mm
1214663xx 1213905xx | > 177 mm (2 x 1,0 mm?)] 23,5 mm
PUR [4 x 10 mm®+
2x1,56 mm2)]

" pei Kabellangen tber 15 m sind Ringkerne zu verwenden (siehe S. 47)
2 hurin Kabellangen 100 m 150 m und 200 m erhaltlich
kursiv: geschirmte Leistungskabel

Messgeratekabel
Kabellénge” Kabel komplett Spannungsregler | Verldngerungskabel | Biegeradius R bei
verdrahtet Wechselbiegung
ID ID ID
QSY mit <60m 336376-xx - 340302-xx > 100 mm
ECN 1313 oder (bei Bedarf)
EQN 1325
Synchronmotor <30m 289440-xx - 336847-xx > 100 mm
QSY mit ERN 1387 (bei Bedarf)
30 m bis 60 m 289440-xx 370226-01 336847-xx

1)

max. Kabellange 60 m gesamt
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Asynchronmotoren
Ubersicht QAN

Allgemeine technische Hinweise

Technische Kennwerte

Die technischen Kennwerte und die ermit-
telten Kennlinien beziehen sich auf thermisch
nichtisolierten Anbau. Die Temperaturdiffe-
renz zur hochstzulassigen Umgebungstem-
peratur von 40 °C darf maximal 105 K be-
tragen. Wird der Motor thermisch isoliert
angebaut, ist eine Reduzierung des Motor
drehmoments erforderlich, damit der Motor
thermisch nicht Uberlastet wird.

Wellenlagerung

Die HEIDENHAIN-Asynchronmotoren be-
sitzen wartungsfreie Lager. Die Wellenlage-
rung bei den Motoren mit Vollwelle ist
wahlweise als Standard- oder Spindellager
ausgefiihrt. Die Ausflihrung mit Spindella-
ger vermag grofRere Querkrafte aufzuneh-
men und erlaubt héhere Spindeldrehzahlen.
Die Motoren mit Spindellager weisen eine
geringflgig groRere Bauldnge auf.

Die Hohlwellenmotoren sind generell mit
Spindellager ausgestattet.

Mechanische Lebensdauer

Die Lebensdauer der Lager hangt ab von
der Wellenbelastung und der mittleren
Drehzahl (siehe Technisches Handbuch
Umrichtersysteme und Motoren).

Die nominelle Lagerlebensdauer — sie gilt
motorspezifisch flr eine bestimmte maxi-
male Wellenbelastung bei einer mittleren
Drehzahl - betrégt fir die QAN-Motoren
10000 h.

Drehzahlerfassung

Die Drehzahlerfassung erfolgt tber einen

integrierten Drehgeber von HEIDENHAIN:

e ERN 1381 mit 1024 Strichen, bei Motoren
mit Vollwelle

e ERM 280 mit 600 Strichen, bei Motoren
mit Hohlwelle
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Wellenende

Die HEIDENHAIN-Asynchronmotoren QAN
besitzen ein zylindrisches Wellenende nach
DIN EN 50347 und IEC 60072-1. Bei den
Motoren mit Vollwelle ist es mit einer Zent-
rierbohrung nach DIN 332-DS versehen.

Die Asynchronmotoren QAN mit Vollwelle
gibt es wahlweise in zwei Wellenausfih-
rungen

¢ glattes Wellenende: Diese Ausfihrung
ohne Passfedernut ist Standard bei allen
Asynchronmotoren mit Spindellager.

e Wellenende mit Passfedernut: Asyn-
chronmotoren mit Passfedernut sind
halbkeilgewuchtet und werden zusam-
men mit der Passfeder nach DIN 6885-1
geliefert:

QAN 200: AS 10 x 8 x 70

QAN 260: AS 12 x 8 x 90

QAN 320: AS 16 x 10 x 90

Die Ausfiihrung mit Passfedernut ist
Standard bei allen Asynchronmotoren
mit Standardlager.

Bitte beachten Sie:

Bis Mitte 2014 wurden die Asynchronmo-
toren mit Passfedernut vollkeilgewuchtet
geliefert. Die aktuellen Motoren sind halb-
keilgewuchtet. Diese sind eindeutig an
ihrer Identnummer zu erkennen. Sie endet
immer mit xxxxxx-xH (z. B. 374328-0H)

Feinwuchten
Die HEIDENHAIN-Asynchronmotoren QAN
kénnen nachtraglich feingewuchtet werden.

Hohlwellenmotoren

Die Hohlwellenmotoren QAN 200 UH und
QAN 260xH sind fur den direkten Anbau
an mechanische Spindeln geeignet. Die
Hohlwelle ermoglicht eine Kiihimittelzufuhr
fur innengeklhlte Werkzeuge.

Das KuhImittel wird auf der Motorriick-
seite Uber eine Drehdurchflihrung (z. B.
Fa. Deublin, Best.-Nr.: 1109-020-188) ein-
geleitet. Das Wellenende ist daflir vor
bereitet.

Funktionale Sicherheit

Alle aktuellen hier beschriebenen QAN-
Motorvarianten besitzen keinen Fehleraus-
schluss flr das Losen der mechanischen
Verbindung zwischen Messgerat und An-
trieb.

Sicherheitstechnische KenngréRen zu den
Motoren oder den darin eingesetzten Mess-
geraten (z.B. MTTFWerte, Angaben zum
Fehlerausschluss) erhalten Sie auf Anfrage.

Aufstellh6he

Die maximale Aufstellhohe fir Motoren von
HEIDENHAIN betragt 1000 m Gber NN. Bei
Aufstellhdhen Uber 1000 m sind zusatzliche
Mafdnahmen zur Kiihlung erforderlich.

Mechanische Kennwerte

Bauform IM B35 (Flansch/Fuf3befestigung)
nach EN 60034-7

Befestigung des Motors

Zum Befestigen des Motors werden
folgende Schrauben empfohlen:

Befestigung: Flansch Ful’
QAN 200 M12 M10
QAN 260 M16 M10
QAN 320 M16 M12

Flansch: Abmessungen nach

DIN EN 50347 und IEC 60072-1
Schutzart nach EN 60529

Motor: P54

Wellenende: IP43

Schwingstarke

Stufe SR (externes Feinwuchten maglich)
(IEC 60034-14)

Thermische Kennwerte

Fremdkiihlung durch integrierten LUfter
Temperaturiiberwachung mit Kaltleiter
flhler KTY 84-130 in der Standerwicklung
Thermische Klasse F



Asynchron- | Nenn- Nenn- max. Drehzahl Nenn- Nenn- | Empfohlene Umrichter’ Seite

motoren leistung | drehzahl moment | strom

mit Standard- | Spindel- 1-Achs- | 2-Achs- | Kompakt-

Vollwelle lager lager Modul Modul umrichter

QAN 200M | 55kW | 1500 min~' [ 9000 min~' | 12000 min'| 350Nm |18,0A | UM 112D | UM 122D | Spindel- | 26
ausgang

QAN200L | 7,5kW |[1500min~' | 9000 min~' | 12000 min~'| 47,8Nm |20,1A | UM 112D | UM 122D | Spindel-
ausgang

QAN 200U | 10,0 kW | 1500 min~' | 9000 min™' | 12000 min~' | 63,7 Nm | 250 A | UM 112D | UM 122D | Spindel-
ausgang )

QAN 260M | 150 kW | 1500 min~' | 8000 min~' | 10000 min™'| 95,5Nm |350A [UM 113D |- Spinde- | 28
ausgang

QAN 260L | 20,0 kW | 1500 min~' | 8000 min~' | 10000 min~' | 127,3Nm | 46,0 A | UM 113D | - -

QAN 260U | 24,0 kW | 1500 min~' | 8000 min~' | 10000 min~' | 152,8 Nm | 58,0 A | UM 114D | - -

QAN 320M | 32,0kW | 1500 min~' | 8000 min~' | 10000 min™' | 203,7 Nm | 77,5 A | UM 114D | - - 30

QAN 320L | 40,0 kW | 1500 min~' | 8000 min~' | 10000 min~' | 254,6 Nm | 99,0 A | UM 115D | - -

Asynchron- | Nenn- Nenn- max. Drehzahl Nenn- Nenn- | Empfohlene Umrichter’ Seite

motoren leistung | drehzahl moment | strom

mit Standard- | Spindel- 1-Achs- | 2-Achs- | Kompakt-

Hohlwelle lager lager Modul Modul umrichter

QAN 200UH | 10,0 kW | 1500 min~' | - 12000 min~'| 63,7 Nm | 250A | UM 112D | UM 122D | Spindel- | 32

15000 min~" ausgang

QAN 260MH| 15,0 kW | 1500 min~' | - 12000 min~' | 96,0Nm [35,0A | UM 113D |- Spinde- | 34
ausgang

QAN 260LH | 20,0 kW | 1500 min™' | - 12000 min~' | 128,0 Nm | 46,0A | UM 113D | - -

QAN 260UH | 22,0 kW | 1500 min™' | - 10000 min~' | 140,0 Nm | 54,0 A | UM 113D"| - -

12000 min™" UM 114D

R nur UE 24xB, UR 24x

2 hur UR 24x

Mit den empfohlenen Umrichtern wird evtl. nicht die max. Beschleunigung des Motors erreicht.
Bei Bedarf muss ein starkeres Leistungsteil ausgewahlt werden.
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Asynchronmotoren mit Vollwelle

Baureihe QAN 200

Spindelmotoren mit 2 Polpaaren

Nennleistung 5,5 kW bis 10 kW

wahlweise mit Standard- oder Spindellager

Motor QAN 200M QAN 200L QAN 200U
Nennspannung Uy 250V 305V 330V

Nennleistung Py 5,6 kW 75 kW 10,0 kW

Nenndrehzahl ny 1500 min~'

Nenndrehmoment My 35,0 Nm 478 Nm 63,7 Nm

(105 K)

Nennstrom Iy (105 K) 18,0A 20,TA 250A

Wirkungsgrad 0,85

max. Drehzahl nmax"

Standardlager 9000 min™' 9000 min~'

Spindellager 12000 min~" 12000 min™"

max. Strom Imax 33A 36 A 44 A

Masse m 51 kg 68 kg 83 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 245 kgcm2 353 kgcm2 405 I<gcm2

Schutzart P54

Lifter

Nennspannung Up 3AC 400V

Nennstrom | 0,17 A/0,2 A

Frequenz f_ 50 Hz/60 Hz

ID glatte Welle | mit Passfedernut | glatte Welle | mit Passfedernut | glatte Welle | mit Passfedernut
Motor mit Standardlager 374328-03 | 374328-0H 374329-03 | 374329-0H 374330-03 | 374330-0H
Motor mit Spindellager 374328-13 | 374328-1H 374329-13 | 374329-1H 374330-13 | 374330-1H

" Die max. Drehzahl ist von den Einsatzbedingungen des Motors abhangig, z. B. Wellenbelastung
(siehe Technisches Handbuch Umrichtersysteme und Motoren)
fett: Standardausfiihrung

Drehbare Anschliisse Messgeratestecker

R siehe Seite 41

ow—ﬁggfj 180°
! | .

90°
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QAN 200M mit Standardlager
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Asynchronmotoren mit Vollwelle
Baureihe QAN 260

Spindelmotoren mit 2 Polpaaren

Nennleistung 12 kW bis 24 kW

wahlweise mit Standard- oder Spindellager

Motor QAN 260M QAN 260L QAN 260U

Nennspannung Uy 348V 331V 318V

Nennleistung Py 15 kW 20 kW 24 kW

Nenndrehzahl ny 1500 min~'

Nenndrehmoment My 96,0 Nm 128,0 Nm 153,0 Nm

(105 K)

Nennstrom Iy (105 K) 35,0A 46,0 A 58,0 A

Wirkungsgrad 0,85

max. Drehzahl nmax"

Standardlager 8000 min™' 8000 min~!

Spindellager* 10000 min~" oder 12000 min™" 10000 min™"

max. Strom Imax 70 A 96 A 116 A

Masse m 112 kg 135 kg 158 kg

Liufer-Tragheitsmoment J | 700 kgem? 920 kgem? 1100 kgem?

Schutzart P54

Lufter

Nennspannung Up 3AC 400V

Nennstrom | 0,22 A/0,26 A

Frequenz f_ 50 Hz/60 Hz

ID Vollwelle mit Vollwelle mit Vollwelle mit

Passfedernut Passfedernut Passfedernut

Motor mit Standardlager 510019-63 510019-4H 510020-43 510020-4H 510021-43 510021-4H

Motor mit Spindellager
10000 min~' | 510019-53 510019-5H 510020-53 510020-5H 510021-53 510021-5H
12000 min~' | 510019-73 - 510020-73 - - -

" Die max. Drehzahl ist von den Einsatzbedingungen des Motors abhangig, z. B. Wellenbelastung
(siehe Technisches Handbuch Umrichtersysteme und Motoren)

* Bei Bestellung bitte auswahlen
fett: Standardausfiihrung

Drehbare Anschliisse

ow—ﬁggfj 180°
! | .

90°
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QAN 260M mit Standardlager
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Asynchronmotoren mit Vollwelle
Baureihe QAN 320

Spindelmotoren mit 2 Polpaaren

Nennleistung 18 kW bis 40 kW

Motor QAN 320M QAN 320L

Nennspannung Uy 317V 315V

Nennleistung Py 32 kW 40 kW

Nenndrehzahl ny 1500 min™" 1500 min™"

Nenndrehmoment My 203,7 Nm 254,6 Nm

(105 K)

Nennstrom Iy (105 K) 775A 99,0 A

Wirkungsgrad 0,85 0,91

max. Drehzahl nmax”

Standardlager 8000 min™!

Spindellager 10000 min™"

max. Strom Imax 155 A 186 A

Masse m 240 kg 280 kg

Laufer-Tragheitsmoment J 1870 I<gcm2 2300 kgcm2

Lifter

Nennspannung U 3AC 400V

Nennstrom | 0,33 A/0,43 A

Frequenz f_ 50 Hz/60 Hz

ID glatte Welle mit Passfedernut glatte Welle mit Passfedernut
Motor mit Standardlager 513302-43 513302-4H 577484-43 577484-4H
Motor mit Spindellager 513302-53 513302-5H 577484-53 577484-5H

" Die max. Drehzahl ist von den Einsatzbedingungen des Motors abhangig,
z.B. Wellenbelastung (siehe Technisches Handbuch Umrichtersysteme und Motoren)

fett: Standardausfiihrung

Drehbare Anschliisse
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QAN 320M

QAN 320L
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Asynchronmotoren mit Hohlwelle

QAN 200UH

Hohlwellen-Spindelmotor mit 2 Polpaaren

Nennleistung bis 10 kW
mit Spindellager

Motor QAN 200UH
Nennspannung Uy 330V
Nennleistung Py 10,0 kW
Nenndrehzahl ny 1500 min™'
Nenndrehmoment My 63,7 Nm
(105 K)

Nennstrom Iy (105 K) 25,0A
Wirkungsgrad 0,85

max. Drehzahl nmax”

Spindellager 12000 min™" 15000 min™'
max. Strom Ipnax 44 A
Hohlbohrung Welle 9 mm
Masse m 91 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 405 kgcm2
Schutzart P54

Lufter

Nennspannung U 3AC 400V
Nennstrom I 0,17 A/0,2 A
Frequenz f 50 Hz/60 Hz
ID

Motor mit Spindellager 536257-18 536257-53

" Die max. Drehzahl ist von den Einsatzbedingungen des Motors abhangig,
z.B. Wellenbelastung (siehe Technisches Handbuch Umrichtersysteme und Motoren)

Drehbare Anschliisse
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QAN 200UH 12000 min”' mit Spindellager
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Asynchronmotoren mit Hohlwelle
Baureihe QAN 260 xH

Hohlwellen-Spindelmotor mit 2 Polpaaren

Nennleistung 15 kW bis 22 kW

mit Spindellager

Motor QAN 260 MH QAN 260LH QAN 260UH
Nennspannung Uy 348V 331V 318V
Nennleistung Py 15 kW 20 kW 22 kW
Nenndrehzahl ny 1500 min™'
Nenndrehmoment My 96,0 Nm 128,0 Nm 140,0 Nm
(105 K)
Nennstrom Iy (105 K) 35,0A 46,0 A 54,0 A
Wirkungsgrad 0,85
max. Drehzahl nmax"
Spindellager* 12000 min~" 10000 min~" oder
12000 min”’
max. Strom Imax 70 A 96 A 116 A
Masse m 120 kg 143 kg 158 kg
Laufer-Tragheitsmoment J 700 I<gcm2 920 kgcm2 1100 kgcm2
Schutzart P54
Lifter
Nennspannung U 3AC 400V
Nennstrom I 0,22 A/0,26 A
Frequenz f_ 50 Hz/60 Hz
ID
Motor mit Spindellager
10000 min™" |- - 536259-53
12000 min~" | 642855-73 631449-73 536259-73

") Die max. Drehzahl ist von den Einsatzbedingungen des Motors abhangig, z. B. Wellenbelastung
(siehe Technisches Handbuch Umrichtersysteme und Motoren)
* Bei Bestellung bitte auswahlen

Drehbare Anschliisse Messgeratestecker
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QAN 260MH
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Asynchronmotoren
Leistungs- und Momentenkennlinien

QAN

200M

QAN

200L

Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom | Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom |
art moment M art moment M
s1 1500 min~ ' | 5,5 kW 350Nm | 180A S1 1500 min~' | 76kW | 47,8Nm | 20,1 A
6000 min~' | 5,5 kW 88Nm |- 6000 min~' | 7.5kW | 120Nm |-
12000 min~" | 5,5 kW 44Nm |- 12000 min™" | 7,5 kW 6,0Nm |-
S6-60% | 1500 min~' | 7,0 kW 447Nm | 22,0A S6-60% | 1500 min~' | 9.8kW [626Nm |24,0A
6000 min~' | 7,0 kW 11,2Nm |- 10700 min™' | 9,8 kW 95Nm |-
12000 min~" | 7,0 kW 56Nm |- 12000 min™' | 8,5 kW 6,8Nm |-
S6-40% | 1500 min~' | 7,9 kW 50,4Nm | 24,0 A S6-40% | 1500 min~ | 11,56kW | 734Nm | 27,0A
6000 min~' | 7,9 kW 12,6 Nm |- 9000 min~' | 11,5kW | 11,0Nm |-
12000 min~' | 7,9 kW 63Nm |- 12000 min~' | 8,5 kW 6,8Nm |-
S6-25% | 1500 min~' | 9,5 kW 60,7 Nm | 28,0A S6-25% | 1500 min~' | 13,0kW | 83,0Nm [31,0A
6000 min~' | 9,5 kW 152 Nm |- 7500 min~' | 13,0kW | 16,6 Nm |-
12000 min~" | 9,5 kW 76Nm |- 12000 min™' | 8,5 kW 68Nm |-
Leistungskennlinie Leistungskennlinie
‘ 20 ‘ 20
2 s B
E 16 f 16 Uz =565V, Uz =650V,
14 Uz =565V, Uz =650V. 14
—S 6-25%
12 12 // 6401%
10 S 6.25% 10 6-60%
8 /_ G-AOj% 8 / —s1 —
/SEE 7.
Y /= i/
24 2]
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Momentenkennlinie Momentenkennlinie
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S1 \
30 \ 30
\\
20 20
10 10
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Hinweis
e S6-Mode

Spieldauer 10 Min.
In der Pausenzeit befindet sich
der Motor im Leerlauf.
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QAN 200U QAN 200UH

Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom | Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom |
art moment M art moment M
s1 1500 min~' | 10,0 kW 63,7 Nm | 250A S1 1500 min~' | 10,0 kW 63,7Nm |[250A
10000 min~' | 10,0 kW 95Nm |- 10000 min~' | 10,0 kW 95Nm |-
12000 min™" | 8,0 kW 6,4 Nm |- 12000 min™' | 8,0 kW 6,4Nm |-
15000 min~' | 4,0 KW 25Nm |-

S6-60% | 1500 min~' | 12,5 kW 79.8Nm | 29,0 A
10000 min~" | 12,5 kW 11,9Nm |-

S6-60% | 1500 min~' | 12,5 kW 79.8Nm [ 29.0A

12000 min~" | 10,0 kW 8,0Nm |- 10000 min~" | 12,5 kW 11,9Nm |-
12000 min~' | 10,0 kW 80Nm |-
S6-40% | 1500 min~' | 14,0 kW 894Nm |320A 15000 min™' | 5,0 kW 32Nm |-
9000 min~" | 14,0 kW 19,1 Nm |-
12000 min™" | 11,0 kW 88Nm |- S6-40% | 1500 min~' | 14,0 kW 89.4Nm |[320A
9000 min~" | 14,0 kW 19,1 Nm |-
S6-25% | 1500 min~' [ 17,0kW [ 1086 Nm |37,0A 12000 min~" | 11,0 kW 88Nm |-
7500 min~' | 17,0 kW 21,7Nm | - 15000 min™ | 6,0 kW 38Nm |-
12000 min~" | 12,0 kW 95Nm |-
S6-25% | 1500 min~' | 17.0kW [ 108,6Nm |37,0A
7500 min~' | 17,0 kW 21.7Nm |-
12000 min™' | 12,0 KW 95Nm |-
15000 min™' | 7,0 kW 45Nm |-
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QAN 260 M,

QAN 260 MH

QAN 260L, QAN 260LH

Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom | Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom |
art moment M art moment M
s1 1500 min~' | 15,0 kW 955Nm | 350A S1 1500 min~' | 20,0 kW | 127.3Nm | 46,0 A
6500 min~' | 15,0 kW 220Nm |- 6500 min~' | 20,0 kW 294Nm |-
10000 min~' | 10,0 kW 95Nm |- 10000 min~" | 13,0 kW 12,4Nm | -
12000 min~" | 4,0 kW 32Nm |- 12000 min~' | 8,0 kW 6,4Nm |-
S6-60% | 1500 min~' | 20,0kW | 127,3Nm |433A S6-60% | 1500 min~' | 250kW | 1592 Nm | 56,0 A
5000 min~' | 20,0 kW 382Nm |- 6000 min~' | 25,0 kW 394Nm |-
9000 min~" | 13,5 kW 143Nm |- 10000 min~' | 16,0 kW 15,3Nm |-
12000 min™" | 8,0 kW 6,4Nm |-
S6-40% | 1500 min~' | 250kW | 1592 Nm |52,3 A
4500 min~"| 25,0 kW 53,1 Nm |- S6-40% | 1500 min~' | 30,0kW | 191,0Nm |65,0A
8000 min~' | 16,8 kW 20,1 Nm |- 5500 min~' | 30,0 kW 52,1 Nm |-
10000 min~" | 17,5 kW 16,7 Nm | —
S6-25% | 1500 min~' | 32,0kW | 203,7Nm |650A
4000 min~' | 32,0 kW 76,4Nm |- S6-25% | 1500 min~' | 37,0kW [ 2355Nm |79,0A
6000 min~" | 23,7 kW 37,7Nm |- 5000 min~' | 37,0 kW 70,7 Nm |-
8000 min~" | 24,0 kW 286Nm |-
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QAN 260U

QAN 260UH

Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom | Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom |
art moment M art moment M
s1 1500 min~' | 24,0kW | 1528 Nm | 58,0A S1 1500 min~' | 22,0kW | 140,71 Nm | 54,0 A
7400 min~' | 24,0 kW 31,0Nm |- 7400 min~' | 22,0 kW 284Nm |-
10000 min~" | 18,0 kW 17,2 Nm |- 10000 min~" | 16,0 kW 15,3 Nm | -
S6-60% | 1500 min~' [30,0kW | 191,0Nm | 67.2A S6-60% | 1500 min~' [ 30,0kW [191,0Nm |67,0A
7000 min~' | 30,0 kW 409Nm |- 6500 min~' | 30,0 kW 44,1 Nm |-
10000 min~" | 22,5 kW 215Nm |- 10000 min~" | 20,0 kW 19,6 Nm | -
S6-40% | 1500 min~' [380kW | 241,9Nm | 81.8A S6-40% | 1500 min~' | 350kW [ 222,8Nm | 77,0A
5500 min~' | 38,0 kW 66,0 Nm |- 6500 min~' | 35,0 kW 66,8Nm |-
10000 min~" | 26,0 kW 248Nm |- 10000 min~" | 24,0 KW 229Nm |-
S6-25% | 1500 min~' | 48,0kW | 3056 Nm | 100,6 A S6-25% | 1500 min~' | 46,0kW | 286,5Nm | 97,0 A
4500 min~' | 48,0kW | 101,9Nm |- 5000 min~' | 46,0 KW 859Nm |-
7000 min~" | 41,0 kW 559 Nm |- 10000 min~" | 27,0 kW 258Nm |-
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QAN 320M

QAN 320L

Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom | Betriebs- | Drehzahl n | Leistung P | Dreh- Strom |
art moment M art moment VI
s1 1500 min~' | 32,0kW [ 203,7Nm | 77,5A s1 1500 min~' [ 40,0kW | 2546 Nm | 99,0 A
5500 min”! 32,0 kW 55,0 Nm | — 5000 min”! 40,0 kW 779 Nm | -
10000 min™" | 19,5 kW 18,6 Nm | — 10000 min™" | 21,0 kW 21,0Nm |-
S6-60% 1500 min~' 43,0 kW 273,7 Nm 98,0 A S6-60% 1500 min~" 53,0 kW 337,4 Nm 123,0 A
5500 min~' | 43,0 kW 71,5Nm |- 4500 min~' | 53,0kW [ 1125Nm |-
10000 min~" | 25,0 kW 239Nm |- 10000 min™" | 24,0 kW 229Nm |-
S6-40% 1500 min~' 53,0 kW 337,4 Nm 118,0 A S6-40% 1500 min™" 66,0 kW 420,2 Nm 148,0 A
5500 min~! 53,0 kW 86,2 Nm | - 4500 min”! 66,0 kW 140,71 Nm | -
6000 min~" | 48,0 kW 76,4Nm | - 10000 min~" | 28,0 kW 26,7 Nm |-
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Asynchronmotoren

Kabel

Leistungskabel

Strombelastung bei Umgebungstemperatur bis 40 °C

Kabel unverdrahtet Biegeradius R bei Kabeltyp Durchmesser
ID Wechselbiegung

bis 26 A Strombelastung (Installationsart B2)

QAN 200M 818787-xx > 69 mm PUR [4 x 4 mm?] 13,8 mm

QAN 200L 1213900-xx > 109 mm 14,5 mm

QAN 200U

QAN 200UH

bis 45,2 A Strombelastung (Installationsart B2)

QAN 260 M 818782-xx > 102 mm PUR [4 x 10 mm2] 20,3 mm

QAN 260MH 1213901-xx > 157 mm 20,9 mm

bis 59,9 A Strombelastung (Installationsart B2)

QAN 260L 818510-xx > 133 mm PUR [4 x 16 mm2] 26,5 mm

QAN 260LH 1213902-xx > 207 mm 275 mm

QAN 260U

QAN 260UH

bis 93,8 A Strombelastung (Installationsart B2)

QAN 320M 818781-xx > 173 mm PUR [4 x 35 mmZ] 34,5 mm
1213903-xx > 258 mm 34,3 mm

bis 117,5 A Strombelastung (Installationsart C und E)

QAN 320L 818781-xx > 173 mm PUR [4 x 35 mmZ] 34,5 mm
1213903-xx > 258 mm 34,3 mm

kursiv: geschirmte Leistungskabel

Messgeratekabel
Kabellédnge Kabel komplett Spannungsregler Verlangerungskabel | Biegeradius R bei
verdrahtet Wechselbiegung
ID ID ID
alle QAN <30m 289440-xx - 33684 7-xx > 100 mm
(bei Bedarf)
>30m 289440-xx 370226-01 336847-xx
Kabel fiir Lufter

Kabel unverdrahtet Biegeradius R bei Kabeltyp Durchmesser
ID Wechselbiegung

alle QAN 818789-xx > 50 mm PUR [4 x 0,75 mmz] 9,9 mMm
1213898-xx > 82 mm 10,9 mm

kursiv: geschirmte Leistungskabel
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Zubehor

Ringkeme

Bei grolRen Leitungslangen kénnen Span-
nungsspitzen auftreten, die den Motor be-
schadigen konnen. Deshalb sind bei Motor
leitungen Uber 15 m Lange Ringkerne zu
verwenden. Pro Phase ist ein Ringkern not-
wendig. Die Ringkerne mussen nahe am
Umrichter (max. 2 m) platziert sein.

Ringkermn

Fir Motorleitung > 15 m
ID 827054-01
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Torquemotoren fiir Direktantriebe

HEIDENHAIN bietet neben Synchron- und

Asynchronmotoren ein umfassendes Sorti-
ment an Standard-Torquemotoren. Mit den
mehr als 100 Modellen kann fast jede An-

forderung erfllt werden.

Die wichtigsten Merkmale im Uberblick:

e AuRendurchmesser bis 1290 mm

e grofde Hohlwelle bis 1070 mm

maximale Nenndrehzahl bis 5170 min~

Spitzendrehmoment bis 31 200 Nm

sehr hohes Dauerdrehmoment

Feldschwachungskonform

mit oder ohne Kafig mit FlUssigkeits-

kihlkanalen

e fiir sehr anspruchsvolle Anwendungen
konzipiert

1

Durch die direkte Kopplung der Nutzlast an
den Rotor sind keine mechanischen Uber
tragungselemente wie Getriebe, Zahnrie-
men und Schneckengetriebe erforderlich.
Daher bieten die wartungsfreien Direktan-
triebe eine hervorragende dynamische
Leistung und garantieren zugleich eine
hohe Lebensdauer.

Die Torquemotoren haben den Vorteil eines
patentierten rastfreien Designs. Diese Kon-
struktion ermdglicht eine aul3ergewohnli-
che Spitzenkraftdichte im Magnetspalt so-
wie einen einzigartigen thermischen
Wirkungsgrad, was einen erheblichen Vor
teil fUr die Prazision darstellt, die empfind-
lich auf thermische Dirift reagiert.

Weitere Vorteile der Torquemotoren sind:
e patentierte und ausgereifte Technologie
e herausragende Leistungen

e hohe Qualitat

e cinfache Integration

e preite Produktpalette

Die Torquemotoren werden von ETEL -
einem Unternehmen der HEIDENHAIN-
Gruppe — entwickelt und produziert.

Torquemotoren fUr Direktantriebe
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HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-Stralke 5
83301 Traunreut, Germany

= +49 8669 31-0

+49 8669 32-5061
E-mail: info@heidenhain.de

www.heidenhain.de

Volistandige und weitere Adressen siehe www.heidenhain.de
For complete and further addresses see www.heidenhain.de

DE HEIDENHAIN Vertrieb Deutschland ES FARRESA ELECTRONICA S.A. PL APS
83301 Traunreut, Deutschland 08028 Barcelona, Spain 02-384 Warszawa, Poland
= 08669 31-3132 www.farresa.es www.heidenhain.pl
08669 32-3132 .
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92310 Sévres, France Brasov, 500407 Romania
HEIDENHAIN Technisches Biiro Mitte www.heidenhain.fr www.heidenhain.ro
07751 Jena, Deutschland
® 036414728-250 GB HEIDENHAIN (G.B.) Limited RS Serbia > BG
Burgess Hill RH15 9RD, United Kingdom
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17341 Athens, Greece
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1239 Budapest, Hungary 91101 Trencin, Slovakia
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www.heidenhain.com.ar ID PT Servitama EraToolsindo SL NAVO d.o.o.
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AT HEIDENHAIN Techn. Biiro Osterreich E-mail: ptset@group.gts.co.id www.heidenhain.si
83301 Traunreut, Germany
www.heidenhain.de IL NEUMO VARGUS MARKETING LTD. TH HEIDENHAIN (THAILAND) LTD

Tel Aviv 61570, Israel Bangkok 10250, Thailand

AU  FCR MOTIONTECHNOLOGY PTY LTD E-mail: neumo@neumo-vargus.co.il www.heidenhain.co.th
3026 Victoria, Australia i
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